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Abstract 
This cooperative education project presented the design and installation of 

industrial transport elevators. Experience was gained from the internship in the cooperative 
education program between Siam University and P.P Lift Company Limited. Installation 
procedures began with calculating the size of motor to drive the elevator, assembling parts of the 
elevator and setting of various switches in order to allow the elevator operate as designed. The 
working principle of industrial transport elevators was studied and presented in detail in this 
cooperative report. 
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บทที่ 1 

บทน ำ 
 

1.1 ควำมเป็นมำและควำมส ำคัญ 
เน่ืองจากโรงงานอุตสาหกรรมต่าง ๆ ในประเทศไทยมีส่วนงานท่ีเป็นคลงัส าหรับเก็บสินคา้

เพื่อเก็บรักษาก่อนการขนส่งสินคา้ไปในสถานท่ีต่าง ๆ ภายในโรงงานอุตสาหกรรมซ่ึงอาจตอ้งใช้
พื้นท่ีท่ีห่างไกล หรืออยูใ่นชั้นท่ีสูงกว่าหากมีพื้นท่ีจ ากดั จึงตอ้งจ าเป็นตอ้งมีลิฟทข์นส่งสินคา้ในท่ีท่ี
มีการเก็บสินคา้หรือท่ีท่ีจะเคล่ือนยา้ยสินคา้ไปตามสถานท่ีต่าง ๆ เพื่อความสะดวกสบายในการ
ท างานและประหยดัเวลา อีกทั้งยงัช่วยลดแรงคนในการเคล่ือนยา้ยสินคา้ดว้ย 

บริษทั พี.พี.ลิฟท์ จ ากัด เป็นบริษทัรับออกแบบและติดตั้งลิฟท์ขนส่งสินคา้ตามโรงงาน
อุตสาหกรรม ซ่ึงการออกแบบและติดตั้งลิฟท์อุตสาหกรรมนั้นจะตอ้งมีแบบวงจรการท างานของ
อุปกรณ์ต่าง ๆ ของลิฟทน์ั้น ๆ ซ่ึงวงจรการต่ออุปกรณ์และการติดตั้งตูค้อนโทรลจะไม่เหมือนกนัทุก
ท่ี บางท่ีมีหลายชั้น บางท่ีมี 2ชั้น แต่ละท่ีจะมีอุปสรรคใ์นการท างานท่ีแตกต่างกนัและการค านวณ
การใชจ่้ายไฟเขา้อุปกรณ์ต่าง ๆ ตอ้งมีความรอบคอบในงานติดตั้งทุกงาน 

จากการท่ีคณะผูจ้ดัท ารายงานไดป้ฏิบติังานสหกิจศึกษา ณ สถานประกอบการ บริษทั พี.พี.

ลิฟท์ จ ากดั และไดรั้บมอบหมายให้ฝึกปฏิบติัการออกแบบและติดตั้งลิฟท์อุตสาหกรรม จึงไดท้ า

การรวบรวมปัญหาการออกแบบและติดตั้งลิฟทอุ์ตสาหกรรม เพื่อมาปรับปรุงและแกไ้ขปัญหาหนา้

งานท่ีแก้ไขได้เช่น การต่อและการวางอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ในตูค้อนโทรล ตอ้งมีการวางท่ีต่อ

วงจรง่ายและสามารถแกไ้ขงานภายหลงัไดง้่าย เม่ือน าตูค้อนโทรลไปติดตั้งหนา้งานจริงปัญหาจะ

ลดน้อยลง สามารถแกไ้ขปัญหาน้ีไดอ้ย่างรวดเร็วและสามารถน าไปขยายผลเพื่อน าไปใช้กับการ

ผลิตและติดตั้งในโรงงานอ่ืน ๆ ไดอี้ก ซ่ึงคณะผูจ้ดัท าหวงัว่ารายงานโครงงานสหกิจศึกษา เล่มน้ีจะ

เป็นแนวเพื่อปรับปรุงการเกิดปัญหาต่อ ๆ ไป  

 
1.2 วัตถุประสงค์ของโครงงำน 

1.2.1 เพื่อศึกษาการออกแบบและติดตั้งลิฟทอุ์ตสาหกรรม 

1.2.2 เพื่อรวบรวมปัญหาการออกแบบและติดตั้งลิฟทอุ์ตสาหกรรม เพื่อมาปรับปรุงและลด

ปัญหาการติดตั้งลิฟทอุ์ตสาหกรรม 

1.2.3 เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในการติดตั้งลิฟทอ์ยา่งถูกตอ้ง  
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1.3 ขอบเขตของโครงงำน 
1.3.1 สามารถออกแบบลิฟทอุ์ตสาหกรรม ท่ีติดตั้งในอาคารในความสูงไม่เกิน 4 ชั้น และมี

ระดบัความสูงไม่เกิน 14 เมตร 
1.3.2 ท าการรวบรวมขอ้มูลเพื่อวิเคราะห์ปัญหาการวางแผนการการติดตั้งลิฟท ์
1.3.3 รวบรวมวิธีการแกไ้ขปัญหาการติดตั้งลิฟทแ์บบต่าง ๆ ใหถู้กตอ้งตามมาตรฐาน 

1.4 ประโยชน์ท่ีคำดว่ำจะได้รับ 
1.4.1 ลดการเกิดปัญหาการก่อสร้างบ่อลิฟทไ์ม่ตรงตามแผนงาน 

1.4.2 ลดการเกิดปัญหาต่าง ๆ ในการติดตั้งลิฟทอุ์ตสาหกรรม 

 1.4.3 ไดศึ้กษาการคน้หาปัญหาโรงงานต่าง ๆ ท่ีไปติดตั้งลิฟท ์

1.4.4 สามารถแกไ้ขปัญหาต่างๆ ท่ีเกิดขึ้นในการปฏิบติังานได ้

 



 
 

บทที่ 2 

ทฤษฎีและหลักการที่เกีย่วข้อง 
 

2.1 Circuit Breaker 
 เบรกเกอร์ เป็นอุปกรณ์ท ำหนำ้ท่ีในกำรตดัวงจรไฟฟ้ำแบบอตัโนมติัเม่ือเกิดควำมผิดปกติ
ในระบบ เพื่อเป็นกำรป้องกนัควำมเสียหำยท่ีจะเกิดขึ้นกบัสำยไฟ โหลด Load (เช่น 
มอเตอร์,Generator หรือ อุปกรณ์ไฟฟ้ำ)  
 2.1.1 เบรกเกอร์สำมำรถแบ่งตำมขนำดเป็น 3 ประเภท 
  MCB : Miniature Circuit Breaker (เบรกเกอร์ลูกย่อย) มีค่ำกระแสน้อยกว่ำหรือ
เท่ำกบั 100 A ส่วนใหญ่ใชภ้ำยในบำ้นพกัอำศยั ติดตั้งภำยในตู ้Consumer หรือ ตู ้Load Center 
  MCCB : Moulded Case Circuit Breaker(โมลเคสเซอร์กิตเบรกเกอร์) มีค่ำกระแส
นอ้ยกวำ่หรือเท่ำกบั 1600 A 
  ACB : Air Circuit Breaker(แอร์เซอร์กิตเบรกเกอร์) มีค่ำกระแสน้อยกว่ำหรือ
เท่ำกบั 6300 A 
 

 

รูปท่ี 2.1 Circuit Breaker 
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2.1.2 หลกักำรท ำงำนของเบรกเกอร์ แบ่งออกเป็น 2 แบบ Thermomagnetic และ Electronic 
ดงัน้ี 

Thermomagnetic เบรกเกอร์แบบ Thermomagnetic ใชห้ลกักำรท ำงำนทำงควำม
ร้อน โดยกำรแปลงกระแสไฟฟ้ำเป็นพลงังำนควำมร้อน 

รูปท่ี 2.2 ภำยในของเบรกเกอร์ Thermomagnetic 

เบรกเกอร์แบบ Thermomanetic มีฟังกช์ัน่กำรป้องกนั 2 แบบ 

1.กำรป้องกนักระแสโหลดเกิน (Overload) หรือท่ีเรียกวำ่ Function L ใชห้ลกักำร
ป้องกนัแบบ Bimetal 

2.กำรป้องกนักระแสลดัวงจร (Short Circuit) หรือท่ีเรียกว่ำ Function I ใชห้ลกักำร
ป้องกนัแบบ Electromagnetic coil 

เบรกเกอร์แบบThermomagnetic มีใหเ้ลือก 3 แบบ TMF, TMD และ TMA 

1.เบรกเกอร์รุ่น TMF ไม่สำมำรถปรับตั้งค่ำกระแสท่ีใชง้ำนได้

2.เบรกเกอร์รุ่น TMD สำมำรถปรับตั้งค่ำกระแสโหลดเกิน(Overload L)ไดต้ั้งแต่
0.7-1 เท่ำ 

3.เบรกเกอร์รุ่น TMA สำมำรถปรับตั้งค่ำไดท้ั้งกระแสโหลดเกิน(Overload L)และ
กระแสลดัวงจร(Short Circuit I) 
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รูปท่ี 2.3 Thermomagnetic รุ่นท่ีเป็น TMF ไม่สำมำรถปรับตั้งค่ำกระแสท่ีใชง้ำนได ้

 2.1.3 Electronic เบรกเกอร์แบบ Electronic ใชก้ำรวดัค่ำกระแสใชง้ำนจริงดว้ย CT และส่ง
ค่ำท่ีวดัไดไ้ปท ำกำรค ำนวณดว้ยระบบ Microcontroller 

  เบรกเกอร์แบบ Electronic มีฟังกช์ัน่กำรป้องกนัให้เลือกทั้งหมด 4 แบบ 

  1.ฟังกช์นั L กำรป้องกนักระแสโลดเกิน Overload 

  2.ฟังกช์นั S กำรป้องกนักระแสลดัวงจรแบบหน่วงเวลำ Short circuit with delay 
time 

  3.ฟังกช์นั I กำรป้องกนักระแสลดัวงจรแบบทนัทีทนัใด Instantaneous Trip 

  4.ฟังกช์นั G ground fault 
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รูปท่ี 2.4 ฟังกช์ัน่ของเบรกเกอร์ Electronic 

 

 2.2 มอเตอร์เกยีร์ 

 

รูปท่ี 2.5 มอเตอร์เกียร์ 

 มอเตอร์เกียร์ (Gear Motor) คือ อุปกรณ์ท่ีใช้ส ำหรับควบคุมรอบกำรท ำงำนของกำร

เคล่ือนท่ีวตัถุได้อย่ำงเหมำะสม เช่น เคร่ืองล ำเลียงสินคำ้ เป็นตน้ โดยอำศยัหลกักำรท ำงำนจำก

มอเตอร์แปลงพลงังำนไฟฟ้ำให้เป็นพลงังำนกลท ำให้วตัถุสำมำรถเคล่ือนท่ีได ้และฟันเฟืองหรือ
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เกียร์ท ำหน้ำท่ีลดรอบควำมเร็วหรือทดรอบแรงบิด ซ่ึงลกัษณะภำยนอกของอุปกรณ์น้ีจะมีรูปทรง

คลำ้ยกบัท่อนโลหะทรงกระบอกท่ีประกอบดว้ยตวัเรือน หนำ้แปลน และกำ้นเพลำยื่นออกมำ ส่วน

ด้ำนในประกอบด้วยกลไกกำรท ำงำนต่ำงๆ เช่น ก้ำนเพลำ แบร่ิง ฟันเฟือง ฯลฯ ทั้งน้ีเน่ืองจำก

มอเตอร์เกียร์มีหลำยรูปแบบ ดงันั้นจึงควรพิจำรณำเลือกใช้ให้เหมำะสมกับประเภทงำนเพื่อกำร

ท ำงำนท่ีมีประสิทธิภำพสูง 

2.2.1 ประเภทมอเตอร์เกียร์ 

มอเตอร์เกียร์ตรง (Helical Gear Motor) ลกัษณะภำยในมีฟันเฟืองแบบเฉียงท่ีให้

คุณสมบติัสำมำรถลดรอบมอเตอร์และเพิ่มแรงบิดให้เหมำะสมกับงำนหลำยประเภท โดยมีให้

เลือกใช้หลำกหลำยรูปแบบทั้งแบบขำตั้ง หน้ำแปลน หรือแบบมอเตอร์เกียร์ 2 เพลำออก ซ่ึงนิยม

น ำมำใช้งำนในภำคครัวเรือนและภำคอุตสำหกรรมกนัเป็นจ ำนวนมำก เช่น ประตูเล่ือนอตัโนมติั, 

งำนรอกยกของ และอีกมำกมำย 

มอเตอร์ เ กี ย ร์แบบขำตั้ ง  (Parallel Shaft Gear Motor) โครงส ร้ำงภำยนอก

ประกอบดว้ยมอเตอร์ไฟฟ้ำ กล่องเกียร์ และกำ้นเพลำยื่นออกมำ โดยท่ีฝ่ังเกียร์จะมีฐำนเป็นขำตั้งท่ี

ใช้ส ำหรับติดตั้งและยึดเขำ้กบัเคร่ืองจกัรไดอ้ย่ำงแน่นหนำ ท ำให้มอเตอร์เกียร์ท ำงำนไดแ้ข็งแกร่ง

ทนทำน และให้แรงบิดในกำรขับเคล่ือนสูง จึงเหมำะส ำหรับงำนส่งก ำลังท่ีใช้งำนหนักอย่ำง

ต่อเน่ือง เช่น งำนยก, งำนล ำเลียงสินคำ้, ขบัเคล่ือนเคร่ืองจกัร เป็นตน้ 

มอเตอร์เกียร์แบบหนำ้แปลน (Flange Shaft Gear Motor) มีลกัษณะเด่นบริเวณฝ่ัง

ก้ำนเพลำท่ีอยู่ตรงกลำงด้ำนข้ำงจะยื่นออกมำเพื่อใช้รองรับกำรท ำงำนร่วมกับมอเตอร์หรือ

เคร่ืองยนต์ไดใ้นตวั ท ำให้มอเตอร์เกียร์แบบหน้ำแปลนสำมำรถส่งแรงบิดสูงไดเ้ต็มก ำลงั ท ำงำน

เงียบ และสะดวกในกำรติดตั้งใช้งำนทั้งภำยในและภำยนอกอำคำร จึงเหมำะส ำหรับใช้ในงำน

อุตสำหกรรมหนกัและเบำทุกชนิด เช่น งำนยก, สำยพำนล ำเลียงสินคำ้ เป็นตน้ 

มอเตอร์เกียร์แพลนเนตตำร่ี (Planetary Gear Motor) โครงสร้ำงถูกออกแบบมำให้

ส่งถ่ำยก ำลังจำกชุดฟันเฟืองท่ีเคล่ือนท่ีรอบแกนของฟันเฟืองตัวอ่ืนและในขณะเดียวกันก็จะ

หมุนรอบตวัเองดว้ย ซ่ึงเป็นคุณสมบติัพิเศษท่ีสำมำรถถ่ำยโอนน ้ ำหนกัระหว่ำงกำรใชง้ำนไดดี้ และ

มีประสิทธิภำพในกำรระบำยควำมร้อน จึงเป็นท่ีนิยมใชง้ำนในโรงงำนอุตสำหกรรมและเคร่ืองยนต์

กนัอยำ่งแพร่หลำย 
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  มอเตอร์เกียร์ 2 เพลำออก (Reducer Double Shaft Gear Motor) หรือมอเตอร์เกียร์ 2 

เพลำ จะมีลกัษณะโดดเด่นท่ีกำ้นเพลำจะยืน่ออกมำจำกหัวเกียร์ทั้งสองดำ้น คือ ดำ้นขำ้งหรือดำ้นบน 

ซ่ึงจะช่วยเพิ่มควำมแข็งแรง ตำ้นทำนต่อแรงกระแทกและกำรสึกหรอ ท ำให้สำมำรถใช้ในระบบ

กำรท ำงำนท่ีซับซ้อนไดดี้ โดยมีให้เลือกใชง้ำนทั้งแบบขำตั้งและแบบหนำ้แปลน จึงเหมำะส ำหรับ

ใชติ้ดตั้งเขำ้กบัยอ่ย (Couping), โซ่เฟือง, สำยพำนล ำเลียง เป็นตน้ 

 2.3 หม้อแปลงไฟฟ้า 

 เป็นอุปกรณ์ท่ีใช้ส ำหรับส่งผ่ำนพลงังำนไฟฟ้ำ สำมำรถเปล่ียนขนำดแรงดันไฟฟ้ำ หรือ

ขนำดของกระแสไฟฟ้ำได ้ซ่ึงขึ้นอยูก่บักำรออกแบบและใชง้ำน 

 2.3.1โครงสร้ำงหมอ้แปลงไฟฟ้ำ 

 หมอ้แปลงแบ่งออกตำมกำรใช้งำนของระบบไฟฟ้ำก ำลงัได ้2 แบบคือ หมอ้แปลงไฟฟ้ำ

ชนิด 1 เฟส และหมอ้แปลงไฟฟ้ำชนิด 3 เฟส วสัดุท่ีใชท้ ำขดลวดหมอ้แปลงโดยทัว่ไปท ำมำจำกสำย

ทองแดงเคลือบน ้ำยำฉนวน มีขนำดและลกัษณะลวดเป็นทรงกลมหรือแบนขึ้นอยูก่บัขนำดของหมอ้

แปลง ลวดเส้นโตจะมีควำมสำมำรถในกำรจ่ำยกระแสไดม้ำกกวำ่ลวดเส้นเลก็ 

 หมอ้แปลงขนำดใหญ่มกัใช้ลวดถกัแบบตีเกลียวเพื่อเพิ่มพื้นท่ีสำยตวัน ำให้มีทำงเดินของ

กระแสไฟมำกขึ้น สำยตวัน ำท่ีใชพ้นัขดลวดบนแกนเหลก็ทั้งขดลวดปฐมภูมิและขดลวดทุติยภูมิอำจ

มีแทปแยก (Tap) เพื่อแบ่งขนำดแรงเคล่ือนไฟฟ้ำ (ในหมอ้แปลงขนำดใหญ่จะใช้กำรเปล่ียนแทป

ดว้ยสวิตชอ์ตัโนมติั) 
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รูปท่ี 2.6 หมอ้แปลงไฟฟ้ำ 

ตารางท่ี 2.1 ตำรำงโครงสร้ำงหมอ้แปลงไฟฟ้ำ 

ตารางตารางโครงสร้างหม้อแปลงไฟฟ้า 
ช่ือส่วนประกอบ ค ำอธิบำย 

ขดลวดตวัน ำปฐมภูมิ ท ำหนำ้ท่ีรับแรงเคล่ือนไฟฟ้ำ 

ขดลวดทุติยภูมิ ท ำหนำ้ท่ีจ่ำยแรงเคล่ือนไฟฟ้ำ 
ขั้วต่อสำยไฟ ท ำหนำ้ท่ีเป็นจุดต่อสำยไฟกบัขดลวด 

แผน่ป้ำย ท ำหนำ้ท่ีบอกรำยละเอียดประจ ำตวัหมอ้แปลง 
อุปกรณ์ระบำยควำม
ร้อน 

ท ำหนำ้ท่ีระบำยควำมร้อนให้กบัขดลวด เช่น อำกำศ, พดัลม, 
น ้ำมนั หรือใชท้ั้งพดัลมและน ้ำมนัช่วยระบำยควำมร้อน เป็น
ตน้ 

โครงหรือตวัถงัของ
หมอ้แปลง 

ท ำหนำ้ท่ีบรรจุขดลวด แกนเหลก็รวมทั้งกำรติดตั้งระบบ
ระบำยควำมร้อนใหก้บัหมอ้แปลงขนำดใหญ่ 

สวิตชแ์ละอุปกรณ์
ควบคุม 

ท ำหนำ้ท่ีควบคุมกำรเปล่ียนขนำดของแรงเคล่ือนไฟฟ้ำ และ
มีอุปกรณ์ป้องกนัไฟฟ้ำชนิดต่ำง ๆ รวมอยู่ดว้ย 
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2.3.2 ชนิดของหมอ้แปลงไฟฟ้ำ 

กำรจ ำแนกหมอ้แปลงตำมขนำดก ำลงัไฟฟ้ำมีดงัน้ี 

1.ขนำดเล็กจนถึง 1 VA เป็นหม้อแปลงท่ีใช้กับกำรเช่ือมต่อระหว่ำงสัญญำณในงำน

อิเลก็ทรอนิกส์ 

2.ขนำด 1-1000 VA เป็นหมอ้แปลงท่ีใชก้บังำนดำ้นเคร่ืองใชไ้ฟฟ้ำภำยในบำ้นขนำดเลก็

3.ขนำด 1 kVA -1 MVA เป็นหมอ้แปลงท่ีใชก้บังำนจ ำหน่ำยไฟฟ้ำในโรงงำน ส ำนกังำน ท่ี

พกัอำศยั 

4.ขนำดใหญ่ตั้งแต่ 1 MVA ขึ้นไป เป็นหมอ้แปลงท่ีใช้กบังำนระบบไฟฟ้ำก ำลงั ในสถำนี

ไฟฟ้ำยอ่ย กำรผลิตและจ่ำยไฟฟ้ำ 

นอกจำกน้ีหมอ้แปลงยงัสำมำรถจ ำแนกชนิดตำมจ ำนวนรอบของขดลวดไดด้งัน้ี 

1.หม้อแปลงแรงเคล่ือนไฟฟ้ำเพิ่ม (Step-Up) ขดลวดทุติยภูมิจะมีจ ำนวนรอบมำกกว่ำ

ขดลวดปฐมภูมิ 

2.หมอ้แปลงแรงเคล่ือนไฟฟ้ำลง (Step-Down) ขดลวดทุติยภูมิจะมีจ ำนวนรอบน้อยกว่ำ

ปฐมภูมิ 

3.หมอ้แปลงท่ีมีแทปแยก (Tap) ท ำใหมี้ขนำดของแรงเคล่ือนไฟฟ้ำไดห้ลำยระดบั

4.หมอ้แปลงท่ีใชส้ ำหรับแยกวงจรไฟฟ้ำออกจำกกนั (Isolating) ขดลวดทุติยภูมิจะมีจ ำนวน

รอบเท่ำกนักบัขดลวดปฐมภูมิหรือมีแรงเคล่ือนไฟฟ้ำเท่ำกนัทั้งสองดำ้น 

หมอ้แปลงแบบปรับเล่ือนค่ำได ้(Variable) ขดลวดทุติยภูมิและปฐมภูมิจะเป็นขดลวดขด

เดียวกนั หรือเรียกวำ่ หมอ้แปลงออโต(้Autotransformer)  

หม้อแปลงกระแส (CurrentTransformer:CT) ออกแบบมำให้ใช้งำนร่วมกับเคร่ืองวัด

กระแสไฟฟ้ำหรืออุปกรณ์ไฟฟ้ำบำงอย่ำงท่ีตอ้งต่อร่วมกนัในวงจรเดียวกนัแต่ตอ้งกำรกระแสไฟต ่ำ

หมอ้แปลงกระแสจะท ำหนำ้ท่ีแปลงขนำดกระแสลงตำมอตัรำส่วนระหว่ำงปฐมภูมิต่อทุติยภูมิเช่น 
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300 : 5 หรือ 100 : 5 เป็นตน้ ส ำหรับหมอ้แปลงกระแส 300 : 5 หมำยถึงหมอ้แปลงจะจ่ำยกระแส

ทุติยภูมิ 5 A หำกไดรั้บกระแสปฐมภูมิ 300 A หมอ้แปลงกระแสจะตอ้งมีโหลดต่อไวก้บั ทุติยภูมิ

เพื่อป้องกนัทุติยภูมิเกิดแรงเคล่ือนไฟฟ้ำสูงในขณะท่ีปฐมภูมิมีกระแสไฟฟ้ำผำ่น และถำ้หมอ้แปลง

กระแสไม่ไดใ้ชง้ำน ควรใชส้ำยไฟลดัวงจรหรือ ต่อวงจรไวก้บัขั้วทุติยภูมิดว้ย 

 2.4 รีเลย์(relay) 

  รีเลย์(relay) คืออุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ท่ีใช้กันอย่ำงแพร่หลำยในวงจรควบคุม

อตัโนมติั ท ำหนำ้ท่ีเปรียบเสมือนสวิตช์ไฟ ท่ีใชแ้รงดนัไฟฟ้ำในกำรเปิดและปิดอุปกรณ์ไฟฟ้ำเพื่อ

ควบคุมวงจรต่ำงๆ 

 
รูปท่ี 2.7 รีเลย ์

 หลกักำรท ำงำนของรีเลย ์

  รีเลยจ์ะท ำงำนโดยกำรป้อนกระแสไฟฟ้ำใหก้บัขดลวด เพื่อเปล่ียนแรงดนัไฟฟ้ำให้

เป็นพลงังำนแม่เหล็ก ส ำหรับใชดึ้งดูดหนำ้สัมผสั(contact)ให้เปลี่ยนทิศทำงกำรไหลของไฟฟ้ำ เพื่อ

ควบคุมกำรจ่ำยไฟใหก้บัอุปกรณ์ต่ำงๆคลำ้ยกบัสวิตซ์ 

 ส่วนประกอบส ำคญัของรีเลยมี์ดงัน้ี 

 1.ขดลวด(coil) ท ำหนำ้ท่ีรับแรงดนัไฟฟ้ำจำกวงจรตวัควบคุมหรือ controller เพื่อเหน่ียวน ำ

กระแสไฟฟ้ำให้เปล่ียนเป็นพลงังำนแม่เหล็กในกำรท ำให้ดึงดูดหน้ำสัมผสั(contact) ให้เปล่ียน

ต ำแหน่ง 
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 2.หนำ้สัมผสั (contact) ท ำหนำ้ท่ีเหมือนสวิตช ์ท่ีก ำหนด ทิศทำงกำรจ่ำยกระแสไฟฟ้ำใหก้บั

อุปกรณ์ท่ีเรำตอ้งกำร 

 จุดต่อใชง้ำนมำตรฐำนในวงจร 

 
รูปท่ี 2.8 หนำ้สัมผสัแบบ Normal Close (NC) 

 จุดต่อ NC ย่อมำจำก normal close หมำยควำมว่ำ ปกติปิด คือ หำกยงัไม่มีกำรจ่ำยไฟให้

ขดลวด (coil) หนำ้สัมผสัน้ีจะเช่ือมต่อกบัจุดต่อ C โดยทัว่ไปแลว้เรำมกัต่อจุดน้ีเขำ้กบัอุปกรณ์หรือ

เคร่ืองใชไ้ฟฟ้ำท่ีตอ้งกำรใหท้ ำงำนตลอดเวลำ 

 จุดต่อ NO ย่อมำจำก normal open หมำยควำมว่ำ ปกติเปิด คือ หำกยงัไม่มีกำรจ่ำยไฟให้

ขดลวด(coil) หน้ำสัมผสัจะยงัไม่เช่ือมต่อกบัจุดต่อ C โดยทัว่ไปแลว้เรำมกัต่อจุดน้ีเขำ้กบัอุปกรณ์

หรือเคร่ืองใชไ้ฟฟ้ำท่ีตอ้งกำรใหท้ ำงำนในช่วงเวลำจ ำกดัเท่ำนั้น 

 จุดต่อ C ยอ่มำจำก common หมำยถึง จุดร่วมท่ีต่อมำจำกแหล่งจ่ำยไฟ 

 ประเภทของรีเลย ์

 1.เพำเวอร์รีเลย ์(Power Relay) คือ รีเลยท่ี์ช่วยตรวจสอบกำรท ำงำนของวงจรไฟฟ้ำท่ีมีควำม

ผิดปกติจำกกำรเกิดกระแสไฟฟ้ำขำด หรือกระแสไฟฟ้ำเกิน และเกิดแรงดนัต ่ำ -แรงดนัสูงไดเ้ป็น

อยำ่งดี โดยเพำเวอร์รีเลยน์ั้นจะท ำหนำ้ท่ีตดัวงจรส่วนท่ีผิดปกติออกทนัที เพื่อป้องกนัไม่ให้อุปกรณ์

และส่วนประกอบต่ำงๆ ของไฟฟ้ำเกิดควำมเสียหำยได ้
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รูปท่ี 2.9 เพำเวอร์รีเลย ์

 2.โซลิดสเตตรีเลย ์(SSR) เป็นรีเลยท่ี์มีขนำดเล็ก โครงสร้ำงแตกต่ำงจำกรีเลยท์ัว่ไปคือ ไม่

ใช้ส่วนของหน้ำสัมผัส (Contact) ในกำรตัด-ต่อวงจรแต่จะใช้อุปกรณ์เซมิคอนดักเตอร์ 

(Semiconductor) ท ำใหไ้ม่มีช้ินส่วนเคล่ือนท่ี ขอ้ดีคือ ลดเสียงรบกวน ตอบสนองกำรท ำงำนรวดเร็ว 

ป้องกนักำรสั่นสะเทือนและแรงกระแทก มีอำยุกำรใช้งำนนำน นิยมน ำไปใช้กบัอุปกรณ์ต่อพ่วง

คอมพิวเตอร์ เคร่ืองท ำควำมร้อนไฟฟ้ำและเคร่ืองจกัรอุตสำหกรรม 

 
รูปท่ี 2.10 โซลิดสเตตรีเลย ์

 3.แลทช่ิงรีเลย ์(Latching Relay) คือ อุปกรณ์สลบัหรือเปล่ียนต ำแหน่งกำรท ำงำนอตัโนมติั 

โดยมีหลกักำรท ำงำน คือ จ่ำยกระแสไฟเขำ้ท่ี ฝ่ังขำเปิด และฝ่ังขำปิดทุกคร้ัง ท ำให้กระแสไฟฟ้ำ

ไหลผ่ำนขดลวดหรือหนำ้สัมผสัของรีเลย ์เพื่อเปิด-ปิดและสลบักำรท ำงำนของอุปกรณ์ไฟฟ้ำต่ำงๆ 

ท่ีอยู่ในระบบควบคุมเดียวกัน แลทช่ิงรีเลยจ์ะนิยมใช้ติดตั้งเขำ้กับระบบควบคุมกำรท ำงำนของ

เคร่ืองมือเคร่ืองจกัร เช่น แอร์ ป๊ัมน ้ำ มอเตอร์ เป็นตน้ 
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รูปท่ี 2.11 แลทช่ิงรีเลย ์

 4.เซฟต้ีรีเลย ์(Safety Relay) เป็นอุปกรณ์ท่ีช่วยควบคุม ตรวจสอบ และรักษำควำมปลอดภยั

ของเคร่ืองใชไ้ฟฟ้ำหลกักำรท ำงำนคือ จะตดักำรท ำงำนของไฟฟ้ำในระบบทนัทีท่ีมีไฟเกิน ใชง้ำน

ง่ำยโดยแค่น ำไปติดตั้งหรือเช่ือมต่อเขำ้กบัอุปกรณ์เคร่ืองใชไ้ฟฟ้ำ เคร่ืองจกัรในอุตสำหกรรม เช่น 

เซ็นเซอร์ม่ำนแสงนิรภยั(Safety Light Curtain) ปุ่ มกดฉุกเฉิน(Emergency Stop Button) 

 
รูปท่ี 2.12 เซฟต้ีรีเลย ์

 5.ไทมเ์มอร์รีเลย ์(Timer Relay) มีลกัษณะคลำ้ยนำฬิกำมีทั้งแบบอนำล็อกและแบบดิจิตอล 

เป็นอุปกรณ์ท่ีใชส้ ำหรับก ำหนดเวลำเปิด-ปิด ระบบควบคุมกำรท ำงำนของเคร่ืองจกัรและอุปกรณ์

ไฟฟ้ำ เม่ือจ่ำยหรือหยุดจ่ำยกระแสไฟ รีเลย์จะเร่ิมท ำงำนตำมเวลำท่ีผูใ้ช้งำนตั้ งค่ำไว้ โดยท่ี

หนำ้สัมผสัจะสำมำรถอยู่ในสถำนะคงท่ี หรือสลบัตรงกนัขำ้ม และท ำให้เร่ิมนบัเวลำหรือหยุดเวลำ

จนครบก ำหนดได ้
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รูปท่ี 2.13 ไทมเ์มอร์รีเลย ์

 6.เทอร์มินอลรีเลย ์(Terminal Relay) เป็นรีเลยช์นิดประหยดัพลงังำน (Work-saving relay) 

มีขนำดเล็ก ซ่ึงจะติดตั้งอยู่ในหน่วยรีเลย์ (Relay Units) น ำไปประยุกต์ใช้งำนจำกแบบอินพุต-

เอำต์พุต (I/O) เป็นแบบคอนโทรลเลอร์ท่ีตั้งโปรแกรมไดเ้ม่ือตอ้งกำรลดกำรใช้พลงังำน สำมำรถ

น ำไปใชเ้ช่ือมต่อโซลินอยดว์ำลว์หรืออุปกรณ์อ่ืนๆ เขำ้กบัคอนโทรลเลอร์ เช่น PLC ได ้

 
รูปท่ี 2.14 เทอร์มินอลรีเลย ์

 7.สเต็ปป้ิงรีเลย ์(Stepping Relay) เป็นอุปกรณ์ช่วยควบคุมและสลบัต ำแหน่งกำรท ำงำน

อตัโนมติัของอุปกรณ์ไฟฟ้ำต่ำงๆ ท่ีอยูใ่นวงจร ควบคุมเดียวกนั โดยมีหนำ้สัมผสัและจุดเช่ือมต่อใช้

งำนมำกกวำ่รีเลยช์นิดอ่ืนๆ นิยมใชติ้ดตั้งเขำ้กบัแผงควบคุมระบบกำรท ำงำนท่ีมีขนำดใหญ่ เช่น กำร

ควบคุมระบบเคร่ืองสูบน ้ำ กำรควบคุมกระบวนกำรผลิตในโรงงำนอุตสำหกรรม เป็นตน้ 
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รูปท่ี 2.15 สเตป็ป้ิงรีเลย ์

2.5 ลมิิตสวิตช์ 

 ลิมิตสวิตช์ หรือ สวิตช์จ ำกัดระยะ (Limit Switch) คือ อุปกรณ์เปิด/ปิด วงจรไฟฟ้ำท่ีใช้

ส ำหรับจ ำกดัระยะทำง และตดั/ต่อ วงจรกำรท ำงำนของระบบอตัโนมติัต่ำงๆ ในงำนอุตสำหกรรม 

ส่วนใหญ่แลว้จะใช้เพื่อควบคุมกำรท ำงำนของระบบอตัโนมติั และยงัใช้ตรวจสอบต ำแหน่งของ

วตัถุวำ่มี หรือไม่มี 

 
รูปท่ี 2.16 ลิมิตสวิตช์ 

 โครงสร้ำงของลิมิตสวิตช์ 

 มีลกัษณะคลำ้ย สวิตชป์ุ่ มกดทัว่ไปคือ เป็นกล่องส่ีเหล่ียมขนำดเลก็ ประกอบดว้ย 

 1.ปุ่ มสวิตชเ์ปิด/ปิด หลำกหลำยรูปทรงใหเ้ลือกใชง้ำน  

 2.ภำยในจะเป็นจุดเช่ือมต่อท่ีมีหลกักำรท ำงำน 2 ลกัษณะ ไดแ้ก่  

  -แบบปกติเปิด (NO) หนำ้สัมผสัจะไม่ต่อถึงกนั ท ำใหก้ระแสไฟฟ้ำไหลผำ่นไม่ได ้ 
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  -แบบปกติปิด (NC) เม่ือมีแรงกดจำกภำยนอกมำกระท ำ เช่น ช้ินงำนเคล่ือนมำทบั

ปุ่ มกด หรือ ลูกสูบเคล่ือนท่ีมำชนปุ่ มกด ท ำให้เปล่ียนเป็นแบบปกติปิด (NC) หนำ้สัมผสัต่อถึงกนั

ท ำใหก้ระแสไฟฟ้ำสำมำรถไหลผำ่นได ้

 
รูปท่ี2.17 โครงสร้ำงลิมิตสวิตช ์

 



 
 

บทที่ 3 
รายละเอยีดการปฏิบัติงาน 

 
3.1 ช่ือและที่ตั้งของสถานประกอบการ 

บริษทั พี.พี.ลิฟท ์จ ำกดั (P.P.Lift Co.Ltd) 
ตั้งอยูเ่ลขท่ี 2 ซอยบำงเชือกหนงั2 แขวงบำงเชือกหนงั เขตตล่ิงชนั กรุงเทพมหำนคร 10170 

 
 

รูปท่ี 3.1 ท่ีตั้งบริษทัของสถำนประกอบกำร  
 

3.2 ลกัษณะการประกอบการและการให้บริการหลกัขององค์กร  
บริษทั พี.พี.ลิฟท ์จ ำกดั เป็นบริษทัท่ีตั้งอยู่ในพื้นท่ีแขวงบำงเชือกหนงั ซอยบำงเชือกหนงั2 

เขตตล่ิงชนั กรุงเทพมหำนคร 10170 ดว้ยทุนจดทะเบียน 1ลำ้นบำท ผลิตและออกแบบลิฟท์ขนส่ง 
ลิฟทโ์ดยสำร ส่งหมอบใหลู้กคำ้หลกั ไดแ้ก่ โรงงำนอุสำหกรรม และบริษทัทัว่ไป เป็นโรงงำนสีขำว
ปลอดยำเสพติด และได้ผ่ำนกำรรับรองมำตรฐำน ISO ทั้งน้ียงัมีกิจกรรมต่ำง ๆ ให้พนักงำนอีก
มำกมำย เช่น งำนเล้ียงประจ ำปี ท่องเท่ียวประจ ำปี ของขวญัพิเศษเน่ืองในโอกำสต่ำง ๆ และยงัมี
กิจกรรมเพื่อสังคม เช่น สร้ำงลิฟทโ์ดยสำรถวำยวดัอินทรำวำส 
3.3 รูปแบบการจัดการองค์การและการบริหารงาน 
  1. คุณพงษบ์ดี พุ่มลอยฟ้ำ  Executive Manager 

  2.คุณบุญรอด พูลสวสัด์ิ  Treasury Department 

  3. คุณสำยชล พุ่มลอยฟ้ำ  Maintenance Supervisor 

  4. คุณกรวิทย ์ยิม้ดี  Maintenance  
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  5. คุณชำญนรงค ์สุขเสริม  Maintenance 

  6.คุณประพนธ์ แสงอรุณไพศำล Installation Department 

  7.คุณดิเรก ไพโรจน์พฒันกิจ Installation Department 

 

3.4 ต าแหน่งและลกัษณะงานท่ีนักศึกษาได้รับมอบหมาย 

3.4.1 ต ำแหน่งท่ีนกัศึกษำไดรั้บมอบหมำย 

นำงสำวธนัยธร เสภู่  Maintenance 

3.4.2 ลกัษณะงำนท่ีนกัศึกษำไดรั้บมอบหมำย คือ ตรวจเช็คสต็อกอุปกรณ์ทุกอำทิตย ์และ

ไปติดตั้งลิฟทข์นส่งตำมโรงงำนอุสำหกรรมต่ำง ๆ Service ตำมแผนงำน และเดินเอกสำรท่ี

ไดรั้บมอบหมำย 

 

3.5 ช่ือและต าแหน่งงานของพนักงานที่ปรึกษา 

3.5.1 ช่ือพนกังำนท่ีปรึกษำ นำยกรวิทย ์ยิม้ดี 

3.5.2 ต ำแหน่งพนกังำน Maintenance 

 

3.6 ระยะเวลาท่ีปฏิบัติงาน 

3.6.1 ระยะเวลำในกำรด ำเนินงำนตั้งแต่วนัท่ี 17 พฤษภำคม ถึงวนัท่ี 28 สิงหำคม พ.ศ.2564  

3.6.2 วนัเวลำในกำรปฏิบัติสหกิจศึกษำ เวลำ 08.00 – 17.00 น. หยุดตำมปฏิทินบริษัท

ก ำหนดโดยอิงตำมลูกคำ้ 
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3.7 ขั้นตอนและวิธีด าเนินงาน 

 3.7.1 ขั้นตอนการด าเนินงาน 

ตารางท่ี 3.1 ขั้นตอนกำรด ำเนินกำร 

ล ำดบั 
ขั้นตอนกำร
ด ำเนินกำร 

พฤษภำคม 
2564 

มิถุนำยน 
2564 

กรกฎำคม 
2564 

สิงหำคม
2564 

1 ศึกษำกำรท ำงำน                             

2 
รวบรวมปัญหำกำร
หยดุกระบวนกำร
ผลิต 

                            

3 ยืน่เสนอโครงงำน                             

4 อนุมติัโครงงำน                             

5 ด ำเนินกำร                             

6 
ติดตำมผลกำร
ด ำเนินงำน 

                            

7 สรุปผล                             

8 ขยำยผลท ำแผน PM                             

9 
จดัท ำรูปเล่ม
โครงงำน 

                            

 

3.8 อุปกรณ์เคร่ืองมือท่ีใช้ 

 3.8.1 คอมพิวเตอร์ 

 3.8.2 โปรแกรม Excel Word 

 3.8.3 เคร่ืองมือกำรติดตั้งและService 
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3.9 การออกแบบการติดตั้งลฟิท์อุตสาหกรรม 

 

รูปท่ี 3.2 วงจรตูค้อนโทรลและวงจรสวิตชห์นำ้ชั้น 

 3.9.1 แบบวงจรกำรต่อตูค้อนโทรลลิฟทอุ์ตสำหกรรม 4ชั้น  

  ในตูค้อนโทรลจะมีอุปกรณ์ต่ำง ๆ ท่ีใชค้วบคุมกำรท ำงำนของลิฟท ์เช่น ไฟฟ้ำ3 

เฟสจำกมอเตอร์มำเขำ้หมอ้แปลงแปลงไฟเป็น 220V ซ่ึงในตูค้อนโทรลจะมีไฟ220V และ 24V ไฟ

220Vจะใชใ้นกำรต่อเขำ้ท ำงำนกบัไฟฟ้ำในตวัลิฟท์และปลัก๊บนหลงัคำลิฟท ์ส่วนไฟ24Vจะใช้ใน

งำนกบัลิมิตสวิตชป์ระตู ลิมิตสวิตชช์ั้นจอดหนำ้ชั้น 

 3.9.2 แบบวงจรกำรต่อปุ่ มหนำ้ชั้นลิฟท ์

  กำรต่อน ำสำยสวิตซ์ปุ่ มกดของแต่ละชั้นต่อเช่ือมในรำงไฟท่ีติดตั้งอยู่ในป่องลิฟท์

ต่อเช่ือมกบัสำยไฟท่ีพ่วงมำจำกตูค้อนโทรล 
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รูปท่ี 3.3 วงจรมอเตอร์3เฟสและหมอ้แปลง 

 3.9.3 แบบวงจรกำรต่อมอเตอร์ไฟฟ้ำ3เฟส 

  มอเตอร์เกียร์ท่ีใช้งำนในลิฟทอุ์ตสำหกรรมใช้ไฟ3เฟส ซ่ึงเมนไฟ3เฟสมำจำกตวั

โรงงำนหรืออำคำรมำต่อเขำ้มอเตอร์เกียร์และจำกมอเตอร์เกียร์มำเขำ้ตูค้อนโทรลเพื่อแปลงไฟเป็น

220V 

 3.9.4 แบบวงจรกำรต่อหมอ้แปลง 

  กำรแปลงไฟจำก220V มำเป็น24V เพื่อใช้กบัอุปกรณ์ลิมิตสวิตช์ประตูและลิมิต

สวิตชต์ดัต่อหนำ้ชั้นลิฟท ์
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รูปท่ี 3.4 วงจรควบคุมรอกมอเตอร์และ Buzzer 

 3.9.5 กำรควบคุมรอกมอเตอร์ 

  กำรควบคุมรอกมอเตอร์ จะมีกำรท ำงำน2ระบบ คือมีระบบAuto และระบบ 

Manual ซ่ึงระบบ Manual จะต่อเขำ้มอเตอร์โดยตรงและใช้รีโมทขบัเคล่ือนลิฟท ์ซ่ึงจะใช้ระบบน้ี

ต่อเม่ือลิฟทมี์ปัญหำหรือใชช้ัว่ครำว ส่วนระบบ Auto จะต่อผำ่นวงจรในตูค้อนโทรลก่อน 

 3.9.6 กำรต่อท ำงำนของ Buzzer  

  เม่ือลิฟท์ก ำลงัท ำงำนไปตำมชั้นท่ีเรียก เม่ือถึงชั้นนั้นแลว้ Buzzer จะดังเตือนว่ำ

ลิฟทถึ์งชั้นนั้นและจอดสนิทแลว้สำมำรถเปิดประตูใชง้ำนลิฟทไ์ดเ้ลย 
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รูปท่ี 3.5 กำรท ำงำนของลิมิตสวิตชต์ดัต่อหนำ้ชั้น 

 3.9.7 กำรท ำงำนของลิมิตสวิตชต์ดัต่อหนำ้ชั้น 

  กำรต่อท ำงำนของลิมิตสวิตช์ตดัต่อหนำ้ชั้นจะต่อเขำ้ท่ี Noทั้งหมดทุกชั้น ยกเวน้

ชั้นบนสุดและล่ำงสุดจะใช ้Nc เพรำะป้องกนัลิฟทจ์อดเกินชั้นนั้น ๆ  
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บทที่ 4 
ผลการปฏิบัติงานตามโครงงาน 

การปฏิบัติงานท่ีได้รับมอบหมายในงานติดตั้งงานมีดังนี้ 

 4.1 การติดตั้งต่อวงจรไฟท่ีลิมิตสวิตซ์ประตู 

  ประตูเปิด-ปิดลิฟท์อุตสาหกรรม ตอ้งมีลิมิตสวิตซ์ควบคุมการเปิด-ปิดลิฟท์และ

ป้องกนัอนัตรายเม่ือเวลาลิฟทก์ าลงัท างานและมาเปิดประตูลิฟทก์ะทนัหัน ถา้ลิฟทก์ าลงัท างานแลว้

มาเปิดประตูลิฟท ์ลิฟทจ์ะท างานการหยดุท างานทนัทีเพราะลิมิตสวิตซ์จะท าการตดัวงจรทนัที 

 
รูปท่ี4.1 การติดตั้งลิมิตสวิตซ์ประตู 

 ขั้นตอนท่ี1 วดัระยะของสายไฟลิมิตสวิตซ์ประตูท่ีจะใชต้่อเช่ือมกบัรีเลยท่ี์อยู่ในตูC้ontrol 

ซ่ึงจะทิ้งสายเอาไวเ้ช่ือมในรางเคเบิ้ลในป่องลิฟทท์างขวามือ โดยการต่อใชง้านจะต่อสายVCT เขา้

กบัตวัมิตสวิตซ์ประตูโดยใช ้จุดต่อNoทั้งหมด 

 4.2 การติดตั้งอุปกรณ์ในตู้ Control  

  ภายในตูค้อนโทรลจะมีอุปกรณ์ต่าง ๆ ท่ีใชค้วบคุมการท างานของลิฟทท์ั้งหมดซ่ึง

ตูค้อนโทรลน้ีจะติดตั้งอยูช่ั้นบนสุดของโรงงานทุกโรงงาน และมีตวัขบัเคล่ือนลิฟทแ์บบManual อยู่

กบัตูค้อนโทรลเพื่อ ลิฟทเ์กิดมีปัญหาต่าง ๆ จะใชต้วัขบัเคล่ือนน้ีแทน 
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รูปท่ี4.2 ดา้นในตูค้อนโทรล 

 ขั้นตอนท่ี2 การติดตั้งอุปกรณ์ในตูต้อ้งท าการวางแผนการติดตั้งอุปกรณ์ให้เหมาะสมกับ

การเดินสายไฟและการท างาน ซ่ึงจะท าการต่ออุปกรณ์ขึ้นอยู่กับงานว่าจะมีก่ีชั้นถ้ามีหลายชั้น

อุปกรณ์จะเพิ่มขึ้น เม่ือต่อเสร็จจะเอาสายมาทิ้งไวร้อท่ีตวัเทอร์มินอลเพื่อรอเอาไปต่อท่ีหนา้งาน 

 4.3 การติดตั้งต่อวงจรสวิตซ์ปุ่ มกดหน้าช้ัน 

  สวิตซ์ปุ่ มกดหนา้ชั้น มีหนา้ท่ีเรียกลิฟทใ์หไ้ปชั้นท่ีตอ้งการ หรือเรียกลิฟทใ์ห้มาหา

ตามชั้นท่ีตอ้งการใชง้าน ซ่ึงการท างานของลิฟทเ์ม่ือกดเรียกลิฟทพ์ร้อมกนัลิฟทจ์ะไปท่ีการกดเรียก

ท่ีเร็วกว่าก่อนเสมอ และลิฟท์อุตสาหกรรมจะมีปุ่ ม Stop เสมอ เพราะเอาไวท้ าหน้าหยุดลิฟท์

กะทนัหนัเม่ือมีเหตุฉุกเฉิน 
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รูปท่ี4.3 การต่อวงจรสวิตซ์ปุ่ มกดหนา้ชั้น 

 ขั้นตอนที่3 การต่อสวิตซ์ปุ่ มกดหนา้ชั้นลิฟท ์ปัจจุบนัสายไฟจะท าการบอกเบอร์ของสายมา

ท่ีสายไฟเรียบร้อยแลว้จึงท าการต่อวงจรไดง้่ายขึ้นและสะดวกสบายขึ้น การต่อสายไฟมาเช่ือมกบั

สวิตซ์จะตอ้งใชห้วัหมวกต่อสายเสมอ เพื่อกนัไม่ใหส้ายไฟหลุดมาชนกนั 

 
รูปท่ี4.4 การติดตั้งสวิตซ์ปุ่ มกดหนา้ชั้น 
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 4.4 การติดป้ายเตือนข้อห้ามในการใช้ลฟิท์อุตสาหกรรม 

  กาติดตั้งป้ายเตือน เป็นมาตรฐานของทางวิศวกรท่ีตอ้งมีการติดตั้งป้ายในตวัลิฟท์

และหนา้ชั้นลิฟทท์ุกชั้น เพื่อการใชง้านลิฟทอ์ยา่งถูกตอ้งและปลอดภยั 

 
รูปท่ี4.5 ป้ายเตือนหา้มโดยสาร 

 
รูปท่ี4.6 ป้ายจ ากดัน ้าหนกัการขนส่ง 
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การปฏิบัติงานท่ีได้รับมอบหมายในงานเซอร์วิสมีดังนี้ 

 4.5 การตรวจเช็คมอเตอร์เกียร์  

 
รูปท่ี4.7 การตรวจสอบมอเตอร์เกียร์ 

 ขั้นตอนที่1 การตรวจเช็คมอเตอร์เกียร์ ตอ้งท าการตรวจเช็คสม ่าเสมอเพราะมอเตอร์เกียร์จะ

ท างานตลอดเม่ือมีการใช้งานลิฟท์และเช็คน ้ ามนัเกียร์เสมอและวงจรว่ามีการไหมห้รือช ารุด ถา้มี

จะตอ้งท าการแกไ้ขทนัที 

 4.6 การตรวจสอบตู้คอนโทรล 

 
รูปท่ี 4.8 การตรวจสอบตูค้อนโทรล 
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 ขั้นตอนที่2 การตรวจเช็คตูค้อนโทรล เช็ครีเลยว์า่มีการช ารุดหรือเสียหายมั้ย ตรวจสอบการ

ท างานเม่ือลิฟทก์ าลงัท างานอุปกรณ์ภายในตูค้อนโทรลท างานปกติหรือไม่ 

 4.7 การตรวจสอบสายสลงิ 

 

รูปท่ี 4.9 ตรวจสอบสลิง 

 ขั้นตอนท่ี3 การตรวจสอบสายสลิง ต้องท าการตรวจเช็คอย่างสม ่าเสมอทุกคร้ังเพราะ

สายสลิงเป็นหัวใจหลกัของการท างานลิฟทถ์า้สายสลิงแตก อาจก่อให้เกิดอนัตรายระหว่างการใช้

งานไดเ้ลย จึงตอ้งตรวจเช็คตลอดถา้สลิงมีการแตก ตอ้งท าการเปลี่ยนสลิงทนัที 
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 4.8 น ้ามันรางลฟิท์ 

 

รูปท่ี 4.10 เติมน ้ามนัรางลิฟท ์

 ขั้นตอนท่ี4 การตรวจสอบน ้ ามนัรางส าคญัมาก เพราะถา้น ้ ามนัรางแห้งอาจจะท าให้เกิด

เสียงดงัและท าใหลิ้ฟทว่ิ์งขึ้นลงติดขดัได ้ตอ้งใชน้ ้ามนัเกียร์เบอร์40เท่านั้น 

 4.9 ท าความสะอาดบนหลงัคาลฟิท์และหน้าช้ันลฟิท์ 

 

รูปท่ี4.11 เป่าฝุ่ นบนหลงัคาลิฟท ์
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 ขั้นตอนท่ี5 ปัญหาจากการเกิดฝุ่ นเยอะไม่มีการท าความสะอาดในป่องลิฟทแ์ละบนหลงัคา

ลิฟท์ตอ้งท าการเซอร์วิสเป็นประจ าทุกเดือน เพื่อท าความสะอาดในป่องลิฟท์ในทุก ๆ เดือน และ

เช็ดท าความสะอาดปุ่ มกดหนา้ชั้นลิฟท ์

 

รูปท่ี 4.12 ท าความสะอาดหนา้ชั้นลิฟทท์ุกชั้น 

 4.10 การTestโหลดตรวจสอบน ้าหนักลฟิท์ 

 

รูปท่ี4.13 ลูกเวสเทสน ้าหนกั 
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 ขั้นตอนท่ี6 การเทสโหลด เป็นการทดสอบน ้ าหนักของลิฟท์ว่าถูกต้องตามความต้อง

ตอ้งการของลูกคา้หรือไม่ และจะมีวิศวกรมีตรวจสอบการเทสโหลดทุกคร้ัง เพราะการเทสโหลด

เป็นมาตรฐานทางวิศวกร 

 
รูปท่ี4.14 วิศวกรตรวจสอบ 

 
รูปท่ี4.15 การเทสโหลด 
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การค านวณขนาดมอเตอร์ลฟิท์ 

 ขนาดของมอเตอร์และอินเวอร์เตอร์ส าหรับลิฟตน์ั้น ขึ้นอยู่กบัประสิทธิภาพทางกลในการ

ท างานของระบบลิฟท์ทั้งระบบ ส าหรับลิฟท์ท่ีใช้เฟืองทดรอบ ความเร็ว ต ่าอาจมีประสิทธิภาพ

ท่ี45% ท่ีความเร็วสูงอาจมีประสิทธิภาพถึง 70% และในกรณีลิฟทไ์ม่มีเกียร์ทดรอบประสิทธิภาพสูง

90%-95% สามารถน ามาใชค้  านวณหาขนาดของมอเตอร์ ส าหรับระบบลิฟท ์ตามสมการต่อไปน้ี 

Motor (kW) = (M (kg) x V(m/s) x [1-(CWB/100)] / (102 x [%EFF/100]) 

โดยท่ี Motor ขนาดก าลงัขบัทางกลของมอเตอร์ 

 M คือ น ้าหนกับรรทุกพิกดั 

 V คือ ความเร็วลิฟท ์

 CWB คือ ปริมาณเป็นเปอร์เซ็นของการถ่วงน ้าหนกัชดเชย 

 EFF คือ ประสิทธิภาพทางกลของลิฟตท์ั้งระบบ 

 4.11 การค านวณท่ีลฟิท์ น ้าหนักบรรทุก 1000 กโิลกรัม ความเร็ว 1 เมตร/วินาที ถ่วงชดเชย

ท่ี 50%  

Motor (kW) = (1000 (kg) x [1-(50/100)]) / (102 x [60/100])  

                    = 8.17 

 ดงันั้นขนาดมอเตอร์ท่ีเลือกใช้คือ 11 kW. และขนาดของอินเวอร์เตอร์ 11 kW โดยขนาด

กระแสของอินเวอร์เตอร์ตอ้งมากกวา่กระแสปกติของมอเตอร์  

Motor (kW) = (1000 (kg) x 1 (m/s) x [1-(50/100)]) / (102 x [90/100]) 

                    = 5.45  

 ดงันั้นขนาดมอเตอร์ท่ีเลือกใชค้ือ 5.5 kW และขนาดของอินเวอร์เตอร์ควรจะ ใชท่ี้ 7.5 kW 

เน่ืองจากก าลงัมอเตอร์ท่ีค านวณมีค่าใกลเ้คียง ขนาดของมอเตอร์ท่ีเลือก  ดังนั้นหากเลือกใช้งาน

อินเวอร์เตอร์ท่ี 5.5 kW อาจจะท าใหป้รับค่าความเร่งไดน้อ้ย หรือการ ปรับค่า S-curve เพื่อความน่ิม

นวลจะท าการปรับไดย้ากเน่ืองจากกระแสถูกจ ากดั 
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 4.12 การพจิารณาพลงังานไฟฟ้าในแต่ละจุด 

  4.12.1 มอเตอร์ขบัเคล่ือนตวัลิฟต ์

   7.5KW x 1/60 = 0.125 KW-H 

 

  4.12.2 ระบบควบคุม 400W 

   400W x 1/60 = 6.67 W-H 

  4.12.3 ไฟปุ่ มกด และไฟบอกชั้น 

   (5W+5W) x 1/60 = 0.16 W-H 

  4.12.4 ระบบแสงสวา่ง 

   20W x 4 x 1/60 = 1.34 W-H 

  4.12.5 พดัลมระบายอากาศ 

   45W x 1/60 = 0.75 W-H  

  4.12.6 มอเตอร์ขบัเคล่ือนประตู  

   80W x 8/3600 = 0.17 W-H  

 Total = 0.125 KW-H + (6.67 + 0.16 + 1.34 + 0.75 + 0.17)/1000 KW-H = 0.13409 KW-H 



 
 

บทที่ 5 
สรุปผลและข้อเสนอแนะ 

 

5.1 สรุปผลการปฏิบัติงาน 
บริษทั พี.พี.ลิฟท ์จ ำกดั รับออกแบบและติดตั้งลิฟทข์นส่งสินคำ้ตำมโรงงำนอุตสำหกรรม 

ซ่ึงกำรออกแบบและติดตั้งลิฟท์อุตสำหกรรมนั้นจะตอ้งมีแบบวงจรกำรท ำงำนของอุปกรณ์ต่ำง ๆ 
ของลิฟท์นั้น ๆ ซ่ึงวงจรกำรต่ออุปกรณ์และกำรติดตั้งตูค้อนโทรลจะไม่เหมือนกันทุกท่ี บำงท่ีมี
หลำยชั้น บำงท่ีมี 2ชั้น แต่ละท่ีจะมีอุปสรรค์ในกำรท ำงำนท่ีแตกต่ำงกันและกำรค ำนวณกำรใช้
จ่ำยไฟเขำ้อุปกรณ์ต่ำง ๆ ตอ้งมีควำมรอบคอบในงำนติดตั้งทุกงำน 

จำกกำรปฏิบติังำนท่ีบริษทั พี.พี.ลิฟท ์จ ำกดั ตั้งแต่วนัท่ี 17 พฤษภำคม พ.ศ.2564 ถึงวนัท่ี 28 
สิงหำคม พ.ศ. 2564 นั้น ส่งผลให้ผูจ้ดัท ำไดรั้บควำมรู้และประสบกำรณ์ต่ำง ๆ ท่ีมีค่ำมำกมำยโดย
ไดรั้บต ำแหน่งผูช่้วยช่ำงไฟ ตำมผงัแสดงขอ้มูลกำรท ำงำน ท ำให้ไดป้ระสบกำรณ์และทกัษะทำง
ปฏิบติัจำกกำรปฏิบติัสหกิจคร้ังน้ีไดบู้รณำกำรควำมรู้ท่ีไดจ้ำกห้องเรียนไปใชใ้นกำรปฏิบติังำนจริง
ซ่ึงเป็นประโยชน์ในกำรปฏิบติังำนในอนำคต 

5.2 ประโยชน์ด้านสังคม 
 5.2.1 ไดเ้รียนรู้ระบบกำรบริหำรองคก์ร 
 5.2.2 ไดเ้รียนรู้กำรประสำนงำนกบัเพื่อนร่วมงำน 
 5.2.3 ไดเ้รียนรู้กำรประสำนงำนกบัแผนกอ่ืนๆ 
 5.2.4 ไดเ้รียนรู้หนำ้ท่ีของแต่ละแผนก 
 5.2.5 ไดเ้รียนรู้กำรท ำงำนเป็นทีม 
 5.2.6 ไดเ้รียนรู้หนำ้ท่ีควำมรับผิดชอบของตน 

5.3 ประโยชน์ด้านการท างาน 
5.3.1 ไดป้ระสบกำรณ์ใหม่ ท่ีแตกต่ำงจำกห้องเรียน 

5.3.2 ไดส้ัมผสักำรท ำงำนจริง และวิเครำะห์แกปั้ญหำ 

5.3.3 ไดรู้้จกัขั้นตอนกำรติดตั้งลิฟทข์นส่ง 
5.3.4 ไดรู้้จกัวิธีกำรบ ำรุงและซ่อมแซมลิฟทข์นส่ง 

5.4 ปัญหาและข้อเสนอแนะในการปฏิบัติงาน 
คณะผูจ้ดัท ำรำยงำนโครงงำนสหกิจศึกษำ ไดท้ ำกำรรวบรวมปัญหำกำรออกแบบและติดตั้ง

ลิฟท์อุตสำหกรรม เพื่อมำปรับปรุงและแก้ไขปัญหำหน้ำงำนท่ีแก้ไขได้เช่น กำรต่อและกำรวำง
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อุปกรณ์อิเลก็ทรอนิกส์ในตูค้อนโทรล ตอ้งมีกำรวำงท่ีต่อวงจรง่ำยและสำมำรถแกไ้ขงำนภำยหลงัได้

ง่ำย เม่ือน ำตูค้อนโทรลไปติดตั้งหน้ำงำนจริงปัญหำจะลดน้อยลง สำมำรถแกไ้ขปัญหำน้ีได้อย่ำง

รวดเร็วและสำมำรถน ำไปขยำยผลเพื่อน ำไปใชก้บักำรผลิตและติดตั้งในโรงงำนอ่ืน ๆ ไดอี้ก  

5.5 ปัญหาในการปฏิบัติงาน 
 1. ลิฟทข์นส่งสกปรก 
 2. ตวัถงัลิฟทข์นส่งจอดไม่ตรงหนำ้ชั้น 
 3. หลงัคำร่ัวเกิดน ้ำฝนร่ัวไหลเขำ้บ่อลิฟท ์

5.6 การแก้ไขปัญหาในการปฏิบัติงาน 
 1. ก ำหนดแผนท ำควำมสะอำดลิฟทท์ุกเดือน 
 2. ติดตั้งลิมิตสวิตชต์ดัต่อหนำ้ชั้นใหม่ 
 3. ปิดรอยร่ัวของหลงัคำและวิดน ้ำออกจำกบ่อลิฟท ์
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