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บทที1่ 
บทน า 

1.1 ความเป็นมาและความส าคัญของปัญหา 
บริษทั จาร์ดีน ชินด์เล่อร์ (ไทย) จ ากดัเป็นหน่วยงานเอกชน Schindler Group เป็นผูน้ า

ทางดา้นการออกแบบ ผลิต ติดตั้ง บ ารุงรักษา และปรับปรุง ลิฟต์ บนัไดเล่ือน และทางเล่ือน

ก่อตั้งข้ึนเม่ือปีค.ศ.1874ในประเทศสวิตเซอร์แลนด์มีความช านาญทางดา้นวิศวกรรมสมยัใหม่

ทั้งทางกลและทางไฟฟ้าโดยผลิตภณัฑ์ได้รับการออกแบบและทดสอบให้มีความปลอดภยั 

สะดวกสบาย มีประสิทธิภาพ และเช่ือถือได ้บริษทั Schindler Group มีพนกังานกวา่ 65,000 คน 

มีส านกังานกวา่1,000ส านกังานในกวา่100 ประเทศรวมถึงมีฐานการผลิตและวิจยัใน ประเทศ

อเมริกาบราซิลยุโรปจีนและอินเดียบริษทั จาร์ดีน ชินด์เล่อร์ (ไทย) จ ากดัมาท าการก่อตั้งข้ึนใน

ประเทศไทยเม่ือปี พ.ศ. 2523 มีพนกังานรวมมากกว่า 600 คน มีลิฟต์และบนัไดเล่ือนท่ีอยู่

ภายใตส้ัญญาบริการและการรับประกนัผลงานติดตั้งมากกวา่ 8,000 เคร่ือง ทัว่ประเทศ  

ระบบลิฟท์ในปัจจุบนัอาจจะมีการขดัขอ้งและเสียท่ีมาจากการไฟตกไฟดบัท าให้อะไหล่

อิเล็คทรอนิกส์ช ารุดเสียหายหรือการแกปั้ญหาในงานซ่อมไม่หายขาดเพื่อเป็นการเพิ่มมาตรฐาน

ในการบ ารุงรักษาและเพิ่มประสิทธิภาพของลิฟท์ทางผูจ้ดัท าเล็งเห็นถึงความส าคญัของงาน

ระบบน้ีจึงมีความคิดรวบรวมวิธีการแกไ้ขของการบ ารุงรักษาลิฟต์ให้มีประสิทธิภาพมากข้ึน

และสามารถน ามาศึกษาต่อเพื่อใชใ้นการประกอบอาชีพได ้

1.2วตัถุประสงค์โครงงาน 
1.2.1 เพื่อลดขั้นตอนการเปล่ียนลูกลอ้ประตูลิฟต ์SCHINDLER รุ่น5400 
1.2.2 เพื่อลดขั้นตอนการเปล่ียนชุดแคมป์ประตูลิฟต ์SCHINDLER รุ่น5400 

1.3ขอบเขตของโครงงาน 
 1.3.1 การเปล่ียนลูกลอ้ประตูลิฟต ์SCHINDLER รุ่น5400 โดยใชว้ธีิการลดขั้นตอน 
 1.3.2 การเปล่ียนชุดแคมป์ประตูลิฟต ์SCHINDLER รุ่น5400 โดยใชว้ธีิการลดขั้นตอน 
1.4ประโยชน์ทีค่าดว่าจะได้รับ 

1.4.1 เพื่อซ่อมแซมลิฟตใ์หท้นัใชง้านต่อความตอ้งการของลูกคา้ภายในอาคาร 
 1.4.2 สามารถท างานคนเดียวไดอ้ยา่งรวดเร็วและมีประสิทธิภาพ 
 1.4.3 ช่วยลดระยะเวลาการท างาน ซ่ึงจะส่งผลโดยรวมต่อองคก์รท าให้มีประสิทธิภาพมาก
ยิง่ข้ึน 
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บทที ่2 
ทฤษฎีและหลกัการที่เกีย่วข้อง 

2.1 ทฤษฏีทีเ่กีย่วข้องกบัการศึกษา 
2.1.1 ทฤษฎล้ีอลูกประตูลฟิต์ 
ลูกลอ้อุตสาหกรรม (Industrial Caster) ลอ้รถเข็น ลอ้เล่ือน เป็นอุปกรณ์อุตสาหกรรมท่ีใช้

ส าหรับติดตั้งท่ีฐานของวตัถุส่ิงของท่ีมีขนาดใหญ่ หรือช่วงล่างของอุปกรณ์ท่ีใช้เป็นยานพาหนะ 
เพื่อให้เกิดการเคล่ือนยา้ยได ้โดยทัว่ไปลูกลอ้จะมีลกัษณะแบบทรงกลมและทรงกระบอก ซ่ึงสอง
แบบน้ีสามารถกล้ิงบนพื้นเรียบได ้ก่อนหนา้นั้นจะถูกประกอบเขา้กบัช้ินส่วนท่ีใชส้ าหรับติดตั้งเขา้
กบัฐานวตัถุ ไดแ้ก่ แผน่เพลท แกนเกลียว เด่ือย เป็นตน้ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
                                          รูปภาพท่ี2.1 ลูกลอ้ประตูลิฟต ์

หลกัการท างานของลูกล้อประตูลฟิต์ 
ลูกลอ้ประตูลิฟต์เป็นส่วนประกอบของบานประตูท างานโดยอยู่บนรางประตูรับน ้ าหนัก

เปิดปิดของบานประตูลิฟต์ในลูกล้อจะมีลูกปืนและจาระบีหล่อล่ืน ลูกล้อจะยึดกับบานประตู
ดว้ยน๊อตรองแหวนเป็นส่วนประกอบท่ีส าคญัของประตูลิฟต์ หากช ารุดหรือสึกหรอจะท าให้บาน
ประตูเคล่ือนท่ีไดติ้ดขดั ประตู1บานจะมีลูกลอ้2ลูกหนา้หลงั เพื่อรับน ้าหนกัอยา่งมีประสิทธิภาพ 
ประเภทลูกล้อตามวสัดุ 
1.ลูกลอ้โพลีโพรพิลีน (PP Caster)     2.ลูกลอ้ไนล่อน (Nylon Caster) 

3.ลูกลอ้ยรีูเทน ลูกลอ้พีวซีี (PU Caster/ PVC Caster) 4.ลูกลอ้เหล็กหล่อ (Cast Iron Caster) 
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2.1.2 ทฤษฎชุีดแคมป์ประตูลิฟต์ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปภาพท่ี2.2 ชุดแคมป์ประตูลิฟต ์
หลกัการท างานของชุดแคมป์ประตูลฟิต์ 

ชุดแคมป์ เป็นส่วนประกอบของบานประตูในลิฟตท์ างานโดยเวลาประตูเปิดปิดจะเป็นชุด
สไลดเ์พื่อยกกา้นเพื่อใหป้ระตูเปิด และเพื่อป้องกนับุคคลในลิฟทง์า้งบานประตู เพื่อป้องกนัการเกิด
การเสียหายแก่ตวัลิฟท ์เช่ือมต่อโดยคอนแทค12V วดัระยะประตูเปิดสุดปิดสุดเช่ือมต่อโดยเช่ือมต่อ
กบัสายพานประตูท่ีมาจากมอเตอร์ประตูเป็นชุดกลไกในการเปิดปิดประตูลิฟท ์ 
ส่วนประกอบของชุดแคมป์ประตู 
1.สปริงแคมป์   3.เคทีคอนแทคประตูใน 
2.ลูกลอ้กา้นแคมป์  4.สลกั แหวน ยดึกา้น 

 
 
 
 
 
 
 

 
 

ประเภทอุปกรณ์คลตัซ์ Lf (มม.) 

มาตรฐานอุปกรณ์คลตัซ์ EN81 53 

มาตรฐานอุปกรณ์คลตัซ์ทีม่ีล๊อคประตูลฟิต์ 62 
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2.1.3 ส่วนประกอบของลฟิต์ (Elevator components) 

รูปท่ี2.3 ส่วนประกอบต่างๆในลิฟต์ 
ส่วนประกอบของลิฟตโ์ดยทัว่ๆไปประกอบไปดว้ยส่วนหลกัๆ ดงัน้ี 
  2.1.3.1 เคร่ืองจกัรขบัลิฟต ์(Traction Machine) 

เป็นอุปกรณ์หลกัของระบบลิฟต ์ท าหนา้ท่ีขบัเคล่ือนลิฟตข้ึ์นลง 
2.1.3.2 ชุดลูกถ่วง (Counterweight) 
ประกอบดว้ยโครงเหล็กซ่ึงบรรจุกอ้นน ้าหนกัท่ีท าดว้ยเหล็กหล่อ ท าหนา้ท่ีถ่วงดุลกบั

น ้าหนกัของต้ิลฟตแ์ละจ านวนผูโ้ดยสารเพื่อใหม้อเตอร์ลิฟตท์  างานไดเ้ตม็ประสิทธิภาพ 
2.1.3.3 รางลิฟต ์(Guide Rail) 
เป็นเหล็กรูปตวั T ท าหนา้ท่ีน าร่องใหลิ้ฟตว์ิง่ข้ึนลงในแนวท่ีก าหนดและรักษาต าแหน่งตวั

ลิฟตใ์หท้รงตวัและไดศู้นยต์ลอดเวลา รางลิฟตมี์หลายขนาดข้ึนอยูก่บัขนาดของตวัลิฟต ์น ้าหนกั
บรรทุกและความเร็วลิฟต ์เป็นตน้ โดยทัว่ไประบบลิฟตจ์ะมีรางขนาดใหญ่ส าหรับน าร่องตวัลิฟต์
และรางขนาดเล็กกวา่ส าหรับน าร่องชุดลูกถ่วง 
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2.1.3.4 ตูโ้ดยสาร (Lift Car) 
ประกอบไปดว้ยห้องโดยสารท่ียดึกบัโครงเหล็กกลา้ท่ีแขง็แรง พร้อมอุปกรณ์นิรภยั (Safety 

Gear) ป้องกนัไม่ใหลิ้ฟตต์ก เม่ือสลิงขาดตูโ้ดยสารมีขนาดแตกต่างกนัข้ึนอยูก่บัประเภทและ
น ้าหนกับรรทุกของลิฟต ์
  2.1.3.5 บฟัเฟอร์ (Buffer) 

เป็นอุปกรณ์ป้องกันไม่ให้ตัวลิฟต์กระแทกกับพื้นบ่อลิฟต์ กรณีลิฟต์วิ่งเลยชั้ นล่างสุด
เน่ืองจากความผิดพลาดของระบบควบคุม บฟัเฟอร์จะผ่อนแรงกระแทกเพื่อไม่ให้เกิดอนัตรายต่อ
ผูโ้ดยสาร 

2.1.3.6 ตูค้อนโทรล (Controller) 
ท าหนา้ท่ีควบคุมการท างานของลิฟตท์ั้งระบบ เช่น ควบคุมความเร็ว ควบคุมการเปิดปิด

ประตูจดัคิวการวิง่รับส่งผูโ้ดยสาร เป็นตน้ และชนิดของคอนโทรลดงักล่าวยงัแตกยอ่ยออกตาม
ประเภทระบบขบัเคล่ือนดว้ย เช่น VVVF , DC Drive เป็นตน้ 
  2.1.3.7 ประตูหนา้ชั้น (Landing Door) 

ระบบลิฟตท์ัว่ไปจะมีประตู 2 ส่วน คือประตูในลิฟต ์(Car Door) และประตูหนา้ชั้นต่างๆ 
ตามจ านวนชั้นจอดของลิฟต ์ปกติประตูหนา้ชั้นจะเปิดปิดไดก้็ต่อเม่ือตวัลิฟตจ์ะตอ้งจอดอยูท่ี่ชั้นนั้น
และประตูท่ีชั้นอ่ืนจะเปิดไม่ได ้ทั้งน้ีเพื่อใหก้ารใชง้านมีความปลอดภยัสูงสุด  
ประตูลิฟตมี์หลายแบบ ท่ีพบเห็นกนัโดยทัว่ไปจะมี 
1. เปิดจากก่ึงกลาง (Center Opening)  2.เปิดจากดา้นขา้ง (Slide Opening) 
  2.1.3.8 สลิงลิฟต ์(Wire Rope) 

ใชส้ าหรับแขวนตวัลิฟตแ์ละชุดลูกถ่วง และฉุดใหลิ้ฟตข้ึ์นลงดว้ยแรงเสียดทานของ
ลวดสลิง 

2.1.3.9 ปุ่มกด (Button) 
ใชส้ าหรับเรียกลิฟตรั์บส่งไปยงัชั้นต่างๆท่ีตอ้งการแผงปุ่มกดมีอยู ่2 ส่วนคือ 

1.แผงปุ่มกดในลิฟต ์(Car Operating Panel) ประกอบดว้ยปุ่มเรียกไปตามชั้นต่างๆ ปุ่มปิด เปิดประตู 
ปุ่มแจง้เหตุและอินเตอร์คอม 
2.แผงปุ่มกดหนา้ชั้น (Hall Button) ประกอบดว้ยปุ่มเรียกลิฟตม์ารับขาข้ึนและขาลงอยา่งละปุ่ม 
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2.1.4 เคร่ืองลิฟต์ (Driving machine)   
เคร่ืองลิฟต์ หมายถึง ตัวต้นก าลังท่ีให้พลังงานในการขับเคล่ือนตัวลิฟต์แบ่งเป็น  

3 ประเภท  
2.1.4.1 เคร่ืองลิฟต์แรงฉุดจากความฝืด  
เคร่ืองลิฟต์ท่ีขับเคล่ือนตัวลิฟต์ โดยอาศัยความฝืดระหว่างเชือกลวดแขวนกับ

รอกขับเคล่ือน ซ่ึงมีมอเตอร์ไฟฟ้าเป็นต้นก าลังในการหมุนรอกขับเคล่ือน โดยมีทั้ งแบบ
ส่งก าลังผ่านเฟืองและแบบขับเคล่ือนโดยตรง  

2.1.4.2  เคร่ืองลิฟต์ขับเคล่ือนด้วยเฟือง (geared-drive machine, geared) 
เคร่ืองลิฟต์ท่ีใช้ก าลังจากมอเตอร์ไฟฟ้าผ่านเฟืองไปหมุนรอกขับเคล่ือน ส่วนมาก

มักใช้เฉพาะกับลิฟต์ท่ีมีความเร็วต ่าท่ีไม่สามารถขับโดยตรงจากมอเตอร์ได้ 
2.1.4.3  เคร่ืองลิฟต์ขับเคล่ือนโดยตรง (direct drive machine, geared) 
เคร่ืองลิฟต์ท่ีใช้ก าลังจากมอเตอร์ไฟฟ้าท่ีต่อโดยตรงกับรอกขับเคล่ือน ส่วนมาก

เป็นลิฟต์ท่ีมีความเร็วสูง  
 
 
ตารางที่2.1 การเปรียบเทียบการใช้งานเคร่ืองลิฟต์แรงฉุดจากความฝืดขับเคล่ือน

ด้วยเฟือง  และขับเคล่ือนโดยตรง (gearless machine)  

 
 
 
 



7 
 

2.1.5ระบบควบคุมการขับเคลื่อน  (Drive control)  
ระบบควบคุมการขับเคล่ือน หมายถึง ระบบควบคุมการเคล่ือนท่ี การหยุดทิศ

ทางการเคล่ือนท่ี ความเร่ง อัตราเร็ว และความหน่วงของส่วนท่ีเคล่ือนท่ี มีดังน้ี  
2.1.5.1 ระบบควบคุมการขับเคล่ือนโดยสนามแม่เหล็กของเคร่ืองก าเนิดไฟฟ้า   

หมายถึง ระบบควบคุมซ่ึงปรับแรงดันไฟฟ้า ที่จ่ายให้กับมอเตอร์ที่ใช้ข ับเคล่ือนลิฟต์โดย
การเปล่ียนแปลงความเข้มและทิศทางของสนามแม่เหล็กของเคร่ืองก าเนิดไฟฟ้า ระบบน้ี
ใช้กับลิฟต์ที่มี เคร่ืองก าเนิดไฟฟ้าของตัวเองเป็นระบบควบคุมที่มีการสูญเสียพลังงานสูง
มาก 

2.1.5.2 ระบบควบคุมโดยรีโอสแตต (rheostat control)  
หมายถึง ระบบควบคุมซ่ึงเปล่ียนแปรค่าความต้านทานและหรือค่ารีแอกแตนซ์ในอาร์มา
เจอร์ และหรือในวงจรสนามแม่เหล็กของมอเตอร์เคร่ืองลิฟต์ ใช้กับลิฟต์ที่มีความเร็วต ่า
และเป็นอาคารท่ีไม่สูงมาก 

2.1.5.3 ระบบควบคุมโดยใช้ไฟฟ้ากระแสสล ับอ ัตราความเ ร็ว เดียว  (single 
speed alternating current control )  
หมายถึง ระบบควบคุมที่ใช้มอเตอร์แบบเหน่ียวน า ( induction motor) อัตราความเร็วค่า
เดียวขับเคล่ือนตัวลิฟต์  

2.1.5.4 ระบบควบคุมโดยใช้ไฟฟ้ากระแสสลับสองอัตราความเร็ว  (two speed 
alternating current control) 
หมายถึง ระบบควบคุมที่ใช้มอเตอร์แบบเหน่ียวน าสองอัตราความเร็วขับเคล่ือนตัวลิฟต์
ซ่ึงท าให้หมุนด้วยอัตราความเร็วซิงโครนัส 2 ค่า โดยการต่อขดลวดของมอเตอร์ให้มี
จ  านวนขั้ วต่างกัน  
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รูปท่ี2.4  เคร่ืองลิฟต์และชุดควบคุบประเภทต่างๆ  

2.1.5.5 ระบบควบคุมโดยการแปรเปล่ียนแรงเคล่ือนไฟฟ้า  (variable voltage 
control)   
หมายถึง ระบบควบคุมท่ีแปรเปล่ียนแรง เคล่ือนไฟฟ้าที่จ่ายให้มอเตอร์ขับเคล่ือนตัวลิฟต์ 
โดยมากใช้อุปกรณ์ประเภท SCR หรือ Thyristor ใช้กับลิฟต์ท่ีมีความเร็วปานกลาง-สูง 

2.1.5.6 ระบบควบคุมโดยแปรเปล่ียนแรงเคล่ือนไฟฟ้าและความถ่ีไฟฟ้า  
(variable voltage , variable frequency control :VVVF)  
หมายถึง ระบบควบคุมที่แปรเปล่ียนแรงเคล่ือนไฟฟ้าและความถ่ีไฟฟ้าที่จ่ายให้มอเตอร์
ข ับเคลื่อนตัวลิฟต์ เ ป็นชุดควบคุมที่มีประสิทธิภาพพลังงานสูง โดยใช้งานกับมอเตอร์
ขับเคล่ือนลิฟต์ชนิดไฟฟ้ากระแสสลับ  
 
2.1.6 รางบังคับลิฟต์และปล่องลิฟต์  

รางบังคับลิฟต์และปล่องลิฟต์ ท าหน้าท่ีน าทางให้ห้องโดยสารเคล่ือนที่ในแนวด่ิง 
การติดตั้ ง ร างลิฟต ์ภายในปล่องลิฟต์จะต ้องมีระยะ ที่ห้องโดยสารก ับรางลิฟต์อย ่า ง
เหมาะสม โดยห้องลิฟต์กับรางลิฟต์ต้องไม่ห่างจนเกินไปและไม่ชิดจนเกินไปเพื่อไม่ให้
เกิดการแกว่งขณะเคลื่อนที่  นอกจากน้ีภายในปล่องลิฟต์จะต้องติดตั้ งอุปกรณ์ให้ความ
สว่างและช่องเปิดท่ีปลอดภัยเพื่อให้เจ้าหน้าท่ีสามารถเข้าภายในปล่องลิฟต์ได้ 

http://ienergyguru.com/wp-content/uploads/2015/10/10282015.png
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2.1.7อุปกรณ์ควบคุมการท างานของลิฟต์   

ลิฟต์จะถูกควบคุมการใช้งานผ่านเคร่ืองควบคุมการใช้งาน โดยพลังงานไฟฟ้าท่ี
ลิฟต์ใช้จะข้ึนอยู่ก ับน ้ าหนักบรรทุกและความเร็วในขณะนั้ น มอเตอร์ไฟฟ้าที่ข ับลิฟต์จะ
รับสัญญาณเพื่อควบคุมให้ความเร็วลิฟต์เป็นไปตามน ้ าหนักบรรทุกจริงรวมถึงความเร็ว 
นอกจากน้ีอุปกรณ์ควบคุมการท างานของลิฟต์ย งัจะต้องจ ัดการท างานของลิฟต์เพื ่อให้
เกิดประสิทธิภาพสูงสุดในการใช้งาน 

2.1.7.1 Collective Control 
เป็นระบบการควบคุมที่มี ปุ่มกดเรียกลิฟต์เพียงจุดเดียวในแต่ละชั้ น โดยลิฟต์จะ

จอดทุกชั้ นที่มีการ เ รียก  ซ่ึ งท าให้ต ้องใช้เวลาในการรอคอยนานมาก โดยมากมีใช้ใน
อาคารท่ีพักอาศัย และลิฟต์ขนของในโรงงานอุตสาหกรรม  

2.1.7.2 Selective Collective Control 
เ ป็นระบบการควบคุมทีมี ปุ่มกดเ รียกลิฟต์ข้ึนและลงในแต่ละชั้ น  เ มื่อลิฟต์อยู่

ในช่วงขาข้ึนลิฟต์จะเลือกจอดเฉพาะชั้ นที่ผู ้โดยสารต้องการไปและจอดรับผู ้โดยสารท่ี
เรียกข้ึน (up) เท่านั้ น เช่นเดียวกันเมื่อลิฟต์อยู่ในช่วงขาลงลิฟต์จะเลือกจอดเฉพาะชั้ นท่ี
ผู ้โดยสารต้องการไปและจอดรับผู ้โดยสารที่ เ รียกลง( down) เท่านั้ น ระบบการควบคุม
แบบน้ีมีการใช้งานกันอย่างแพร่หลาย ในอาคารส านักงาน อาคารธุรกิจประเภทต่าง ๆ  

      2.1.7.3 Computerized System Control 
เ นื่อ ง จากระบบการควบคุมแบบ เดิม  ๆ  ย งัมีข ้อจ าก ัดอยู ่หล ายประการ  เช่น 

ระยะเวลาในการรอคอย และการจัดการการใช้งานลิฟต์เพื่อให้เ กิดประสิทธิภาพสูงสุด 
ซ่ึ งผู ้ผลิตลิฟต์ก็มีก ารพ ัฒนาหลายด ้าน เพื ่อ เพิ ่มประสิทธิต่า ง  ๆ  โดยได ้น าระบบการ
ประมวลผล และเทคโนโลยีด้านคอมพิวเตอร์สมัยใหม่มาใช้ เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพการ
ให้บริการ และการบริหารลิฟต์ให้เกิดประสิทธิภาพสูงสุด 
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2.1.8การใช้พลังงานของลิฟต์ 

ลิฟต์มีการใช้พล ังงานส่วนใหญ่ในส่วนของเค ร่ืองลิฟต์ ซ่ึง เ ป็นตัวข ับเคลื่อนต ัว
ลิฟต์ ซ่ึ งมีอยู่หลายประเภท ด ังที่กล่าวไว ้แล้วข้างต้น นอกจากประเภทของเคร่ืองลิฟต์
แล ้วระบบควบคุมการข ับ เคลื่อน( drive control) ย งั เ ป็นอุปกรณ์อีกต ัวห น่ึง ที่ มี
ความส าคัญต่อการใช้พลังงานของลิฟต์ ลิฟต์ที่มีมวลบรรทุกที่ก  าหนด(rated load) มาก
และความเร็ว(rated speed) สูงย่อมต้องใช้พลังงานมากตามไปด้วย แต่อย่างไรก็ตาม 
ลิฟต์เ ป็นอุปกรณ์ไฟฟ้าที่ออกแบบไว ้ให้มีความได้เปรียบเชิงกลและใช้พล ังงานไฟฟ้า
น้อยที่สุด ส าหรับลิฟต์ที่มีมวลบรรทุก 900 กิโลกรัม เคล่ือนที่ด้วยความเร็ว 2.5 เมตรต่อ
วินาที จะใช้พลังงานไม่ถึง 1 หน่วย(kWh)ต่อคร้ัง โดยบางช่วงของการเคล่ือนที่มอเตอร์
ขับลิฟต์ท าหน้าที่ เป็นทั้ งไดนาโมและมอเตอร์ในคราวเดียวกัน ดังนั้ นลิฟต์จะใช้พลังงาน
ไฟฟ้าก ับระบบเบรคเพื่อชะลอความเร็วให้ลิฟต์จอดชั้ นที่ต ้องการอย่างปลอดภัย  รูป ท่ี 
10-7 แสดงค่าความต้องการก าล ังไฟฟ้าของเค ร่ืองลิฟต์แรงฉุดจากความฝืดขับเคลื่อน
ด้วยเฟือง(geared machine) และขับเคล่ือนโดยตรง (gearless machine)  

 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
รูปท่ี2.5 การใช้ก าลังไฟฟ้าของเคร่ืองลิฟต์ท่ีใช้แรงฉุดจากความฝืดขับเคล่ือนด้วยเฟือง

(geared machine) และขับเคล่ือนโดยตรง (gearless machine)  
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2.1.9ส่วนประกอบต่างๆของลิฟต์  Jardine Schindler Models: 5400  
Jardine Schindler Models: 5400  

 

 
 

รูปท่ี2.6 ตู ้คอนโทลลิฟต์(Lift control)  
 

 
 

รูปท่ี2.7 มอเตอร์ขับลิฟต์(Motor machine)  
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รูปท่ี2.8 ชุดไดฟ์ระบบควบคุมการขับเคล่ือน(Drive control)  
 

 
 

รูปท่ี2.9  ชุดสลิงโกวาเนอร์และคอนแทคหัวสายพานลิฟต์  
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รูปท่ี2.10 หลังคาลิฟต์(Car top) 
 

 
 

รูปท่ี2.11 กลไกลชุดโกวาเนอร์(GBP Govaner) 
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รูปท่ี2.12 ก้นบ่อลิฟต์(Bottom Lift)  
 

 
 

รูปท่ี2.13 ส่วนประกอบต่างๆของประตูในลิฟต ์



15 
 

2.2 งานวจัิยทีเ่กี่ยวข้องกบัการศึกษา 
2.2.1 การพฒันาเคร่ืองควบคุมลฟิต์โดยสารโดยใช้ไมโครคอมพวิเตอร์ (ช่ือผู้แต่ง กฤษดา วศิวธีรา
นนท์ พ.ศ.2531 จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลัย) 

รายงานการวิจัยน้ี กล่าวถึงรายละเอียดการพฒันาเคร่ืองควบคุมลิฟต์โดยสารโดยใช้
ไมโครคอมพิวเตอร์ เป็นแกนกลางในการควบคุม จุดประสงค์หลกัคือ การสร้างเคร่ืองควบคุม
ไมโครคอมพิวเตอร์ ใชแ้ทนเคร่ืองควบคุมแบบรีเลยเ์ดิม ให้สามารถใช้งานไดจ้ริงในอุตสาหกรรม 
ขั้นตอนการพฒันามีการศึกษาระบบลิฟต์ การออกแบบและสร้างฮาร์ดแวร์ของเคร่ืองควบคุม การ
พฒันาโปรแกรมควบคุมลิฟท ์การทดสอบระบบ และการติดตั้งใชง้านจริง ระบบลิฟทเ์ป้าหมายเป็น
ลิฟทโ์ดยสารเด่ียวไม่เกิน 24 ชั้น ใชม้อเตอร์กระแสสลบัสองความเร็วในการขบัเคล่ือน การควบคุม
การท างานเป็นแบบซีเลคทีฟ คอลเลตทีฟ ระบบใชไ้มโครคอมพิวเตอร์ขนาด 8 บิท หน่วยความจ า 
24 กิโลไบท ์มีหน่วยอินพุทและเอาทพ์ุทแบบดิจิตอลส าหรับการควบคุมโปรแกรมควบคุมระบบใช้
หลักการแปลแผนภาพขั้นบันไดของวงจรลิฟท์ ได้ท  าการพฒันาโปรแกรมการแปลแผนภาพ
ขั้นบนัได ส าหรับโครงการน้ีโดยเฉพาะ ได้น าระบบท่ีออกแบบและสร้างข้ึนไปติดตั้งทดสอบที
โรงพยาบาลกรุงธน เป็นเวลา 5 เดือน ผลการทดสอบเป็นท่ีน่าพอใจ 
 
2.2.2 การบ ารุงรักษาลฟิต์โดยการวเิคราะห์ความส่ันสะเทือน (ช่ือผู้แต่งศรายุทธ ทพัแสง พ.ศ.2549 
มหาวทิยาลัยเกษตรศาสตร์) 
เน่ืองจากการบ ารุงรักษาเคร่ืองจกัรในอุตสาหกรรม 

รายงานการวิจยัน้ี กล่าวถึงรายละเอียดการบ ารุงรักษาเคร่ืองจกัรจึงเป็นงานท่ีจะตอ้งท าอยู่
เป็นประจ าตามระยะเวลาท่ีก าหนดไว้ของประเภทเคร่ืองจักรแต่ละชนิด และต้องมีวิธีการ
บ ารุงรักษาท่ีเป็นมาตรฐานท่ีจะต้องปฏิบติัตามคู่มือและวิธีการท่ีถูกต้อง การบ ารุงรักษาในเชิง 
ป้องกนั ซ่ึงจะท าการซ่อมบ ารุงก่อนท่ีเคร่ืองจกัรจะเกิดความเสียหาย โดยในการศึกษาคน้ควา้อิสระ 
น้ีจะเนน้การตรวจสอบการสั่นสะเทือนของเคร่ืองจกัรเป็นอีกวิธีหน่ึงท่ีจะตอ้งปฏิบติัร่วมกนัไปตาม 
ความเหมาะสมของเคร่ืองจกัรนั้น ๆ เพื่อใหเ้กิดประสิทธิภาพสูงสุดในการบ ารุงรักษาเคร่ืองจกัร ใน
การศึกษาน้ีไดป้ระยกุตก์ารทดสอบความสั่นสะเทือนของลิฟทโ์ดยสารและลิฟท์ขนของ โดยการใช้
เคร่ืองมือวดัค่าความสั่นสะเทือน และท าการวิเคราะห์ผลของการสั่นสะเทือนตาม มาตรฐาน ISO 
18738 และมาตรฐาน ISO อ่ืนๆ ท่ีเก่ียวขอ้ง รวมถึงคู่มือบ ารุงรักษาของบริษทัผูผ้ลิต เพื่อให้สามารถ
วเิคราะห์ถึงสาเหตุท่ีมาของการสั่นสะเทือน ลกัษณะความเสียหายและสามารถบอก 
ถึงวธีิการตรวจสอบเพื่อปรับปรุงแกไ้ขตามขั้นตอนท่ีถูกตอ้งมากท่ีสุด 
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บทที ่3 
รายละเอยีดการปฏบิัติงาน 

รายละเอียดของงานท่ีปฏิบติั จะกล่าวถึง ช่ือ-ท่ีตั้ง ของสถานประกอบการ ลกัษณะโดยรวมของ
สถานประกอบการ รูปแบบการบริหารองคก์ร ต าแหน่งงานท่ีนกัศึกษาไดรั้บมอบหมาย ระยะเวลาท่ี
ปฏิบติังาน ขั้นตอนวธีิการด าเนินงาน อุปกรณ์เคร่ืองมือท่ีใชใ้นการปฏิบติังานโครงการสหกิจ 
3.1 ช่ือและทีต่ั้งของสถานประกอบการ 
 ส านกังานใหญ่ :  246 ถนนสุขุมวิท แขวงคลองเตย เขตคลองเตย กรุงเทพมหานคร 
10110 

 รายละเอียดบริษทั : เป็นบริษทัชั้นแนวหนา้ระดบัโลกในธุรกิจผูผ้ลิต จ าหน่าย ติดตั้งลิฟต ์
บนัไดเล่ือน และทางลาดเล่ือน งานบริการหลงัการขายผลิตภณัฑ์ 

 โทรศพัท ์  : 02-685-1600  
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปท่ี 3.1 ท่ีตั้ง บริษทั จาร์ดีน ชินดเ์ล่อร์ (ไทย) จ ากดั 
                                         
 
 
  
 

 
รูปท่ี 3.2 ภาพสัญลกัษณ์ของบริษทั จาร์ดีนชิลเล่อร์ 
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สถานท่ีปฏิบติังาน :  275 ถนนเพชรเกษม แขวงบางแคเหนือ เขตบางแค กรุงเทพ10160 
 

 
รูปท่ี 3.3  สถานท่ีปฏิบติังาน โตโยตา้ กรุงไทย สาขาตล่ิงชนั 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปท่ี 3.3 สถานท่ีปฏิบติังานศูนย ์Training Center 
3.2 ลกัษณะของสถานทีป่ฏิบัติงาน 
 เป็นศูนย ์ Training Center อบรมพนกังาน ส่ือการเรียนการสอน เก่ียวกบัผลิตภณัฑ์ของ
บริษทั มีทั้งทฤษฏี และปฏิบติัโดยจะมีลิฟตแ์ละบนัไดเล่ือน ทุกรุ่นของชิลเล่อร์ เป็นศูนยก์ารเรียนรู้ 
การหาขอ้มูล เพื่อให้พนกังานปฏิบติังานไดง้านมีประสิทธิภาพและความปลอดภยัในการท างาน 
แกปั้ญหาถูกจุดในการซ่อมบ ารุงและงานติดตั้งผลิตภณัฑข์องบริษทั 
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3.3 รูปแบบการจัดองค์การและการบริหารงานขององค์กร 
  บริษทั จาร์ดีน ชิลเลอร์ ไทย จ ากดั 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปท่ี 3.4 แผนผงัองคก์ร 
 
3.4 ต าแหน่งและลกัษณะงานทีไ่ด้รับมอบหมาย 
 ต าแหน่งงานท่ีนกัศึกษารับผดิชอบ : ช่าง EI Technician  
 ลกัษณะงานท่ีนกัศึกษารับผดิชอบ  : งานตรวจเช็คบ ารุงรักษา,งานซ่อม 
 
3.5 ช่ือและต าแหน่งของพนักงานทีป่รึกษา 
 ช่ือพนกังานท่ีปรึกษา : นาย ธีระศกัด์ิ จิตติวรรณ 
 ต าแหน่ง   : หวัหนา้ช่าง Supervisor 
 แผนก    : บริการ EI Service 
 
3.6 ระยะเวลาทีป่ฏิบัติงาน 
 เร่ิมปฏิบติังาน  : วนัท่ี 23 สิงหาคม 2564 
 ส้ินสุดการปฏิบติังาน : วนัท่ี 10 ธนัวาคม 2564 
 
 

Director of Service Department 

Service Operations Manager 

Service Area Manager Service Sales Manager 

Service Sales Rep. 

Portfolio Manager 

EI Technician 

Supervisor Supervisor 

EI Technician EI Technician 
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3.7 ขั้นตอนและวธีิการด าเนินงาน 
 3.7.1 ปรึกษาพนกังานพี่เล้ียง 
 สอบถามถึงหวัขอ้โครงงานในหวัเร่ืองต่างๆท่ีสามารถ น ามา ประยกุตใ์ชใ้นทางวศิวกรรม 
 3.7.2 ตั้งหวัขอ้โครงงาน 
 หาหวัขอ้โครงงาน โดยการปรึกษาอาจารยท่ี์ปรึกษาถึงความเป็นไปไดใ้นโครงงาน รวมถึง
ขอค าช้ีแนะในการเจอปัญหาในการท าโครงงาน 
 3.7.3 ขั้นตอนมาตรฐานในการเปล่ียนลูกลอ้ประตูลิฟต ์SCHINDLER รุ่น5400 
 ขั้นตอนแรกในการถอดเปล่ียนลูกลอ้ประตูลิฟตแ์บบมาตรฐาน 
1.น าไขควงส่ีแฉกไขน๊อตฝาครอบชุดประตูและน าออก 

 
 

รูปท่ี 3.5 การถอดแผงหนา้ชุดประตูลิฟต์ 
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2.ใชเ้คร่ืองมือประแจเบอร์ 17 ถอดน๊อตลูกลอ้ Uptouch รองประตูออก 
 

 
 

รูปท่ี 3.6 การถอดลูกลอ้ Uptouch ออก 

3.ใชเ้คร่ืองมือหกเหล่ียมเบอร์8 ถอดชุด Doorlock ประตูออกและน าออก 

 
 

รูปท่ี 3.7 การถอดชุด Doorlock ประตู 
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รูปท่ี 3.8 การถอดชุด Doorlock ประตูและน าออก 

4.ใชเ้คร่ืองมือประแจเบอร์17 ถอดจุดยดึบานประตูทั้ง3จุดออก 

 

รูปท่ี 3.9 การถอดน๊อตจุดยดึบานประตูทั้ง 3จุด 
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5.การถอดยกบานประตูลิฟตแ์ละน าออก 
 

 
รูปท่ี 3.10(A) การถอดบานประตูและน าออก  

 

 รูปท่ี 3.11(B) การถอดบานประตูและน าออก   
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6.ใชป้ระแจเบอร์15ถอดน๊อตยดึลูกลอ้ประตูน าออกเปล่ียนใหม่ 
 

 
รูปท่ี 3.12(A) การถอดลูกลอ้ประตูและน าออกเปล่ียนใหม่ 

 

 
รูปท่ี 3.13(B) การถอดลูกลอ้ประตูและน าออกเปล่ียนใหม่ 
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3.7.4 ขั้นตอนการลดขั้นตอนการเปล่ียนลูกลอ้ประตูลิฟต ์SCHINDLER รุ่น5400 
ขั้นตอนแรกในการถอดเปล่ียนลูกลอ้ประตูลิฟตแ์บบการลดขั้นตอนและจ านวนคน 

1.น าไขควงส่ีแฉกไขน๊อตฝาครอบชุดประตูและน าออก 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 3.14 การถอดแผงหนา้ชุดประตูลิฟต์ 
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2.ใชเ้คร่ืองมือประแจเบอร์ 17 ถอดน๊อตลูกลอ้ Uptouch รองประตูออก 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
รูปท่ี 3.15 การถอดลูกลอ้ Uptouch ออก 

3.น าเคร่ืองมือพิเศษถอดฐานตวัยดึสลิงกบับานประตูลิฟต ์

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 3.16 ใชเ้คร่ืองมือพิเศษถอดฐานตวัยดึสลิงออก 
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4.ใชเ้คร่ืองมือประแจเบอร์ 15 ถอดน็อตยดึลูกลอ้ประตูลิฟตอ์อก 

 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 3.17 น าเคร่ืองมือประแจเบอร์15 ถอดน๊อตยดึลูกลอ้ออก 

5.ใชไ้ขควงปากแบนดนัถอดลูกลอ้ประตูลิฟทท่ี์จะเปล่ียนออก 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี3.18 น าไขควงปากแบนดนัลูกลอ้ออก 
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6.น าลูกลอ้ใหม่ท่ีจะเปล่ียนมาใส่เป็นอนัเสร็จส้ิน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 3.19 หลงัจากถอดลูกประตูออกน าของใหม่มาเปล่ียน 
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3.7.5 ขั้นตอนมาตรฐานการเปล่ียนชุดแคมป์ประตูลิฟต ์ SCHINDLER รุ่น5400 

ขั้นตอนแรกในการถอดเปล่ียนชุดแคมป์ประตูลิฟตแ์บบมาตรฐาน 

1.น าประแจเบอร์ 10 ถอดน๊อตฝาครอบมอเตอร์ประตูออกและถอดSocket ตดักระแสไฟ 

 

 

รูปท่ี 3.20 การถอดฝาครอบมอเตอร์ประตู 
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2.ถอด Socket มอเตอร์ประตูลิฟตเ์พื่อตดักระแสไฟฟ้าออก 

 

รูปท่ี 3.21 ถอด Socketปลัก๊มอเตอร์เพื่อตดักระแสไฟฟ้ามอเตอร์ออก 

3.น าปากกาเมจิกมาร์คระยะแคมป์ประตูเดิมไวก่้อนถอด 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
รูปท่ี 3.22 น าเมจิกมาร์คระยะแคมป์ประตูเดิมไวก่้อนเปล่ียน 
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4.น าเคร่ืองมือประแจเบอร์17 ถอดรางลูกลอ้ชุดแคมป์ออก 

 

รูปท่ี 3.23 ถอดรางลูกลอ้ชุดแคมป์ออก 

5.น าเคร่ืองมือไขควงปากแบนแทงสลิงยดึกา้นแคมป์ออก 

 

รูปท่ี 3.24 ถอดสลิงยดึกา้นแคมป์ออก 
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6.น าเคร่ืองมือประแจเบอร์15 ถอดลูกลอ้ชุดแคมป์ออก 

 

รูปท่ี 3.25 ขั้นตอนการถอดลูกลอ้ชุดแคมป์ประตู 

7.น าเคร่ืองมือครีมถ่างแหวน ถอดแหวนทั้ง6จุดออก 

 

รูปท่ี 3.26 ขั้นตอนการถอดแหวนล็อคชุดแคมป์ออก 
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8.น าเคร่ืองมือประแจเบอร์15 ถอดน๊อตยดึชุดแคมป์2จุดและน าชุดแคมป์ออก 

 

รูปท่ี 3.27(A) ขั้นตอนการถอดน๊อตยดึชุดแคมป์ประตูและน าออกเปล่ียนใหม่ 

 

รูปท่ี 3.28(B) ขั้นตอนการถอดน๊อตยดึชุดแคมป์ประตูและน าออกเปล่ียนใหม่ 
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3.7.6 ขั้นตอนการลดขั้นการเปล่ียนชุดแคมป์ประตูลิฟต ์SCHINDLER รุ่น5400 

ขั้นตอนแรกในการถอดเปล่ียนชุดแคมป์ประตูลิฟต ์SCHINDLER แบบการลดขั้นตอน 

1.น าประแจเบอร์ 10 ถอดน๊อตฝาครอบมอเตอร์ประตูออก 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 3.29 การถอดฝาครอบมอเตอร์ประตู 
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2.ถอด Socket มอเตอร์ประตูลิฟตเ์พื่อตดักระแสไฟฟ้าออก 

 

 

 

  

 

 

 

รูปท่ี 3.30(A) ถอดSocket ปลัก๊มอเตอร์เพื่อตดักระแสไฟฟ้ามอเตอร์ออก 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 3.31(B) ถอดSocket ปลัก๊มอเตอร์เพื่อตดักระแสไฟฟ้ามอเตอร์ออก 

 

 



34 
 

3.น าปากกาเมจิกมาร์คระยะแคมป์ประตูเดิมไวก่้อนถอด 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
รูปท่ี 3.32 น าเมจิกมาร์คระยะแคมป์ประตูเดิมไวก่้อนเปล่ียน 

4.น าเคร่ืองมือพิเศษเหล็กทางสายถอดสลิงแคมป์ประตู 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 3.33 น าเคร่ืองมือพิเศษแทงสลิงแคมป์เพื่อถอดออก 
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5.น าเคร่ืองมือประแจบล็อคเบอร์15 ถอดน๊อตยดึชุดแคมป์ประตูออก 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 3.34(A) ถอดน๊อตยดึชุดแคมป์ประตูน าออก 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 3.35(B) ถอดน๊อตยดึชุดแคมป์ประตูน าออก 
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6.น าชุดแคมป์ประตูออกเปล่ียนใหม่เป็นอนัเสร็จส้ิน 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 3.36 น าแคมป์ประตูออกเปล่ียนใหม่ 

 

3.7.7 อตัราการคิดค่าแรง 

 1 ชัว่โมงงาน คิดเป็นจ านวนเงิน 1300 บาท  

เปล่ียนลูกลอ้ประตูลิฟตรุ่์น5400 ยีห่อ้ SCHINDLER ชัว่โมงงานในการเปล่ียน 1 ชัว่โมง 50 นาที 

เปล่ียนชุกแคมป์ประตูลิฟตรุ่์น5400 ยีห่อ้ SCHINDLER ชัว่โมงงานในการเปล่ียน 1 ชัว่โมง 40 นาที 

หมายเหตุ การคิดค่าแรงข้ึนอยูก่บัสถานประกอบการแต่ละท่ีการคิดค่าแรงไม่เท่ากนั 

 

 

 

 

 

 



37 
 

3.8 ระยะเวลาในการด าเนินโครงการ 

ตารางท่ี 3.1 ระยะเวลาในการด าเนินโครงการ          

 

3.9 อุปกรณ์และเคร่ืองมือทีใ่ช้ 

3.9.1 อุปกรณ์ท่ีใชใ้นการเปล่ียนลูกลอ้ประตูลิฟต์ 

1.ชุดเคร่ืองมือประแจบล๊อค เบอร์15,18 

2.เคร่ืองมือพิเศษส าหรับตวัยึดถอดสลิงประตู 

3.ไขควงส่ีแฉก 

4.น ้ามนัหล่อล่ืนประตู WD40 

3.9.2 อุปกรณ์ท่ีใชใ้นการเปล่ียนชุดแคมป์ประตูลิฟต์ 

1.ชุดเคร่ืองมือประแจบล๊อค เบอร์12,17 

2.เคร่ืองมือพิเศษส าหรับถอดสลิงแคมป์ประตู 

3.ปากกาเมจิกมาร์คระยะ 

4.ตลบัเมตร 

5.ผา้ส าหรับเช็คท าความสะอาด 

 3.9.3 ฮาร์แวร์ และ ซอฟตแ์วร์ 

1.คอมพิวเตอร์ (HP AMD A4-5000 APU) 

3.โปรแกรม  Microsoft Word 2019 & Microsoft PowerPoint 2019 

ขั้นตอนการด าเนินงาน ส.ค. 64 ก.ย. 64 ต.ค. 64 พ.ย. 64 ธ.ค. 64 
ศึกษาขอ้มูล      

รวบรวมขอ้มูลท่ีเก่ียวขอ้ง
กบัโครงการ 

     

เร่ิมจดัท าโครงการ      
ตรวจสอบเล่มโครงการ      
สรุปผลและปรับปรุง      
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รูปท่ี 3.37 ชุดเคร่ืองมือประแจปากตาย                                             รูปท่ี 3.38 ไขควงส่ีแฉก 

 

รูปท่ี 3.39 น ้ามนัหล่อล่ืนประตู WD40                                            รูปท่ี 3.40 ปากกามาร์ค 

 

   

รูปท่ี 3.41 ตลบัเมตร                                                                       รูปท่ี 3.42 ผา้ท าความสะอาด 
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รูปท่ี 3.43 ชุดประแจบล๊อค                                             รูปท่ี 3.44 ชุดประแจหกเหล่ียม 
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บทที ่4 
ผลการปฏบิัติงานตามโครงการ 

4.1 การเปรียบเทยีบขั้นตอนมาตรฐานและการลดขั้นตอนในการเปลี่ยนลูกล้อประตูลฟิต์ 

จากท่ีไดท้  าการลดขั้นตอนในการเปล่ียนลูกลอ้ประตูลิฟต์ SCHINDLER รุ่น5400 เพื่อลด

ขั้นตอนและจ านวนคนปฏิบติังานและเวลาในการท างานให้เสร็จเร็วยิ่งข้ึน โดยการลดขั้นตอนน้ี

สามารถท าใหเ้สร็จทนัตามเวลาท่ีก าหนด 

      ตารางท่ี4.1 ก่อนท าและหลงัท าการลดขั้นตอนและจ านวนคนในการเปล่ียนลูกลอ้ประตูลิฟต ์

ขั้นตอนมาตรฐานการลดขั้นตอนการเปลีย่น

ลูกล้อประตูลฟิต์ 

การลดขั้นตอนการลดขั้นตอนการเปลี่ยนลูก

ล้อประตูลฟิต์ 

1.ถอดฝาครอบบานประตูลิฟท ์(ใชเ้วลา 5 นาที

1คน) 

    1.1น าไขควงถอดน๊อตยึดฝาครอบ2จุด 

1.ถอดฝาครอบบานประตูลิฟท ์(ใชเ้วลา 5นาที 

1คน) 

2.ถอดลูกลอ้ Uptouch รองประตู (ใชเ้วลา 15

นาที1คน) 

    2.1น าประแจเบอร์18ถอดน๊อตลูกลอ้ออก 

2.ถอดลูกลอ้ Uptouch รองประตู (ใชเ้วลา 10

นาที1คน) 

3.ถอดชุด Door lock ประตู (ใชเ้วลา 20 นาที1

คน) 

    3.1น าหกเหล่ียมเบอร์8ถอดน๊อตยดึออก2จุด 

ลดขั้นตอนและจ านวนคนในการเปลีย่นลูกล้อ

ประตูลฟิต์ 

3.ถอดฐานยดึสลิงประตู (ใชเ้วลา 10นาที 

จ านวนคนปฏิบติังาน 1 คน) 

4.ถอดบานประตูลิฟทแ์ละน าบานประตูลิฟต์

ออก (ใชเ้วลา 40 นาที จ  านวนคนปฏิบติังาน 2 

คน) 

    4.1น าประแจเบอร์15ถอดน๊อตบานประตูทั้ง

3จุดออก 

    4.2ท าการยกบานประตูออก 

4.ถอดน๊อตลูกลอ้ประตูและน าแท่งเหล็กดนัลอ้

ออกเปล่ียนลูกลอ้ใหม่ (ใชเ้วลา 15นาที1คน) 
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5.ถอดลูกลอ้ประตูและน าลูกลอ้ออกเปล่ียนลูก

ลอ้ใหม่ (ใชเ้วลา 30นาที1คน) 

    5.1น าประแจเบอร์15ถอดน๊อตยดึลูกลอ้ออก 

    5.2เปล่ียนลูกลอ้ใหม่เป็นอนัเสร็จส้ิน 

 

- 

เวลาในการปฏิบัติงาน 1ช่ัวโมง 50 นาท ี

จ านวนผู้ปฏิบัติงาน 2 คน 

เวลาในการปฏิบัติงาน 40 นาที 

จ านวนผู้ปฏิบัติงาน 1 คน 

  

จากขั้นตอนเดิมตอ้งท าการถอดบานประตูลิฟตอ์อกตอ้งใชผู้ช่้วยยก เน่ืองจากบานประตูมี

น ้าหนกัเยอะ และใชเ้วลานานในการส่วนประกอบต่างๆของบานประตูลิฟต ์หลงัจากท่ีเปล่ียนลูกลอ้

ประตใูหม่แลว้ประกอบกลบั ตอ้งท าการตรวจเช็คเซนเตอร์ประตูให้เท่ากนั ใชเ้วลาในการท างาน 1

ชัว่โมง50นาที  

จากท่ีไดท้  าการลดขั้นตอนสามารถลดขั้นตอนและลดเวลาในการท างานดงัน้ี ไม่ตอ้งท าการ

ถอดบานประตูออก และไม่ตอ้งเซนเตอร์ประตูใหม่โดยใชเ้คร่ืองมือพิเศษตวัยึดสลิงประตูออกแทน

ถอดบานประตู สามารถปฏิบติังานคนเดียวได ้จากการท่ีไดท้  าการลดขั้นตอน ใชเ้วลาในการท างาน 

40นาที 

ขอ้เปรียบเทียบจากขั้นตอนการปฏิบติังานเดิมและการลดขั้นตอนการปฎิบติังานสามารถ

ลดเวลาในการปฏิบติังานจากเดิม 1ชั่วโมง50นาที มาเป็น 40นาที ลดจ านวนคนปฏิบติังานและ

ท างานไดอ้ยา่งมีประสิทธิภาพ และสามารถลดค่าใชจ่้ายและตอบสนองการใชง้านของลูกคา้ไดท้นั

ถ่วงที 

 

 

 

 

 

 

 

 



42 
 

4.2 การเปรียบเทยีบขั้นตอนมาตรฐานและการลดขั้นตอนในการเปลี่ยนชุดแคมป์ประตูลฟิต์ 

 จากท่ีไดท้  าการลดขั้นตอนในการเปล่ียนชุดแคมป์ประตูลิฟต ์SCHINDLER รุ่น5400 เพื่อ

ลดขั้นตอนและเวลาในการปฏิบติังานใหร้วดเร็วและมีประสิทธิภาพ 

 

ตารางท่ี4.2 ก่อนท าและหลงัท าการลดขั้นตอนในการเปล่ียนชุดแคมป์ประตูลิฟท ์

ขั้นตอนมาตราฐานการลดขั้นตอนการเปลี่ยนชุด

แคมป์ประตูลฟิต์ 

การลดขั้นตอนการลดขั้นตอนการเปลี่ยนชุดแคมป์

ประตูลฟิต์ 

1.ถอดฝาครอบมอเตอร์ประตูออก (ใชเ้วลา 10นาที

1คน) 

     1.1น าประแจเบอร์ 10 คลายน๊อดยดึฝาครอบทั้ง

สองจุดออก 

     1.2น าฝาครอบมอเตอร์ออก 

1.ถอดฝาครอบมอเตอร์ประตูออก (ใชเ้วลา 10นาที

1คน)  

    1.1น าประแจเบอร์ 10 คลายน๊อดยดึฝาครอบทั้ง

สองจุดออก 

    1.2น าฝาครอบมอเตอร์ออก 

2.ถอดSocket มอเตอร์เพื่อตดักระแสไฟฟ้าออก 

(ใชเ้วลา 15นาที1คน) 

2.ถอด Socket มอเตอร์ประตูลิฟตเ์พื่อตดั

กระแสไฟฟ้าออก (ใชเ้วลา 5นาที1คน) 

3.น าปากกาเมจิกมาร์คระยะแคมป์ประตูเดิมไว้

ก่อนถอด (ใชเ้วลา 5นาที1คน) 

3.น าปากกาเมจิกมาร์คระยะแคมป์ประตูเดิมไว้

ก่อนถอด (ใชเ้วลา 5นาที1คน) 

4.ถอดรางลูกลอ้ชุดแคมป์ประตู (ใชเ้วลา 25นาที1

คน) 

       4.1น าประแจเบอร์15 ถอดน็อตยดึรางทั้ง2จุด

ออก 

ลดขั้นตอนในการเปลีย่นชุดแคมป์ประตูลฟิต์ 

4.น าเคร่ืองมือพิเศษเหล็กแทงสปริงแคมป์ถอด

สปริงแคมป์ประตใูนออก (ใชเ้วลา 20นาที1คน) 

5.ถอดสปริงแคมป์ออก (ใชเ้วลา15นาที1คน) 

     5.1น าไขควงปากแบนถอดสปริงแคมป์ออก 

5.ถอดน๊อตชุดแคมป์ประตูออกและและน าชุด

แคมป์ออกเปล่ียนใหม่ (ใชเ้วลา 10นาที1คน) 

6.ถอดแหวนชุดแคมป์ประตู (ใชเ้วลา 15นาที1คน) 

     6.1น าคีมถ่างแหวนทั้ง6ตวัออก 

 

- 
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7.ถอดน๊อตยดึชุดแคมป์ประตูและน าชุดแคมป์ออก

เปล่ียนใหม่ (ใชเ้วลา 15นาที1คน) 

 

- 

เวลาในการปฏิบัติงาน 1ช่ัวโมง40นาท ีจ านวน

ผู้ปฏิบัติงาน 1 คน     

เวลาในการปฏิบัติงาน 50 นาท ีจ านวน

ผู้ปฏิบัติงาน 1 คน 

 

 

จากขั้นตอนเดิมตอ้งท าการรางลูกล้อชุดแคมป์ประตูและลูกลอ้ชุดแคมป์และตอ้งตั้งเซนเตอร์

ของชุดแคมป์ใหม่และตอ้งถอดแหวนยดึกา้นแคมป์ออก เป็นเวลา 1ชัว่โมง40นาที  

 จากท่ีไดท้  าการลดขั้นตอนสามารถลดขั้นตอนและลดเวลาในการปฏิบติังานดงัน้ี ไม่ตอ้งท าการ

รางลูกลอ้ชุดแคมป์ประตูซ่ึงใช้เคร่ืองมือพิเศษถอดสปริงแคมป์ออกแทน และตดักระแสไฟท่ีมอเตอร์

แทนและมาร์คระยะแคมป์เดิมไวเ้พื่อจะไดร้ะยะเท่าเก่าก่อนเปล่ียน ซ่ึงจะใชเ้วลาในการปฏิบติังานถอด

และประกอบ  40นาที 

 ขอ้เปรียบเทียบจากขั้นตอนการปฏิบติังานเดิมและการลดขั้นตอนการปฏิบติังานสามารถลดเวลา

ในการปฏิบติังานจากเดิม 1 ชัว่โมง40นาที มาเป็น 50 นาที ไดอ้ยา่งมีประสิทธิภาพ 
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บทที ่5 
สรุปผลการทดลองและข้อเสนอแนะ 

5.1 สรุปผลการปฏิบัติงาน  
  จากท่ีได้ท าการลดขั้นตอนการเปล่ียนลูกล้อประตูลิฟต์ ยี่ห้อ SCHINDLER รุ่น5400 
เปรียบเทียบการปฏิบติังานขั้นตอนมาตรฐานและการลดขั้นตอน ขั้นตอนมาตรฐานใชเ้วลาในการ
ปฏิบติังาน 1 ชัว่โมง 50 นาที จ  านวนผูป้ฏิบติังาน 2คน และการลดขั้นตอนใชเ้วลาในการปฏิบติังาน 
40 นาที จ านวนผูป้ฏิบติังาน 1คน ผลท่ีได้รับสามารถลดเวลาในการปฏิบติังานลงได ้1ชั่วโมง 10 
นาที ค่าแรงในการเปล่ียนลูกลอ้ประตูลิฟท์ ยี่ห้อ SCHINDLER รุ่น5400 ชั้นละ 2 ชัว่โมง เป็น
จ านวนเงิน 2,600 บาท เกิดประโยชน์ต่อองคก์รในดา้นเวลาการปฏิบติังานลดลงชัว่โมงงานในการ
ปฏิบติังานเพิ่มข้ึน 
 จากท่ีไดท้  าการลดขั้นตอนในการเปล่ียนชุดแคมป์ประตูลิฟต์ ยี่ห้อ SCHINDLER รุ่น5400 
เปรียบเทียบการปฏิบติังานขั้นตอนมาตรฐานและการลดขั้นตอน ขั้นตอนมาตรฐานใชเ้วลาในการ
ปฏิบติังาน 1 ชัว่โมง 40 นาที จ  านวนผูป้ฏิบติังาน 1คน และการลดขั้นตอนใชเ้วลาในการปฏิบติังาน 
50 นาที จ  านวนผูป้ฏิบติังาน 1คน ผลท่ีไดรั้บสามารถลดเวลาในการปฏิบติังานลงได้ 50 นาที ค่าแรง
ในการเปล่ียนชุดแคมป์ประตูลิฟต ์ยีห่้อ SCHINDLER รุ่น5400 ชุดละ 1ชัว่โมง 40 นาที เป็นจ านวน
เงิน 1,850 บาท เกิดประโยชน์ต่อองค์กรในด้านเวลาการปฏิบติังานลดลลงชั่วโมงงานในการ
ปฏิบติังานเพิ่มข้ึน 
 

5.2 ปัญหาทีพ่บของการปฏิบัติงาน 

 5.2.1 ในการลดขั้นตอนในการเปล่ียนลูกลอ้ประตูลิฟต ์ยีห่อ้SCHINDLER รุ่น5400 คือ 

หวัน๊อตของลูกลอ้ชอบรูดซ่ึงเป็นปัญหาตอนถอดเปล่ียน 

5.2.2 ในการลดขั้นตอนการเปล่ียนชุดแคมป์ประตูลิฟต์ ยี่ห้อSCHINDLER รุ่น5400 คือ

แหวนรองหรือน็อตหล่นหายลงไปในบ่อลิฟท ์

 

5.3 ข้อเสนอแนะ 

จากท่ีไดศึ้กษาการลดขั้นตอนในการปฏิบติังานในการปฏิบติัสหกิจศึกษาคร้ังต่อไป ให้ศึกษาการลด

ค่าใชจ่้ายในการเปล่ียนสลิงหรือสายพานตวัลิฟต ์
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รูปท่ี 1 การตรวจสอบและหล่อล่ืนชุดประตูลิฟต ์
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รูปท่ี 2 การตรวจเช็คสภาพมอเตอร์ขบัลิฟต ์
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รูปท่ี 3 นกัศึกษาและพนกังานร่วมถ่ายภาพภายในไซตง์านกบัอาจารยท่ี์ปรึกษา 
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รูปท่ี 4 นกัศึกษาและอาจารยท่ี์ปรึกษาพดูคุยแนะน าการปฏิบติังานเก่ียวกบัลิฟต ์
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รูปท่ี 5 นกัศึกษาร่วมถ่ายภาพดา้นหนา้ศูนยว์ศิวกรรมงานระบบอาคารกบัอาจารยท่ี์ปรึกษา 
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สาชาวชิา  : วศิวกรรมเคร่ืองกล 
ท่ีอยู ่  : 1599/160 ซอยเพชรเกษม63 เขตบางแค แขวงหลกัสอง กทม. 10700 
ผลงาน  : การลดขั้นตอนในการซ่อมบ ารุงลิฟต ์
 
 
 
 
 
 



52 

 

 
 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

รหสันกัศึกษา : 6221100008 

ช่ือ-นามสกุล : นาย ธนวฒัน์ หาญมนตสุ์ข 

อีเมล ์  : p191100@hotmail.com 

เบอร์โทศพัท ์ : 0649352507 

คณะ     : วศิวกรรมศาสตร์ 

สาชาวชิา  : วศิวกรรมเคร่ืองกล 

ท่ีอยู ่  : 51/333 ซ.เพชรเกษม 69 ม.นิสา เฟส2 ซอย4 ข.หนองแขม กทม 10160 
ผลงาน  : การลดขั้นตอนในการซ่อมบ ารุงลิฟต ์
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