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Abstract 
 This cooperative education project presents the maintenance of automatic 

car park entrance and exit barriers with Creative Innovation Technology Co., Ltd. from 

May 22, 2023 to September 1, 2023. The company was assigned to work on the 

maintenance of automatic car park entrance and exit barriers, equipment selection, 

and inspection of process standards of the automatic barriers. Knowledge of the 

procedures and methods of the maintenance was gained and many problems were 

encountered during the training, but the problems were solved by consulting experts 

in the department. Through knowledge, understanding, and being able to solve 

problems systematically the maintenance of automatic car park entrance and exit 

barriers can be carried out smoothly. 
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บทที่ 1 
บทนำ 

 
1.1 ความเป็นมาของโครงงาน 

การซ่อมบำรุงอุปกรณ์ไม้กั้นหลังการติดตั้ง โดยบริษัท ครีเอทีฟ อินโนเวชั่น เทคโนโลยี จำกัด  
เพ่ือให้มีความเข้าใจในการซ่อมบำรุงอุปกรณ์ตู้ไม้กั้น นอกจากนี้คณะผู้จัดทำจะต้องศึกษาและทำความ
เข้าใจถึงรายละเอียดของ มาตรฐานต่างๆ ซึ่งเป็นข้อกำหนดในการติดตั้งซึ่งเป็นสิ่งสำคัญเป็นอย่างยิ่ง
ในการซ่อมบำรุงอุปกรณ์ไม้ก้ันหลังการติดตั้ง         
การเข้าร่วมโครงการสหกิจศึกษา ทำให้มีโอกาสที่จะได้หาความรู้และประสบการณ์ เพ่ิมเติมในการ
นำไปประยุกต์ใช้ในชีวิตประจำวัน รวมทั้งทราบถึงการทำงาน ที่มีขั้นตอนการ ทำงานและระเบียบ
ข้อบังคับต่างๆ ซึ่งการปฏิบัติงานและการนำความรู้ด้านเหล่านี้ มาเป็นแนวทาง ในการศึกษาหาความรู้
เพ่ิมเติมและนำไปปฏิบัติใช้ในอนาคตต่อไป  

ด้วยเหตุนี้จึงจัดทำรายงานโครงการสหกิจศึกษาเล่มนี้ขึ้น เพ่ือใช้สำหรับเป็นแนวทางในการ
ซ่อมบำรุงอุปกรณ์ไม้กั้นได้เป็นอย่างดี ซึ่งนำเสนอเนื้อหาของการศึกษาและปฏิบัติวิธีการ บำรุงรักษา
ในการติดตั้งกับการปฏิบัติงานทางระบบควบคุม ชนิดและการใช้งานของระบบควบคุมไม้กั้น Auto 
paystation กล้องอ่านป้ายทะเบียน ระบบควบคุมลิฟท์  อุปกรณ์ป้องกันไม้กระดก การเดินสายตู้
คอลโทล ด้วยวิธีต่างๆ  การตรวจสอบ และการแก้ไขข้อบกพร่องของระบบParking 

 
1.2 วัตถุประสงค์ของโครงงาน 
 1.2.1 เพ่ือทำความเข้าใจเกี่ยวกับอุปกรณืไม้ก้ันและอาการ 

1.2.2 เพ่ือฝึกทักษะทางสังคมในการปฏิบัติงานร่วมกับผู้อ่ืนในหน่วยงาน 
1.2.3 เพ่ือฝึกทักษะการประยุกต์ใช้ความรู้จากทฤษฎีมาใช้ในการปฏิบัติงานจริง 
1.2.4 เพ่ือฝึกทักษะการวางแผนงานและแก้ไขปัญหาอย่างเป็นระบบขณะปฏิบัติงาน 
1.2.5 เพ่ือฝึกความรับผิดชอบต่อหน้าที่ได้รับมอบหมาย 

 
1.3 ขอบเขตของโครงงาน 
 1.3.1 เข้าใจหลักการปฏิบัติงานการซ่อมบำรุงอุปกรณ์ไม้ก้ันหลังการติดตั้ง 

1.3.2 รู้ วิธีการเลือกใช้อุปกรณ์ที่ เหมาะสมในงานระบบควบคุม 
1.3.3 ตรวจสอบหาความบกพร่องของระบบและอุปกรณ์ไฟฟ้า 
1.3.4 มีทักษะในการซ่อมบำรุงอุปกรณ์ไม้กั้นหลังการติดตั้ง 
1.3.5 รู้จักการแก้ไขปัญหาในการปฏิบัติงานจริง 
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1.4 ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 

1.4.1 ไดค้วามรู้ความเข้าใจเกี่ยวกับการการซ่อมบำรุงอุปกรณ์ไม้กั้นหลังการติดตั้ง 
1.4.2 สามารถปฏิบัติงานร่วมกับผู้อ่ืนในองค์กรและแก้ไขปัญหาได้อย่างเหมาะสม 
1.4.3 มีความรับผิดชอบและเข้าใจการทำงานมากขึ้น  
1.4.4 เข้าใจหลักการและวิชาการมากข้ึนจากการปฏิบัติงานจริง 

 



 

บทที่ 2  
การทบทวนเอกสารและวรรณกรรมที่เกี่ยวข้อง 

2.1 อุปกรณ์ตู้ไม้กั้นอัตโนมัติ 
 2.1.1 ตู้ไม้กั้น 

 
รูปที่ 2.1 ตู้ไม้ก้ัน 

 

ทำจากแผ่นเหล็กหนา พับเป็นรูปกล่องแข็งแรง แล้วเข้าสู่กระบวนการลงสีพื้นและพ่นสี

เหลือง ส้ม แดง น้ำเงิน ขาว ตามแต่มาตรฐานของแต่ละประเภท ประเทศไทยใช้สีเหลืองหรือส้ม

เพราะในขณะที่มีแสงแดดน้อย โทนสีเหลืองจะได้ชัดที่สุด เพ่ือลดการชนของรถยนต์ ขนาดตัวถัง

ประมาณ 320x280x1000 มม.โดยประมาณ กันฝุ่นกันน้ำฝน ตามมาตรฐาน IP44ตามเข้ามาและลูป

เซ็นเซอร์ซึ่งมีสายอากาศฝังอยู่ในถนนเพื่อตรวจจับรถยนต์ใช้ปิดไม้กั้นเมื่อรถขับผ่านไป ฯลฯ 
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2.1.2 ไม้กั้น 

 
รูปที่ 2.2 ไม้ก้ัน 

 

ไม้ก้ัน มีส่วนประกอบที่สำคัญดังนี้ แขนกั้น ทำจากท่ออลูมิเนียมอัลลอย เพราะมีน้ำหนักเบา

มาก แบบท่อกลม มีเส้นผ่านศูนย์กลางประมาณ 40มม.หรือเป็นกล่องแปดเหลี่ยม มีความยาว 3 เมตร

ถึง 6 เมตร ตรงใต้กล่องจะติดยางนุ่มไว้โดยตลอดความยาวเพ่ือให้สัมผัสรถยนต์โดยไม่บุบเสียหาย 

 

2.1.3 ตู้จ่ายบัตรอัตรโนมัติ 

 
 

รูปที่ 2.3 ตู้จ่ายบัตรอัตโนมัติ 

 

เมื่อมีรถขับเข้ามาบริเวณหน้าตู้ ผู้ติดต่อจะต้องลดกระจกเพ่ือทำการกดปุ่มแจกบัตร หรือ ปุ่ม 

No Touch เพ่ือให้บัตรที่อยู่ในตู้ออกมา และเครื่องจะทำงานโดยบันทึกเวลาที่ออกบัตรนับเป็นเวลา

เข้า จากนั้นไม้ก้ันรถยนต์จะทำเปิดออกเพ่ือให้รถเข้าไปจอดยังลานจอดรถยนต์ อีกกรณีหากหน้างาน

ต้องการระบบสำหรับ Member ก็สามารถติดตั้งหัวอ่านทาบบัตรในตู้ได้ เพ่ือให้ผู้ที่มีบัตรสมาชิกได้ใช้

บัตรทาบแทนการกดบัตร กรณีนี้ก็สามารถทำได้ ในส่วนของขาออกก็สามารถใช้งานเป็นตู้คืนบัตรได้ 
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หรือใช้เป็นคนรับบัตรคืนได้ซึ่งก็จะมีความแตกต่างกันมาก หากใช้ตู้คืนบัตรการชำระเงินอาจจะเป็น

เรื่องท่ียุ่งยากในปัจจุบัน เพราะอาจจะต้องทำการสแกนจ่ายออนไลน์หรือหยอดเหรียญ หรือธนบัตรใน

ช่องดูดเงิน ซึ่งจะใช้เวลาล่าช้ากว่าการใช้พนักงานรับเงินที่สามารถรับเงินทอนเงินได้ทันใจกว่า 

 

2.1.4 กล้อง LPR หรือ กล้องอ่านป้ายทะเบียน 

 
รูปที่ 2.4 กล้อง LPR หรือ กล้องอ่านป้ายทะเบียน 

 

กล้อง LPR คือ การนำภาพข้อมูลภาพป้ายทะเบียนของรถ ที่ได้จากกล้องสำหรับจับภาพป้าย

ทะเบียน มาทำการวิเคราะห์และถอดข้อมูลมาอยู่ในรูปของ ตัวเลข หมวดอักษร ยี่ห้อ และสีของรถ 

เพ่ือให้สะดวกต่อการนำข้อมูลที่ได้ไปใช้ประโยชน์ในด้านต่าง ๆ ที่ต้องการได้ง่ายขึ้น เช่น นำไปใช้กับ

งานด้านจราจร ตรวจจับรถที่ฝ่าไฟแดง งานด้านบริหารลานจอดรถในอาคาร บริษัทฯ ห้างสรรพสินค้า 

และอ่ืน ๆ หรืองานตรวจสอบด้านความปลอดภัย 

 

2.1.5 ตู้ไฟสวิทบอร์ด 

  
รูปที่ 2.5 ตู้ไฟสวิทบอร์ด 
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เป็นส่วนประกอบหลักซ่ึงทำหน้าที่ยึดตัวอุปกรณ์ต่าง ๆ ไว้ภายในตู้ ป้องกันสิ่งต่าง ๆ ที่อาจ

ทำให้เกิดความเสียหายให้กับอุปกรณ์ภายในได้ รวมถึงป้องกันไม่ให้ผู้ใช้งานสัมผัสส่วนที่มีกระแสไฟ

ภายในตู้ วัสดุที่ใช้ประกอบโครงผู้นั้นทำขึ้นจากโลหะแผ่นนำมาประกอบขึ้นเป็นโครง ซึ่งฝาดูสามารถ

ปิดได้ตามการออกแบบ และการใช้งานของผู้ใช้เป็นหลัก รวมถึงต้องมีความแข็งแรง ทนทานจากแรง

กระทำ ทนทานต่อการกัดกร่อน ทนต่อสภาพแวดล้อมและสภาพอากาศ รวมถึงความผิดปกติท่ีอาจจะ

เกิดข้ึนในระบบ 

 

2.1.6 เรดาร์ เซ็นเซอร์ 

 

 
                                            รูปที่ 2.6 เรดาร์ 

 

เป็นระบบเซ็นเซอร์ป้องกันไม้กั้นตีรถยนต์ โดยไม่ต้องกรีดพ้ืน ตอบโจทย์สถานที่ที่ไม่สามารถ

กรีดลูปได้ ติดตั้งง่าย ปลอดภัย หมดปัญหาเรื่องไม่สามารถกรีดพ้ืนหรือการติดตั้งเสาโฟโต้  

คุณสมบัติ  

- สามารถสั่งให้ไม้ก้ันปิดอัตโนมัติ เมื่อรถยนต์ขับผ่านไม้ก้ันไปแล้ว 

- แนะนำให้ใช้งานร่วมกับ Photo Senser จะชว่ยเพิ่มประสิทธิภาพในการทำงาน 

- ตั้งค่าการตรวจจับทั้งคนและรถยนต์ หรือให้ตรวจจับเฉพาะรถยนต์ได้ 

- ระยะการตรวจจับวัตถุ 1 - 6 เมตร 

- รองรับการทำงานร่วมกับ Battery สำรองไฟได้ 4 ชม. 

- สามารถตรวจจับรถยนต์เพ่ือสั่งให้หัวอ่านบัตรทำงาน โดยหัวอ่านจะทำงานเฉพาะเวลาที่มี

รถยนต์หรือจักรยานยนต์เข้ามาในตำแหน่งที่ต้องการ 

- 2..1.7 ฮับ (Hub) 
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                                                 รูปที่ 2.7 ฮับ 

 

ฮับ คืออุปกรณ์ศูนย์กลางที่เชื่อมต่อคอมพิวเตอร์หรืออุปกรณ์คอมพิวเตอร์อื่นๆเข้าด้วยกันในระบบ

เครือข่ายฮับเป็นอุปกรณ์ท่ีใช้สำหรับเชื่อมโยงสัญญาณของอุปกรณ์เครือข่ายเข้าด้วยกันการจะทำให้

คอมพิวเตอร์แต่ละเครื่องคอมพิวเตอร์รู้จักกันหรือส่งข้อมูลถึงกันได้จะต้องผ่านอุปกรณ์ตัวนี้ 

ปัจจุบันฮับถูกเปรียบเทียบกับ Switch 

 

2.1.8 เครื่องสำรองไฟ (UPS) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 2.8 เครื่องสำรองไฟ (UPS) 

 

เครื่องสำรองไฟ (UPS) คือ "แหล่งจ่ายพลังงานต่อเนื่อง" อาจกล่าวได้ว่า UPS ก็คือ อุปกรณ์ไฟฟ้าชนิด

หนึ่งที่สามารถทำการจ่ายพลังงานไฟฟ้าให้กับอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ได้อย่างต่อเนื่อง แม้ในเวลาที่เกิด
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ไฟดับ หรือเกิดปัญหาแรงดันไฟฟ้าผันผวนผิดปกติ โดย UPS จะทำการปรับระดับแรงดันไฟฟ้าให้คงที่

อยู่ในระดับที่ปลอดภัยต่ออุปกรณ์ไฟฟ้าและอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ 

      หน้าที่หลักของเครื่องสำรองไฟ คือ ป้องกันความเสียหายที่สามารถเกิดข้ึนกับอุปกรณ์ไฟฟ้าและ

อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ (โดยเฉพาะคอมพิวเตอร์และอุปกรณ์เชื่อมต่อ) โดยมีสาเหตุจากความผิดปกติ

ของพลังงานไฟฟ้า เช่น ไฟตก ไฟดับ ไฟเกิน และไฟกระชาก เป็นต้น รวมถึงมีหน้าที่ในการจ่าย

พลังงานไฟฟ้าสำรองจากแบตเตอรี่ให้แก่อุปกรณ์ไฟฟ้าหรืออุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ เมื่อเกิดปัญหาทาง

ไฟฟ้า 

 

2.1.9 คอมพิวเตอร์ขนาดเล็ก 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 2.9 คอมพิวเตอร์ขนาดเล็ก 

 

คอมพิวเตอร์ขนาดเล็ก คือ คอมพิวเตอร์ที่ถูกออกแบบให้ใช้งานโปรแกรมพ้ืนฐานทั่วไป (Standard 

Software) คือ การได้วางแผนแล้วว่าจะซื้อมาใช้งานอะไรบ้าง แต่ถ้าต้องการใช้งานระดับขั้นสูง หรือ 

เล่นเกมส์ที่ต้องการ FPS (Framerate Per Second) สูงๆ อาจจะต้องพิจารณา Computer ที่มี Slot 

ต่างๆ เช่น PCI16x, Slot RAM หรือ Socket CPU หรือ Power Supply ที่สามารถ Upgrade ได้ 

แต่ Mini PC ได้ถูกออก แบบให้ สามารถ Upgrade ได้บางอย่างเช่นกัน Memory (RAM) หรือ พื้นที่

เก็บข้อมูล (DATA) SSD, HDD 
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2.1.10 จอมอนิเตอร์ (Monitor) 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 2.10 จอมอนิเตอร์ 

           จอมอนิเตอร์ เป็นอุปกรณ์คอมพิวเตอร์ซึ่งทำหน้าที่แสดงผลลัพธ์ที่ได้จากการประมวลผลของ

คอมพิวเตอร์ โดยรับข้อมูลแล้วแปลงออกมาเป็นสัญญาณภาพ ไม่ว่าจะเป็นภาพ ตัวอักษร ตัวเลข 

สัญลักษณ์ รวมไปถึงสีสันต่าง ๆ ด้วย ซึ่งผลลัพธ์ที่ถูกแสดงออกมานั้นจะเปลี่ยนแปลงได้ตามข้อมูลที่

คอมพิวเตอร์ได้รับ 

 

2.1.11 Push Button Switch 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                  รปูที่ 2.11 Push Button Switch 

 

สวิตซ์ปุ่มกด (Push Button Switch) เมื่อมีการกด Push button Switch หน้าสัมผัสดังกล่าวจะ

เปลี่ยนสถานะ จาก NO เป็น NC หรือ จาก NC จะเป็น NO แต่เมื่อปล่อยมือออกจาก Push button 

Switch หน้าสัมผัสจะกลับสู้สภาวะปกติในแหน่งเดิมโดยมีแรงผลักดันจากสปริงให้ Push button 

Switchเข้าสู้สภาวะปกติ มีทั้งแบบมีไฟ และทึบแสง 

 



10 
 

2.1.12 Limit Switch 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 2.12 Limit Switch 

 

Limit Switch เป็นอุปกรณ์เปิด/ปิดวงจรไฟฟ้าที่ใช้สำหรับจำกัดระยะทางและตัด/ต่อวงจรการทำงาน

ของระบบอัตโนมัติต่างๆ ในงานอุตสาหกรรม โดยทั่วไปโครงสร้างของลิมิตสวิตช์จะมีลักษณะเป็น

กล่องสวิตช์สี่เหลี่ยมขนาดกะทัดรัด ซึ่งประกอบด้วยปุ่มสวิตช์เปิด/ปิดหลากหลายรูปทรงให้เลือกใช้

งาน และภายในจะเป็นจุดเชื่อมต่อที่มีหลักการทำงาน 2 ลักษณะ ได้แก่ ปกติเปิด (NO) ไม่จ่าย

กระแสไฟ และปกติปิด (NC) จ่ายกระแสไฟ 

 

2.1.13 No touch switch สวิตซ์เซนเซอร์ ไม่ต้องสัมผัส 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 2.13 No touch switch 
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เมื่อมีการกด No touch switch หน้าสัมผัสดังกล่าวจะเปลี่ยนสถานะ จาก NO เป็น NC หรือ จาก 

NC จะเป็น NO แต่เมื่อปล่อยมือออกจาก No touch switch หน้าสัมผัสจะกลับสู้สภาวะปกติใน

แหน่งเดิมโดยมีแรงผลักดันจากสปริงให้ No touch switch เข้าสู้สภาวะปกติ 

 

2.1.14 หลอด LED 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 2.14 หลอด LED 
 

         หลอดแอลอีดี (LED) หลอดชนิดนี้มีชื่อเต็มว่า Light Emitting Diode เรียกย่อๆว่า LED เป็น

อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ที่ผลิตจากสารกึ่งตัวนำ มีลักษณะโครงสร้างภายในเป็นรอยต่อของสาร p และ

สาร n หรือที่เราเรียกว่า pn Junction เหมือนกับไดโอด สีของแสงที่เปล่งออกมานั้นขึ้นอยู่กับ

องค์ประกอบทางเคมีของสารกึ่งตัวนำที่ใช้ หลอดชนิดนี้ใช้งานกับไฟฟ้ากระแสตรงดังนั้นหากจะ

นำมาใช้ในอาคารต้องมีอุปกรณ์แปลงไฟฟ้ากระแสสลับให้เป็นกระแสตรงก่อนการใช้

งาน หลอด LED มีค่าประสิทธิผลอยู่ที่ประมาณ 40 ถึง 45 Lm/W การเพ่ิมกำลังการส่องสว่าง

ของ LED ทำได้โดยการต่อ LED เล็กๆ หลายหลอดไว้บนแผงเดียวกัน โดยมักจะนำมาใช้แทน

หลอด ทังสเตนฮาโลเจน หรือนำไปใช้เป็นไฟส่องเฉพาะจุด เนื่องจากไม่มีการแผ่รังสียูวีและอินฟราเรด 
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2.2 อุปกรณ์ภายในตู้ไม้กั้น 

2.2.1 มอเตอร์ 

 
 

รูปที่ 2.15 มอเตอร์ไม้ก้ัน 

 

มอเตอร์ไฟฟ้า คือตัวกำเนิดแรงบิดที่ถูกส่งไปยกแขนกั้นข้ึนจึงมีความสำคัญมากเนื่องจากการ

ยกแขนกั้น ต้องยกข้ึนลงด้วยความนุ่มนวล แขนจะมีความเร็วเกือบสม่ำเสมอ ตอนลงต่ำสุด เซนเซอร์

จะตัดไฟไฟเข้ามอเตอร์อย่างนุ่มนวลทำให้ไม้กั้น ไม่กระตุกสะท้อนขึ้นลงทำให้เจ้าของรถยนต์ตกใจกลัว 

จึงต้องเลือกใช้มอเตอร์ที่มีคุณสมบัติดังกล่าว ซึ่งเป็นมอเตอร์แบบแรงปิดสม่ำเสมอ (Torque Motor) 

มีคุณสมบัติตามต้องการเครื่องก้ันรถยนต์ 

 

2.2.2 ลูปดีเทคเตอร์ 

 
 

รูปที่ 2.16 ลูปดีเทคเตอร์ 

 

ลูปดีเทคเตอร์ คือ อุปกรณ์ท่ีใช้หลักการเหนี่ยวนำของสนามแม่เหล็กมาตรวจจับโลหะโดย

ทำงานร่วมกับสายลูป สายลูปคือ สายไฟฟ้าที่ถูกฝัง และกลบ ในพื้นถนนลึกประมาณ 3 – 5 ซ.ม. 
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สายลูปจะขดเป็นรูป แปดเหลี่ยม คร่อมบริเวณไม้กั้นรถโดยมีความกว้างเกือบเท่าตัวรถ ปลายสาย 2 

ข้าง ของขดลวดลูปต่อเข้ากับ ตัวคอนโทรลที่อยู่ในตู้ยกไม้กั้นรถกระแสไฟฟ้า จะถูกปล่อยจากตัว

คอนโทรล มายังขดลวดลูปที่ขดเป็นรูปสี่เหลี่ยมผื้นผ้า ส่งผลให้เกิดสนามแม่เหล็กปริมาณมากบนพ้ืนที่ 

สี่เหลี่ยมลูป เหนื่อถนนกว่า 2 ฟุต ดังนั้นเมื่อมีรถยนต์ ซึ่งมีตัวรถเป็นเหล็กอยู่บนสายลูปดังกล่าว 

กระแสไฟฟ้าที่ไหลผ่าน ตัวลูปดีเทคเตอร์ จะมีปริมาณมากขึ้น ระบบอีเลคโทรนิคส์ ของลูป 

 
2.2.3 Main Board Controller 

 
รูปที่2.17 Main Board Controller 

 

Main Board Controller อุปกรณ์ท่ีใช้สำหรับเชื่อมต่อกับระบบไม้ก้ันรถยนต์ สามารถป้อน

ข้อมูลผู้ใช้งาน เช่น ชื่อนามสกุล ข้อมูลที่อยู่ ทะเบียนรถ รวมถึงอาชีพของผู้ใช้งานเข้าไปได้ และทำ

การผูกเข้ากับบัตรต่างๆได้  

 

2.2.4 เบรกเกอร์ (Breaker) 

 

 
 

 

 

 

 

 

                                รูปที่ 2.18 เบรกเกอร์ 
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เบรกเกอร์เป็นอุปกรณ์ที่ไว้ป้องกันด้านความปลอดภัย ในกรณีเกิดความผิดปกติภายในระบบ 

โดยเซอร์กิตเบรกเกอร์จะทำหน้าที่ตัดวงจรไฟฟ้าเมื่อมีกระแสไหลผ่านเกินกว่าค่าที่กำหนค หรือเกิด

ไฟฟ้าลัดวงจร การเลือกใช้งานเซอร์กิตเบรกเกอร์ ควรเลือกให้เหมาะสมกับการใช้งาน ไม่ว่าจะเป็น 

ขนาคของเซอร์กิตเบรกเกอร์ควรเลือกความกว้าง ความยาว ความสูง ให้พอดีกับตู้เพ่ือให้คิดตั้งได้

อย่างเป็นระเบียบและสวยงาม รวมถึงควรพิจารณาค่าต่าง ๆ ไม่ว่าจะเป็น การตัดกระแสลัดวงจร (IC) 

ค่าพิกัดกระแส (AT) ค่าพิกัดระแสโครงสร้าง (AP) ระยะเวลาในการคัดวงจร (Time ขนาดพิกัด ไฟรั่ว 

(I AN) ให้เหมาะสมกับความต้องการใช้งาน 

 

2.2.5 เต้ารับ 

 

 

 

 

 

 

 

 

                               
รูปที่ 2.19 เต้ารับ 

 
    คืออุปกรณ์ไฟฟ้าที่ถูกติดตั้งในงานระบบไฟฟ้าเพ่ือทำหน้าที่เป็นจุดจ่ายไฟให้ผู้ใช้งาน ที่สามารถพบ

เห็นได้โดยทั่วไป ไม่ว่าจะเป็นอาคารที่พักอาศัย โรงงาน อาคารสำนักงาน ห้างสรรพสินค้า หรืออาคาร

ทั่วไปอ่ืน ๆ โดยมาตรฐานการติดตั้งทางไฟฟ้าสำหรับประเทศไทย พ.ศ. 2564 (วสท. 022001-22) 
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2.3 ชนิดของสายไฟ 
 2.3.1 สาย CAT6 

 
รูปที่ 2.20 สาย CAT6 

 
เป็นสายนำสัญญาณแบบเคเบิ้ลทองแดงสี่คู่ รองรับการเชื่อมต่อกับคอมพิวเตอร์และอุปกรณ์

เชื่อมต่อเครือข่ายอย่าง Switch หรือ Hub สามารถรองรับความเร็วในการส่งได้สูงสุดถึง 10 Gbps 
จะมี Bandwidth สูงสุดที่ 600MHz หรือมาตรฐานอยู่ที่ 250MHz ส่วนความเร็วสูงสุดในการส่ง
สัญญาณที่ Full speed 1000Mbps หรือ Full Gigabit ในระยะแนะนำความเสถียรไม่เกิน 100 
เมตร (ขึ้นอยู่กับขนาดพ้ืนที่และสัญญาณรบกวน) ผ่านอปุกรณ์เชื่อมต่อมาตรฐาน RJ-45 
        โดยประเภทของสายแลน CAT6 จะมีทั้งแบบ CMR, CM, และ LSZH ซึ่งแตกต่างกันไปตาม
วัสดุที่ใช้ รูปแบบการติดตั้ง และอัตราการลามไฟของสายสัญญาณท่ีติดตั้งภายในอาคารสำนักงานด้วย
เหตุผลเรื่องความปลอดภัยจากอัคคีภัย (ตามมาตรฐาน UL) 
        – สาย CM (Communication Metallic) จะสามารถติดตั้งได้ภายในชั้น หรือติดตั้งราบไปกับ
พ้ืน ห้ามติดตั้งเปลือยในแนวอ่ืนเด็ดขาด 
        – สาย CMR (Communication Metallic Riser) จะสามารถติดตั้งได้ทั้งแนวราบ และแนวดิ่ง
บริเวณช่องชาร์ป (จุดรวมของสายสัญญาณที่เชื่อมต่อระหว่างชั้น) ถูกออกแบบด้วยวัสดุที่ทนทาน และ
ป้องกันการลามของเปลวไฟได้ดีกว่าแบบ CM จึงมีราคาสูงกว่า แต่คุ้มค่าในการนำไปใช้งานในระยะ
ยาว 
        – สาย LSZH จะเพ่ิมคุณสมบัติด้านความปลอดภัย กรณีเกิดเพลิงไหม้ สายแบบ LSZH จะมี
คุณสมบัติพิเศษไม่ลามไฟ และมีควันน้อยกว่าปกติ เพื่อป้องกันอาการสำลักควันที่อาจเป็นสาเหตุทำให้
คนเสียชีวิตได้ 
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2.3.2 สาย THW 
 
 
 

 
รูปที่ 2.21 สาย THW 

 
สายไฟฟ้าตาม มอก. 1 1-2531 ที่ในท้องตลาคนิยมเรียกว่า ทีเอชดับเบิลยู (THW) เป็นสาย 

ไฟฟ้าชนิดทนแรงดัน 750 V เป็นสายเดี่ยว นิยมใช้กันอย่างกว้างขวาง โดยเฉพาะโรงงานอุตสาหกรรม
เนื่องจากใช้ในวงจรไฟฟ้า 3 phase ได้ ปกติจะเดินร้อยในท่อร้อยสาย ชื่อ THW เป็นชื่อตามมาตรฐาน
อเมริกัน ซึ่งเป็นสายชนิดทนแรงดัน 600 V อุณหภูมิใช้งานที่ 75 องศาเซลเซียส แต่ในประเทศไทย
นิยม เรียกสายที่ผลิตตาม มอก. 11 -2531 ว่า สาย THW เนื่องจากมีโครงสร้างคล้ายกัoและรู ้กัน
ทั่วไปในท้องตลาด 

การใช้งาน :  
- เดินลอย ต้องยึดด้วยวัสดุฉนวน (insulator) 
- เดินในช่องเดินสาย ในสถานที่แห้ง 
- ห้ามเดินฝังดินโดยตรง 

 
2.3.3 สาย VCT 
 

 
 
 
 
 

รูปที่ 2.22 สาย VCT 
 

สายไฟฟ้าตาม มอก.11 - 2531 ตามท้องตลาดเรียกว่าสาย วีซีที (VCT) เป็นสายกลมมี ทั้ง
ชนิดหนึ่งแกน 2 แกน 3แกนและ 4 แกนทนแรงดันที่ 750 V. มีฉนวนและเปลือกเช่นกัน มีข้อพิเศษ
กว่าก็คือตัวนำจะประกอบไปด้วย ทองแดงฝอยเส้นเล็ก ๆ ทำให้มีข้อดีคือ อ่อนตัวและทนต่อสภาพ
การสั่นสะเทือนได้ดี เหมาะที่จะใช้เป็นสายเดินเข้าเครื่องจักรที่มีการสั่นสะเทือนขณะใช้งาน สายชนิด
นี้ ใช้งานได้ทั่วไปเหมือนสายชนิด NYY สาย VCT มีหลายแบบตามรูปทรงโดยแบ่งได้ทั้งแบบ VCT – 
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GRD ซึ่งมี 2 แกน 3 แกนและ 4 แกนและมีสายดินเดินร่วมไปด้วยอีกเส้นหนึ่งเพื่อให้เหมาะสำหรบัใช้
เครื่องอุปกรณ์ไฟฟ้าที่ต้องต่อลงดิน 

การใช้งาน :  
- ใช้งานทั่วไป เดินร้อยท่อฝั่งดิน 

 
2.3.4 สาย NYY 

 
รูปที่ 2.23 สาย NYY 

สายไฟฟ้าตาม มอก.11 - 2531 ตามท้องตลาดเรียกว่าสาย วีซีที (VCT) เป็นสายกลมมี ทั้ง
ชนิดหนึ่งแกน 2 แกน 3แกนและ 4 แกนทนแรงดันที่ 750 V. มีฉนวนและเปลือกเช่นกัน มีข้อพิเศษ
กว่าก็คือ ตัวนำจะประกอบไปด้วย ทองแดงฝอยเส้นเล็ก ๆ ทำให้มีข้อดีคือ อ่อนตัวและทนต่อสภาพ
การสั่นสะเทือนได้ดี เหมาะที่จะใช้เป็นสายเดินเข้าเครื่องจักรที่มีการสั่นสะเทือนขณะใช้งาน สายชนิด
นี้ ใช้งานได้ทั่วไปเหมือนสายชนิด NYY สาย VCT มีหลายแบบตามรูปทรงโดยแบ่งได้ทั้งแบบ VCT – 
GRD ซึ่งมี 2 แกน 3 แกนและ 4 แกนและมีสายดินเดินร่วมไปด้วยอีกเส้นหนึ่งเพื่อให้เหมาะสำหรบัใช้
เครื่องอุปกรณ์ไฟฟ้าที่ต้องต่อลงดิน 

การใช้งาน :  
- ใช้งานทั่วไป เดินร้อยท่อฝังดิน หรือเดินฝังโดยตรง 

ชนิดของสาย NYY ที่มีชนิดของฉนวนเป็น PVC ทนอุณหภูมิได้ 70 องศา และตัวนำเป็น 
ทองแดงแบ่งตามลักษณะของสายได้ดังนี้ 

- NYY ชนิดสายเดี่ยว เป็นสายที่มีเปลือกเพียงชั้นเดียว ทำหน้าที่ป้องกันความเสียหายทาง 
กายภาพ ไม่ต้องมีเปลือกชั้นใน 

- NYY ชนิด 2 แกน 3 แกน และ 4 แกน ขึ้นอยู่กับความต้องการของการใช้งาน 
- NYY ชนิด 4 แกน และมีสายนิวทรัลรวมอยู่ด้วย เรียกว่า สาย NYY-N คือมีสายไฟอยู่ 3 

เส้นและมีสายนิวทรัลอีก 1 เส้น มีขนาดพื้นที่หน้าตัดประมาณครึ่งหนึ่งของสายไฟ จึงเหมาะที่จะใช้ใน
วงจร 3 phase 4 สาย 
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- NYY ชนิด NYY-GRD คือสายชนิด 2 แกน 3 แกน 4 แกน ที่มีสายดิน (Ground) รวมอยู่
ด้วยอีก 1 เส้น จึงเหมาะที่จะใช้ต่อเข้ากับอุปกรณ์ไฟฟ้าที่ต้องต่อลงดิน 

 
2.2.5 สาย VAF 

 
รูปที่ 2.24 สาย VAF 

 
สายไฟตาม มอก. 1 1-253 1 ที่ตามท้องตลาดเรียกว่า สายชนิด วีเอเอฟ (VAF) เป็นสายชนิด 

ทนแรงดัน 300 V มีทั้งชนิดที่เป็นสายเคี่ยว สายคู่ และท่ีมีสายดินอยู่ด้วย ถ้าเป็นสายเดี่ยวจะเป็นสาย
กลม และถ้าเป็นชนิค 2 แกน หรือ 3 แกน จะเป็นสายแบน ตัวนำนอกจากจะมีฉนวนหุ้ม แล้วยังมี
เปลือกหุ้มอีกชั้นหนึ่ง สายคู่จะนิยมรัดด้วยเข็มขัดรัดสาย(Clip) ใช้ในบ้านอยู่อาศัยทั่วไป สายชนิดนี้
ห้ามใช้ในวงจร 3 phase ที่มีแรงดัน 380 V เช่นกัน (ในระบบ 3 phase แค่แยกไปใช้งานเป็นแบบ 1 
Phase แรงดัน 220 V. จะใช้ได้) 

การใช้งาน : ชนิดกลม : ชนิดแบน 
- เดินลอย 
- เดินเกาะผนัง เดินซ่อนในผนัง 
- เดินในช่องเดินสาย 
- ห้ามเดินฝังดินโดยตรง 



 

บทที่ 3 
รายละเอียดการปฏิบัติงาน 

 

3.1 ชื่อและท่ีตั้งสถานประกอบการ 

ครีเอทีฟ อินโนเวชั่น เทคโนโลยี จำกัด 427/54-56 ซอยเยาวภา ถนนประชาราษฎร์สาย2 แขวง

บางซื่อ เขตบางซื่อ กทม 10800 เลขประจำตัวภาษี 0115554016056 

 
 

3.2 ลักษณะการประกอบการ 

 บริษัท ครีเอทีฟ อินโนเวชั่น เทคโนโลยี จำกัด เริ่มต้นดำเนินธุรกิจตั้งแต่ปี พ.ศ. 2554 จำหน่าย 

ติดตั้งระบบไม้กั้นลานจอดรถ พร้อมทั้งซอฟต์แวร์บริหารลานจอดรถ แบบครบวงจร ป้ายนับรถยนต์ ป้าย

แสดงช่องว่างสำหรับชั้นจอดรถ แสดงไฟสถานะเขียว-แดง ระบบEasyPass (ระบบเปิด-ปิด แขนกั้นจราจร

แบบไม่ต้องเปิดกระจกทาบบัตร เช่นเดียวกับทางด่วน หรือการทางพิเศษแห่งประเทศไทย) ระบบเปิด-ปิด

ที่กั้นรถยนต์ทางมือถือ Ibarrier ระบบควบคุมการเข้าออกพร้อมบันทึกบัตรประชาชนหรือ VMS Visitor 

Management System ระบบโปรแกรมอ่านแผ่นป้ายทะเบียนที่มีความเที่ยงตรงสูงและระบบ บัตรแมง

มุมที่สามารถรวมทุกอุปกรณ์ในการบังคับการเปิด-ปิดผ่านบัตรใบเดียวทางบริษัทมุ่งเน้นการให้บริการหลัง
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การขายเป็นสำคัณ ทำให้ชื่อเสียง ภายใต้ยี่ห้อ CREATIVE ติดตลาดเป็นที่ต้องการ ซึ่งเป็นอีกหนึ่งแบรนด์

สินค้าท่ีได้รับความนิยมและใช้งานมากท่ีสุดในไทยบริษัท  

ครีเอทีฟ อินโนเวชั่น เทคโนโลยี จำกัด เป็นผู้จำหน่ายพร้อมติดตั้งระบบ โดยมีสายงานเกี่ยวกับ 

ระบบไม้แขนกั้นรถยนต์พร้อมโปรแกรมคิดเงินที่จอดรถ โดยตรงมาตลอด เราจำหน่ายและติดตั้งสินค้า

ให้กับหมู่บ้าน คอนโดมิเนียม ห้างสรรพสินค้า โรงพยาบาล โรงงาน หรือบริษัททั่วไป ที่ต้องการโปรแกรม

บริหารลานจอดรถ เพ่ือใช้แก้ไขปัญหาเกี่ยวกับการทุจริตเก็บเงินค่าจอดรถ หรือระบบอ่านป้ายทะเบียน

เรามีสินค้าเกี่ยวกับระบบรักษาความปลอดภัยต่างๆ มากมายหลายแบบ พร้อมให้บริการ ตามความ

ต้องการของผู้ใช้งาน โดยทีมช่างมีประสบการ์ณและชำนาญการ เพ่ือคอยให้คำแนะนำพัฒนาสิ่งที่ดีที่สุด 

เพ่ือประสิทธิการทำงานสูงสุดทั้งก่อนและหลังการขาย โดยในปัจจุบัน เรากำลังขยายฐานลูกค้า ไปยัง

ต่างประเทศและประเทศเพ่ือนบ้าน เพ่ือรองรับการเจริญเติบโตแบบทันโลก และรองรับการเปิด AEC 

พร้อมเลงเห็นโอกาสให้ผู้จำหน่ายรายย่อยทั่วไป นำเทคโนโลยีที่ดีไปสู่ลุกค้า ไปต่อยอดเพ่ิมมูลค่าทางการ

ขายให้กับสินค้าในรุ่นต่างๆ กับกลุ่มผู้ใช้ โดย บริษัท ครีเอทีฟ อินโนเวชั่น เทคโนโลยี จำกัด มุ่งเน้นและ

สนับสนุน ข้อมูลทางเทคนิคเชิงลึกในตัวสินค้า เพ่ือต่อยอดสินค้าให้ตอบโจทย์การทำงาน ให้ตรงกับความ

ต้องการของผู้ใช้งานมากที่สุด 
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3.3 การจัดหน่วยและการบริหารองค์กร 

 

 
 
3.4 ตําแหน่งและลักษณะงานที่นักศึกษาได้รับมอบหมาย 
 1. นาย วรุฒน์ พอกสนิท ตำแหน่ง ช่างเทคนิค 
 2. นาย ชัยวัฒน์ พณิชอมรเกียตริ ตำแหน่ง ช่างเทคนิค 
           
 
 
 
3.5 ชือ่และตําแหน่งงานของพนักงานที่ปรึกษา 
 1. คุณ วรวลัญช์ มูลคำ ตำแหน่ง Admin 
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 2. คุณ ณัฏฐณิชา  อกตัน ตำแหน่ง Accounting & HR Manager 
 
3.6 ระยะเวลาที่ปฏิบัติงาน 
 ระยะเวลาในการดำเนินงานทั้งหมด 4 เดือน ตั้งแต่  22 พฤษภาคม พ.ศ. 2566 ถึงวันที่ 1 
กันยายน พ.ศ. 2566 
3.7 ขั้นตอนและวิธีการดำเนินงาน 
  

 
ขั้นตอนการดำเนินงาน พฤษภาคม

2566 
มิถุนายน 
2566 

กรกฎาคม  
2566 

สิงหาคม 
2566 

กันยายน 
2566 

ศึกษาการทำงาน      
ศึกษาเอกสาร และงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง      
ยื่นเสนอ และอนุมัติโครงงาน      
ดำเนินการ      
ติดตามผลการดำเนินงาน      
สรุปผล      
จัดทำรูปเล่มโครงงาน      

 
3.8 อุปกรณ์เครื่องมือที่ใช้ 
 3.8.1 เครื่องมือทางช่าง 
 3.8.2 อุปกรณ์ทางไฟฟ้า 
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บทที่ 4 
ผลการปฏิบัติงานตามโครงงาน 

 
การปฏิบัติงานตามโครงงานที่ได้รับ มีดังนี้ 
4.1  การรับงานก่อนออกหน้างานกับทาง Admin  

4.1.1 รับใบงานที่ได้รับมอบหมายและเบิกของซ่อม 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 4.1 รับงานจาก admin งานที่ 1 
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รูปที่ 4.2 รับงานจาก admin งานที่ 2
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รูปที่ 4.3 รับงานจาก admin งานที่ 3 
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รูปที่ 4.4 รับงานจาก admin งานที่ 4 
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รูปที่ 4.5 รับงานจาก admin งานที่ 5 
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รูปที่ 4.1.1 เบิกอุปกรณ์ท่ีต้องนำไปซ่อม 
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                              รูปที่ 4.1.2 เบิกอุปกรณ์ท่ีต้องนำไปซ่อม 
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                        รูปที่ 4.1.3 เบิกอุปกรณ์ท่ีต้องนำไปซ่อม 
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4.2 ดำเนินการออกหน้างานและซ่อมบำรุง 
 

 

รูปที่ 4.6 ทำการเช็คสายบอดวีแกน 

 

 

 



32 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 4.7 ทำการเปลี่ยน Switching ให้กับลูกค้า  

 

 

 

 

 

 

 

 

 



33 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 4.8 ทำการเปลี่ยนชุดแป้นพิมพ์กับเม้าท์ 
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รูปที่ 4.9 ทำการเปลี่ยนมอเตอร์ DC ของไม้กันที่เสีย 
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รุปที่ 4.10 ทำการเปลี่ยน Photo ไม้ก้ัน 
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4.3 ถ่ายรูปและปิดงานลงในระบบ 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปที่ 4.11 ทำการถ่ายรูป หน้างานหรืออุปกรณ์ และปิดงานในเครื่องปิดงานที่ได้รับมอบหมาย 

 



 

บทที่ 5 
สรุปผลและข้อเสนอแนะ 

 

5.1 สรุปผลการปฏิบัติงาน 
 การปฏิบัติงานที่หน่วยงาน ช่างเทคนิคของบริษัท ตั้งแต่วันที่ 22 พฤษภาคม พ.ศ. 2566 ถึง
วันที่ 1 กันยายน พ.ศ. 2566 นั้น เพ่ือเป็นความรู้ของการประกอบอาชีพและประสบการณ์ในการ
ทำงานต่าง ๆ ในด้านการซ่อมบำรุงอุปกรณ์ไม้กั้น ( บริษัท ครีเอทีฟ อินโนเวชั่น จำกัด ) ทักษะจาก
การปฏิบัติตนในบริษัท ครีเอทีฟ อินโนเวชั่น จำกัด มีกริยาวาจาที่สุภาพเรียบร้อย มีสัมมาคารวะ และ
ปฏิบัติตนตามวัฒนธรรมองค์กรของบริษัท 

5.2 ประโยชน์ด้านสังคม 
 5.2.1 ได้เรียนรู้ระบบการบริหารองค์กร 
 5.2.2 ได้เรียนรู้การประสานงานกับเพ่ือนร่วมงาน 
 5.2.3 ได้เรียนรู้การประสานงานกับแผนกอ่ืน ๆ 
 5.2.4 ได้เรียนรู้หน้าที่ของแต่ละฝ่าย 
 5.2.5 ไดเ้รียนรู้ถึงการวิเคราะห์ปัญหาและแก้ไขปัญหาอย่างเป็นระบบ 
 5.2.6 ได้เรียนรู้หน้าที่ความรับผิดชอบของตน 

5.3 ประโยชน์ด้านการทำงาน 
5.3.1 ได้ประสบการณ์ใหม่ ๆ ที่แตกต่างจากห้องเรียน 

5.3.2 ได้สัมผัสการทำงานจริง และวิเคราะห์แก้ปัญหา 

5.3.3 ได้รู้จักขั้นตอนการซ่อมอุปกรณ์ภายในไม้ก้ัน 
5.3.4 ได้รู้จักวิธีการตัดสินใจในการทำงาน 

5.4 ปัญหาในการปฏิบัติงาน 
5.4.1 เนื่องจากหน้างานอาจจะอยู่ไกล ทำให้การทำกาซ่อมบำรุงเกิดการล่าช้าและลูกค้าอาจ   

ไม่พอใจ 
5.4.2 ขาดประสบการณ์ ในการทำงาน ทำให้ เกิดการตัดสินใจค่อนข้างยากและขาด

ประสบการณ์ในการแก้ปัญหาเฉพาะหน้า 

5.5 การแก้ไขปัญหาในการปฏิบัติงาน 
5.5.1 เรียนรู้เพิ่มเติมจากหน้าการปฏิบัติงาน 
5.5.2 แก้ไขสิ่งที่บกพร่องในการปฏิบัติงาน เพ่ือเป็นประสบการณ์ในการทำงาน 
5.5.3 ทำความเข้าใจกับปัญหาที่เกิดขึ้น และแก้ไขปัญหานั้นๆ 
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5.6 ข้อเสนอแนะในการปฏิบัติงาน 
5.6.1 เรียนรู้ สอบถาม และขอคำแนะนำจากผู้มีประสบการณ์ตรง 
5.6.2 ฟังคำแนะนำจากพนักงานพ่ีเลี้ยงหรือพนักงานในบรัษัทอย่างตั้งใจแล้วนำมาปฎิบัติงาน 
5.6.3 ศึกษาการอ่านแบบอย่างละเอียด เพ่ือไม่ให้เกืดข้อผิดพลาดในการทำงาน 

 



 

 

บรรณานุกรม 
 

บริษัท ครีเอทีฟ อินโนเวชั่น เทคโนโลยี จำกัด. (ม.ป.ป.).ระบบควบคุมไม้ก้ันที่จอกรถอัตโนมัติ 
https://www.creative-it.co.th/ 

บริษัท จักรวาลคอมมิวนิเคชั่น ซีสเท็ม จํากัด. (ม.ป.ป.).ระบบอ่านป้ายทะเบียนรถ. 
https://www.ucsbkk.com/technology/ระบบอ่านป้ายทะเบียนรถ 

บริษัท ดิจิตอลคอม จำกัด. (ม.ป.ป.).กล้อง LPR หรือ License Plate Recognition Camera 
https://www.digitalcom.co.th/?p=246312 

บริษัท ซีเคียวเมท จำกัด. (ม.ป.ป.).สาระน่ารู้เกี่ยวกับ แขนกั้นรถยนต์ 
 https://securemate.co.th/18-บทความสาระน่ารู้/74-สาระน่ารู้เกี่ยวกับ-แขนกั้นรถยนต์.html 
 
 

https://www.creative-it.co.th/
https://www.ucsbkk.com/technology/ระบบอ่านป้ายทะเบียนรถ
https://www.digitalcom.co.th/?p=246312
https://securemate.co.th/18-บทความสาระน่ารู้/74-สาระน่ารู้เกี่ยวกับ-แขนกั้นรถยนต์.html
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ภาคผนวก 
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ภาคผนวก ก 

รูปภาพประกอบในการปฏิบัติงาน  
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ภาคผนวก ข 

การนิเทศงานสหกิจศึกษา 
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ภาคผนวก ค 

การสอบโครงงานสหกิจศึกษา 
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ภาคผนวก ง 

การตรวจสอบลอกเลียนวรรณกรรมทางวิชาการโดยใช้ 

โปรแกรมอักขราวิสุทธิ ์
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ประวัติผู้จัดทำ 

 

ชื่อ-นามสกุล วรุตม์ พอกสนิท 
รหัสนักศึกษา 6403200005 
เกิด               19 พฤษภาคม 2544 
ที่อยู ่  529/19 หมู่ที่ 10 ต.ในคลองบางปลากด  
                     อ.พระสมุทรเจดีย์ จ.สมุทรปราการ 10290 

 โทรศัพท์ 0953570525 
 E-mail  warut.pok@siam.edu 
 ประวัติการศึกษา 
 มัธยมศึกษา โรงเรียนวิสุทธิกษัตรี 
 ประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง  วิทยาลัยเทคโนโลยีสยาม(สยามเทค) 

 ปริญญาตรี  คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
สาขา วิศวกรรมไฟฟ้า มหาวิทยาลัยสยาม 

  

mailto:warut.pok@siam.edu
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ประวัติผู้จัดทำ 

 

ชื่อ-นามสกุล ชัยวัฒน์ พณิชอมรเกียรติ 
รหัสนักศึกษา 6403200009 

     เกิด              08 มกราคม 2544 
  ที่อยู ่            394/249 หมู่.2 ต.แพรกษา อ.เมือง  

                     จ.สมุทรปราการ 10280 

    โทรศัพท์  0970544253 
    E-mail            chaiwat.cha@siam.edu 
    ประวัติการศึกษา 

ประกาศนียบัตรวิชาชีพ        วิทยาลัยเทคโนโลยีภาคตะวันออก (อี.เทค) 

ประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง วิทยาลัยเทคโนโลยีภาคตะวันออก (อี.เทค) 

    ปริญญาตรี    คณะวิศวกรรมศาสตร์ 
                                                              สาขา วิศวกรรมไฟฟ้า มหาวิทยาลัยสยาม 
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(https://drive.google.com/drive/folders/11hEjG7-

rh8tC7HX2ZHfEs4Z7iqAZw14Q?dmr=1&ec=wgc-drive-hero-goto) 

รายงานการปฏิบัติงานสหกิจศึกษา 

การซ่อมบำรุงไม้ก้ันทางเข้าออกที่จอดรถอัตโนมัติ ร่วมกับ บริษัท ครีเอทีฟ อินโนเวชั่น เทคโนโลยี จำกัด 

The Maintenance of Automatic Car Park Entrance and 

Exit Barriers with Creative Innovation Technology Co., Ltd. 

โดย 

นายวรุตม์ พอกสนิท รหัสนักศึกษา 6403200005 

นายชัยวัฒน์ พณิชอมรเกียรติ รหัสนักศึกษา 6403200009 

รายงานนี้เป็นส่วนหนึ่งของวิชาสหกิจศึกษาวิศวกรรมไฟฟ้า 

ภาควิชาวิศวกรรมไฟฟ้า 

คณะวิศวกรรมศาสตร์  มหาวิทยาลัยสยาม 

ภาคการศึกษาที่ 3  ปีการศึกษา 2565 
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