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Abstract 
 This cooperative education project presents the installation of an inverter for 

control motors with Inverter Solution Co., Ltd. from Aug 19, 2024 to Dec 6, 2024. The 

company was assigned to work on the installation, equipment selection, and 

inspection of an inverter for control motors. Knowledge of the procedures and 

methods of the installation was gained and many problems were encountered during 

the training, but the problems were solved by consulting experts in the department. 

Through knowledge, understanding, and being able to solve problems systematically 

the installation of an inverter for control motors can be carried out smoothly. 
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บทที่1 
บทนำ 

1.1 ความเป็นมาของโครงงาน 
มอเตอร์ไฟฟ้าเป็นอุปกรณ์สำคัญในอุตสาหกรรมที่ใช้สำหรับขับเคลื่อนเครื่องจักรและอุปกรณ์

ต่างๆ ตั ้งแต่อดีตจนถึงปัจจุบัน ระบบขับเคลื ่อนมอเตอร์มีการพัฒนาอย่างต่อเนื ่องเพื ่อเพ่ิม
ประสิทธิภาพในการทำงาน ลดการใช้พลังงาน และยืดอายุการใช้งานของเครื่องจักร 

ในช่วงแรก มอเตอร์ไฟฟ้าส่วนใหญ่ถูกควบคุมด้วยวิธีทางกล เช่น การใช้เกียร์ (Gears) หรือ
พูลเลย์ (Pulleys) เพื่อเปลี่ยนความเร็วรอบ ซึ่งมีข้อจำกัดหลายประการ ได้แก่ ความแม่นยำต่ำ การ
สึกหรอของชิ้นส่วน และการใช้พลังงานที่ไม่มีประสิทธิภาพ ต่อมา มีการนำเทคนิคการควบคุมทาง
ไฟฟ้าเข้ามาใช้ เช่น การควบคุมแรงดันไฟฟ้า (Voltage Control) และการควบคุมความถี่ของไฟฟ้า
กระแสสลับ (Frequency Control) 
 การพัฒนาที่สำคัญเกิดขึ ้นเมื ่อมีการนำ  อินเวอร์เตอร์ (Inverter) หรือ ตัวแปลงความถี่ 
(Variable Frequency Drive - VFD) มาใช ้ควบคุมมอเตอร ์ไฟฟ้า อ ินเวอร ์เตอร ์สามารถปรับ
แรงดันไฟฟ้าและความถ่ีได้อย่างแม่นยำ ทำให้สามารถควบคุมความเร็วของมอเตอร์ตามความต้องการ
ได้อย่างมีประสิทธิภาพ ส่งผลให้เกิดการประหยัดพลังงาน ลดการสึกหรอของอุปกรณ์ และเพิ่มความ
ยืดหยุ่นในการทำงาน อินเวอร์เตอร์ถูกนำมาใช้ในอุตสาหกรรมหลากหลายประเภท เช่น อุตสาหกรรม
การผลิต ระบบสายพานลำเลียง (Conveyor Systems) เครื่องจักรกลอัตโนมัติ ระบบปั๊มน้ำ ระบบ
ปรับอากาศ และระบบพลังงานทดแทน เช่น พลังงานแสงอาทิตย์และพลังงานลม เป็นต้น 
           ปัจจุบัน อุตสาหกรรมมีความต้องการเพ่ิมประสิทธิภาพการผลิต ลดต้นทุนด้านพลังงาน และ
ลดผลกระทบต่อสิ่งแวดล้อม ระบบขับเคลื่อนมอเตอร์เป็นส่วนสำคัญของกระบวนการผลิต และหาก
ไม่มีระบบควบคุมท่ีมีประสิทธิภาพ อาจส่งผลให้เกิดปัญหาดังต่อไปนี้ 

1.1.1 การใช้พลังงานอย่างสิ้นเปลือง 
มอเตอร์ไฟฟ้าเป็นอุปกรณ์ท่ีใช้พลังงานไฟฟ้าสูง โดยเฉพาะในอุตสาหกรรมขนาดใหญ่ หากไม่

สามารถควบคุมความเร็วและแรงบิดได้อย่างเหมาะสม จะทำให้เกิดการใช้พลังงานเกินความจำเป็น 
 1.1.2 อายุการใช้งานของอุปกรณ์ลดลง 
 การสตาร์ทและหยุดมอเตอร์อย่างรวดเร ็วอาจทำให้เกิดกระแสกระชากสูง ( Inrush 
Current) ซึ่งส่งผลให้มอเตอร์และอุปกรณ์ท่ีเกี่ยวข้องเกิดความร้อนสูงและเสื่อมสภาพเร็วขึ้น 

 



2 
 

 

1.1.3 การควบคุมกระบวนการผลิตที่ไม่มีประสิทธิภาพ 
ในอุตสาหกรรมที่ต้องการการควบคุมความเร็วและแรงบิดของมอเตอร์อย่างแม่นยำ เช่น 

ระบบสายพานลำเลียงหรือเครื่องจักรกลอัตโนมัติ หากไม่มีระบบควบคุมที่ดี อาจทำให้กระบวนการ
ผลิตไม่มีเสถียรภาพ 
 
1.2 วัตถุประสงค์ของโครงงาน 
 1.2.1 เพื่อศึกษาและวิเคราะห์หลักการทำงานของอินเวอร์เตอร์ในการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า   
รวมถึงผลกระทบต่อประสิทธิภาพและการใช้พลังงานในภาคอุตสาหกรรม 
 1.2.2 เพ่ือประเมินและเปรียบเทียบประสิทธิภาพของระบบควบคุมมอเตอร์ที่ใช้อินเวอร์เตอร์
กับระบบควบคุมแบบดั้งเดิม เพื่อหาแนวทางในการเพิ่มประสิทธิภาพและลดต้นทุนพลังงานใน
อุตสาหกรรม 

1.2.3 เพ่ือฝึกทักษะทางสังคมในการปฏิบัติงานร่วมกับผู้อ่ืนในหน่วยงาน 
1.2.4 เพ่ือฝึกทักษะการประยุกต์ใช้ความรู้จากทฤษฎีมาใช้ในการปฏิบัติงานจริง 
1.2.5 เพ่ือฝึกทักษะการวางแผนงานและแก้ไขปัญหาอย่างเป็นระบบขณะปฏิบัติงาน 
1.2.6 เพ่ือฝึกความรับผิดชอบต่อหน้าที่ท่ีได้รับมอบหมาย 

 
1.3 ขอบเขตของโครงงาน 
 1.3.1 ศึกษาหลักการทำงานของอินเวอร์เตอร์ในการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 

1.3.2 วิเคราะห์ประสิทธิภาพของอินเวอร์เตอร์ในการลดการใช้พลังงาน 
1.3.3 ศึกษาการประยุกต์ใช้อินเวอร์เตอร์ในอุตสาหกรรม 
1.3.4 มีทักษะในการติดต้ังอินเวอร์เตอร์ในการควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้า 
1.3.5 ใช้ซอฟต์แวร์จำลองการทำงานของอินเวอร์เตอร์และมอเตอร์ไฟฟ้า 

 1.3.6 สามารถนำผลการปฏิบัติงานไปปรับปรุงระบบควบคุมมอเตอร์ในอุตสาหกรรมเพ่ือใช้
เป็นแนวทางในการลดต้นทุนพลังงานและเพ่ิมประสิทธิภาพเครื่องจักร 



 

 

บทที่ 2 
เอกสารและงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง 

2.1 เทคโนโลยีอินเวอร์เตอร์ 

2.1.1 ความหมายของอินเวอร์เตอร์  
อินเวอร์เตอร์ (Inverter) เป็นอุปกรณ์ทางไฟฟ้าที่ใช้ในการแปลงกระแสไฟฟ้าจาก กระแสตรง 

(DC) เป็น กระแสสลับ (AC) โดยสามารถปรับค่าความถ่ีและแรงดันของไฟฟ้าได้ ทำให้สามารถควบคุม
ความเร็วรอบของมอเตอร์ไฟฟ้าได้อย่างแม่นยำ ซึ ่งช่วยให้เกิดการประหยัดพลังงานและเพ่ิม
ประสิทธิภาพในการทำงานของเครื่องจักร 

ในภาคอุตสาหกรรม อินเวอร์เตอร์ถูกนำมาใช้ควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าเพื่อปรับความเร็วตาม
ความต้องการ เช่น ในระบบสายพานลำเลียง ระบบปั๊มน้ำ เครื่องปรับอากาศ และเครื่องจักรกล
อัตโนมัติ 

2.1.2 หลักการทำงานของอินเวอร์เตอร์  
อินเวอร์เตอร์ทำงานโดย แปลงไฟฟ้ากระแสสลับ (AC) เป็นกระแสตรง (DC) แล้วแปลงกลับ

เป็นกระแสสลับ (AC) ที่สามารถควบคุมความถ่ีและแรงดันได้                              
 ซึ่งแบ่งออกเป็น 3 ขั้นตอนหลักดังนี้ 

1. Rectifier (วงจรแปลงไฟ AC เป็น DC) 
อินเวอร์เตอร์จะรับไฟฟ้ากระแสสลับ (AC) จากแหล่งจ่ายไฟและแปลงเป็นกระแสตรง (DC) 

ผ่านวงจรเรียงกระแส (Rectifier) 
2. DC Bus (ตัวเก็บพลังงาน) 
ไฟฟ้ากระแสตรงที่ได้จะถูกเก็บไว้ในตัวเก็บประจุ (Capacitor) เพ่ือให้สามารถจ่ายพลังงานได้

อย่างสม่ำเสมอ 
3. Inverter Bridge (วงจรแปลงกลับเป็น AC) 
วงจรอินเวอร์เตอร์จะใช้ IGBT (Insulated Gate Bipolar Transistor) หรือ MOSFET เพ่ือ

สร้างกระแสสลับ (AC) ใหม่ที่มีความถี่และแรงดันที่สามารถปรับได้ 
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2.1.3 ประเภทของอินเวอร์เตอร์ 

อินเวอร์เตอร์สามารถแบ่งออกเป็นหลายประเภทตามการใช้งาน ดังนี้ 

1. Voltage Source Inverter (VSI) 

• ใช้กันแพร่หลายในอุตสาหกรรม เนื่องจากสามารถควบคุมแรงดันขาออกได้
อย่างแม่นยำ 

• ใช้ตัวเก็บประจุเป็นแหล่งเก็บพลังงาน 
2. Current Source Inverter (CSI) 

• ควบคุมกระแสขาออกได้อย่างมีเสถียรภาพ 

• ใช้ตัวเหนี่ยวนำเป็นแหล่งเก็บพลังงาน 
3. Pulse Width Modulation (PWM) Inverter 

• ควบคุมความถี่และแรงดันโดยใช้เทคนิคการสับเปลี่ยนพัลส์ 

2.1.4 ประโยชน์ของอินเวอร์เตอร์ในอุตสาหกรรม 

• ประหยัดพลังงาน – ลดการใช้ไฟฟ้าโดยควบคุมความเร็วรอบมอเตอร์ให้เหมาะส 

• ยืดอายุการใช้งานของมอเตอร์ – ลดกระแสกระชากขณะสตาร์ท 

• ควบคุมความเร็วได้แม่นยำ – ปรับรอบมอเตอร์ได้ตามต้องการ 

• ลดเสียงรบกวน – ลดการสั่นสะเทือนและเสียงจากมอเตอร์ 

2.2 ลักษณะการใช้งานของอินเวอร์เตอร์  

อินเวอร์เตอร์เป็นอุปกรณ์สำคัญที่ใช้ในภาคอุตสาหกรรมเพื่อควบคุมการทำงานของมอเตอร์
ไฟฟ้า ช่วยให้กระบวนการผลิตเป็นไปอย่างมีประสิทธิภาพ ลดต้นทุนพลังงาน และเพ่ิมความปลอดภัย
ในการทำงาน โดยสามารถใช้งานได้ในหลายระบบ ดังนี้ 

 2.2.1 การควบคุมความเร็วรอบของมอเตอร์ไฟฟ้า 

อินเวอร์เตอร์สามารถควบคุมความเร็วของมอเตอร์โดยการปรับแรงดันและความถี่ของไฟฟ้า
กระแสสลับ (AC) ทำให้สามารถปรับรอบหมุนของมอเตอร์ให้เหมาะสมกับการใช้ 
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# ตัวอย่างการใช้งาน   

• เครื่องจักรกลอัตโนมัติ (Automated Machinery) – ปรับรอบการหมุนของมอเตอร์
ให้สอดคล้องกับโหลดของเครื่องจักร เช่น เครื่องกลึง CNC และเครื่องพิมพ์ 

• ระบบสายพานลำเลียง (Conveyor Systems) – ปรับความเร็วของสายพานให้
เหมาะสมกับกระบวนการผลิต ลดการสิ้นเปลืองพลังงาน 

2.2.2 ระบบปั๊มน้ำและระบบพัดลมอุตสาหกรรม 

อินเวอร์เตอร์สามารถควบคุมการทำงานของปั๊มน้ำและพัดลมในโรงงานอุตสาหกรรมได้ โดย
ช่วยลดพลังงานที่ใช้เมื่อโหลดงานต่ำ และเพ่ิมรอบการทำงานเมื่อมีความต้องการสูง 

# ตัวอย่างการใช้งาน 

• ระบบปั๊มน้ำในโรงงาน (Industrial Pump Systems) – ลดการใช้พลังงานโดยปรับ
รอบมอเตอร์ให้สัมพันธ์กับปริมาณน้ำที่ต้องการ เช่น ในระบบระบายความร้อน 

• ระบบพัดลมระบายอากาศ (Industrial Ventilation Fans) – ควบคุมความเร็วพัด
ลมตามอุณหภูมิและคุณภาพอากาศ เพ่ือลดต้นทุนพลังงาน 

ประโยชน์: ลดการสึกหรอของปั๊มและพัดลม ยืดอายุการใช้งาน ลดค่าไฟฟ้า 

2.2.3 ระบบควบคุมลิฟต์และบันไดเลื่อน 

อินเวอร์เตอร์ถูกใช้ในระบบขนส่งแนวตั้งเพ่ือควบคุมความเร็วของมอเตอร์ที่ใช้ขับเคลื่อนลิฟต์
และบันไดเลื่อน ช่วยให้การเคลื่อนที่เป็นไปอย่างราบรื่นและปลอดภัย 
 # ตัวอย่างการใช้งาน 

• ลิฟต์อุตสาหกรรม (Industrial Elevators) – ปรับความเร็วขณะลิฟต์เริ่มต้นและ
หยุดเคลื่อนที่ ลดแรงกระชาก 

• บันไดเลื่อน (Escalators) – ควบคุมความเร็วให้เหมาะสมกับปริมาณผู้ใช้งาน ลด
การใช้พลังงานเมื่อไม่มีคนใช้งาน 

ประโยชน์: เพ่ิมความปลอดภัย ลดแรงกระแทก ลดต้นทุนพลังงาน 
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2.2.4 ระบบอัดอากาศ (Air Compressor Systems) 

เครื่องอัดอากาศใช้ในโรงงานอุตสาหกรรมเพ่ือจ่ายแรงดันลมให้กับเครื่องมือหรือกระบวนการ
ผลิต อินเวอร์เตอร์ช่วยให้สามารถปรับกำลังของมอเตอร์ให้สอดคล้องกับปริมาณลมที่ต้องการ 

# ตัวอย่างการใช้งาน 

• โรงงานผลิตอาหารและเครื่องดื่ม – ใช้ควบคุมแรงดันอากาศสำหรับเครื่องจักรบรรจุ 

• โรงงานประกอบชิ้นส่วนอิเล็กทรอนิกส์ – ควบคุมแรงดันลมที่ใช้กับแขนกลและ
อุปกรณ์ 

ประโยชน์: ลดการใช้พลังงาน ป้องกันแรงดันลมเกิน ลดการสึกหรอของเครื่องอัดอากาศ 

2.2.5 ระบบขนส่งอุตสาหกรรม 

อินเวอร์เตอร์ถูกใช้ในระบบขับเคลื่อนของรถไฟฟ้าและระบบรางภายในโรงงานอุตสาหกรรม 
เพ่ือควบคุมการทำงานของมอเตอร์ขับเคลื่อน ลดการใช้พลังงาน และเพ่ิมความเสถียรของระบบ 

# ตัวอย่างการใช้งาน 

• เครนไฟฟ้าและรอกยกของ (Electric Cranes & Hoists) – ควบคุมความเร็วของ
มอเตอร์ขณะยกและลดระดับวัตถุ เพ่ือป้องกันการกระชากและเพ่ิมความปลอดภัย 

• รถขนส่งไฟฟ้าในโรงงาน (Electric Factory Vehicles) – ปรับรอบมอเตอร์ของรถ
ขนส่งวัตถุดิบหรือผลิตภัณฑ์ภายในโรงงาน 

ประโยชน์: ลดการใช้พลังงาน เพ่ิมความปลอดภัยในการขนส่ง 

2.2.6 ระบบพลังงานทดแทน (Renewable Energy Systems) 

อินเวอร์เตอร์ใช้ในโรงงานอุตสาหกรรมที่ต้องการลดต้นทุนพลังงานโดยใช้พลังงานทดแทน 
เช่น พลังงานแสงอาทิตย์และพลังงานลม 

# ตัวอย่างการใช้งาน 

• โรงงานผลิตไฟฟ้าพลังงานแสงอาทิตย์ (Solar Power Plants) – ใช้อินเวอร์เตอร์
แปลงไฟฟ้ากระแสตรงจากแผงโซลาร์เซลล์เป็นไฟฟ้ากระแสสลับเพ่ือใช้ในโรงงาน 

• โรงงานใช้กังหันลม (Wind Energy Systems) – ควบคุมการแปลงพลังงานจาก
กังหันลมเป็นไฟฟ้าเพ่ือใช้ในกระบวนการผลิต 

ประโยชน์: ลดต้นทุนด้านพลังงาน ส่งเสริมการใช้พลังงานสะอาด 
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2.3 ชนิดของ Inverter  

 อินเวอร์เตอร์ในอุตสาหกรรมมีหลากหลายประเภท ขึ้นอยู่กับการใช้งานและลักษณะของ
ระบบที่ต้องการควบคุม โดยสามารถแบ่งออกเป็นประเภทห3ลักๆ ได้ดังนี้ 

2.3.1 Voltage Source Inverter (VSI) – อินเวอร์เตอร์ชนิดแหล่งจ่ายแรงดัน 

 อินเวอร์เตอร์ประเภทนี้ใช้ตัวเก็บประจุ (Capacitor) เป็นตัวเก็บพลังงานและจ่ายไฟให้กับ
มอเตอร์ไฟฟ้า เป็นประเภทที่พบมากที่สุดในภาคอุตสาหกรรม 

# ลักษณะเด่น 

• ควบคุมแรงดันขาออกได้แม่นยำ 

• เหมาะสำหรับมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ (AC Motors) 

• นิยมใช้ในงานที่ต้องการประสิทธิภาพสูง 
# การใช้งานในอุตสาหกรรม 

• ระบบสายพานลำเลียง 

• ปั๊มน้ำและพัดลม 

• เครื่องจักร CNC 

รูปที ่2.3.1 Voltage Source Inverter (VSI) – อินเวอร์เตอร์ชนิดแหล่งจ่ายแรงดัน 
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2.3.2 Current Source Inverter (CSI) – อินเวอร์เตอร์ชนิดแหล่งจ่ายกระแส 

อินเวอร์เตอร์ชนิดนี ้ใช้ตัวเหนี ่ยวนำ ( Inductor) เป็นตัวเก็บพลังงานและควบคุมกระแส      
ขาออกนิยมใช้ในงานที่ต้องการความเสถียรของกระแสสูง 

# ลักษณะเด่น 

• กระแสขาออกมีเสถียรภาพสูง 

• เหมาะสำหรับโหลดที่มีลักษณะเป็นตัวเหนี่ยวนำ (Inductive Load) 

• ป้องกันกระแสไฟฟ้าไหลย้อนกลับได้ดี 
# การใช้งานในอุตสาหกรรม 

• ระบบควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้าแรงสูง 

• โรงงานที่ใช้ระบบไดรฟ์ไฟฟ้ากำลังสูง 

รูปที ่2.3.2 Current Source Inverter (CSI) – อินเวอร์เตอร์ชนิดแหล่งจ่ายกระแส 
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2.3.3 Pulse Width Modulation (PWM) Inverter อินเวอร์เตอร์แบบปรับความกว้าง 

 อินเวอร์เตอร์ประเภทนี้ใช้เทคนิค Pulse Width Modulation (PWM) เพื่อควบคุมแรงดัน
และความถ่ีของไฟฟ้า ทำให้สามารถปรับรอบของมอเตอร์ได้อย่างแม่นยำ 
 # ลักษณะเด่น 

• ประสิทธิภาพสูงและประหยัดพลังงาน 

• ลดเสียงรบกวนและแรงบิดกระชากของมอเตอร์ 

• ใช้กันแพร่หลายที่สุดในปัจจุบัน 
# การใช้งานในอุตสาหกรรม 

• ระบบควบคุมมอเตอร์ในเครื่องจักรอัตโนมัติ 

• ระบบขับเคลื่อนยานยนต์ไฟฟ้าและรถไฟฟ้า 

• ระบบอัดอากาศและเครื่องทำความเย็น 

 

 

 

รูปที ่2.3.3 Pulse Width Modulation (PWM) Inverter อินเวอร์เตอร์แบบปรับความกว้างของพัลส์ 
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DTC เป็นเทคนิคที่พัฒนาขึ้นมาเพื่อควบคุมแรงบิดและความเร็วของมอเตอร์โดยตรง โดยไม่ต้องใช้ตัว
ตรวจจับความเร็ว (Encoder) 

 # ลักษณะเด่น 

• ควบคุมแรงบิดได้อย่างแม่นยำ 

• ตอบสนองรวดเร็ว ลดการสูญเสียพลังงาน 

• ไม่ต้องใช้ตัววัดตำแหน่งเพลา (Encoder-less Control) 
# การใช้งานในอุตสาหกรรม 

• ระบบเครนไฟฟ้าและรอกยกของ 

• เครื่องจักรที่ต้องการควบคุมแรงบิดสูงระบบควบคุมเครื่องกลึง CNC 

 

รูปที ่2.3.4 Direct Torque Control (DTC) Inverter – อินเวอร์เตอร์แบบควบคุมแรงบิดโดยตรง 
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2.3.5 Regenerative Inverter – อินเวอร์เตอร์แบบจ่ายพลังงานคืนสู่ระบบ 

 อินเวอร์เตอร์ประเภทนี้สามารถนำพลังงานที่เกิดจากการเบรกของมอเตอร์กลับมาใช้ใหม่ได้ 
ช่วยให้ประหยัดพลังงานและลดความร้อนที่เกิดขึ้นในระบบ 

# ลักษณะเด่น 

• ลดการสูญเสียพลังงานในระบบ 

• ลดความร้อนจากการทำงานของมอเตอร์ 

• เหมาะกับระบบที่มีการเบรกบ่อย 
# การใช้งานในอุตสาหกรรม 

• ระบบลิฟต์และบันไดเลื่อน 

• ระบบขับเคลื่อนเครื่องจักรที่ต้องเบรกบ่อย 

• ระบบขนส่งทางรางและรถไฟฟ้า 

2.4 ส่วนประกอบของระบบอินเวอร์เตอร์  

 2.4.1 แหล่งจ่ายไฟกระแสตรง (DC Power Supply) 

 เป็นต้นกำลังของอินเวอร์เตอร์ โดยสามารถมาจาก 
1. แบตเตอรี่ 
2. แผงโซล่าเซลล์ 
3. วงจรเรียงกระแส (Rectifier) ที่เปลี่ยนไฟฟ้ากระแสสลับเป็นกระแสตรง 

 # หน้าที่: 

• เป็นแหล่งพลังงานหลักของอินเวอร์เตอร์ โดยจ่ายไฟฟ้ากระแสตรง (DC) ให้ระบบ 

• สามารถมาจากแบตเตอรี่, เซลล์แสงอาทิตย์ (Solar Panel), หรือไฟฟ้ากระแสสลับ
ที่ผ่านการเรียงกระแส 
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 # หลักการทำงาน: 

• หากใช้ไฟฟ้ากระแสตรงจากแบตเตอรี่ ระบบจะรับพลังงาน DC โดยตรง 

• หากใช้ไฟฟ้ากระแสสลับ (AC) จากแหล่งจ่าย ระบบจะต้องมีวงจรเรียงกระแส 
(Rectifier) เพ่ือเปลี่ยน AC เป็น DC ก่อน 

รูปที ่2.4.1 แหล่งจ่ายไฟกระแสตรง (DC Power Supply) 

 2.4.2 วงจรเรียงกระแส (Rectifier Circuit) 

 ในกรณีที่อินเวอร์เตอร์รับไฟฟ้ากระแสสลับ (AC) จากแหล่งจ่ายหลัก (Main 
Supply) วงจรนี้จะทำหน้าที่แปลงเป็นไฟฟ้ากระแสตรง (DC) 
 # ประเภทของวงจรเรียงกระแส: 

• Diode Rectifier – ใช้ไดโอดเพ่ือแปลง AC เป็น DC 

• Thyristor Rectifier – ใช้ไทริสเตอร์เพ่ือควบคุมแรงดัน DC 
 # หน้าที่: 

• แปลงไฟฟ้ากระแสสลับ (AC) เป็นไฟฟ้ากระแสตรง (DC) 

• ลดการรบกวนทางไฟฟ้าและรักษาคุณภาพของแรงดันไฟฟ้า 
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 # หลักการทำงาน: 

• ใช้ ไดโอด (Diodes) หรือ ไทริสเตอร์ (Thyristors) ในการกำหนดทิศทางของ
กระแสไฟฟ้า 

• กระแสไฟฟ้าที่ได้จะเป็น DC แบบไม่เรียบ ซึ่งต้องมีตัวกรองแรงดัน (Filter Circuit) 
เพ่ือลดการกระเพ่ือมของไฟฟ้า 

รูปที ่2.4.2 วงจรเรียงกระแส (Rectifier Circuit) 

 2.4.3 ตัวกรองแรงดัน DC (DC Link or Filter Circuit) 

 เป็นตัวเก็บประจุ (Capacitor) หรือ ตัวเหนี่ยวนำ (Inductor) ที่ทำหน้าที่กรองแรงดันไฟฟ้า 
DC ให้มีความเสถียรก่อนส่งไปยังวงจรอินเวอร์เตอร์ 
 # หน้าที่: 

• กักเก็บพลังงานและทำให้แรงดันไฟฟ้ากระแสตรงมีความเรียบและสม่ำเสมอ 

• ป้องกันการกระเพ่ือมของแรงดันที่อาจส่งผลกระทบต่ออินเวอร์เตอร์ 
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 # หลักการทำงาน: 

• ใช้ตัวเก็บประจุ (Capacitor) และตัวเหนี่ยวนำ (Inductor) ช่วยลดสัญญาณรบกวน 

• ทำให้แรงดันไฟฟ้ากระแสตรงคงที่ก่อนเข้าสู่วงจรแปลงกลับเป็นไฟฟ้ากระแสสลับ 

 
รูปที ่2.4.3 ตัวกรองแรงดัน DC (DC Link or Filter Circuit) 

 2.4.4 วงจรอินเวอร์เตอร์หลัก (Inverter Bridge Circuit) 

 เป็นส่วนสำคัญที่ใช้แปลงไฟฟ้ากระแสตรงเป็นไฟฟ้ากระแสสลับ โดยใช้ อุปกรณ์สารกึ่งตัวนำ 
(Semiconductor Devices) เ ช ่ น  IGBT (Insulated Gate Bipolar Transistor), MOSFET หรื อ 
Thyristor 
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 # ประเภทของวงจรอินเวอร์เตอร์: 

• Half-Bridge Inverter – ใช้อุปกรณ์สวิทช์ชิ่ง 2 ตัว 

• Full-Bridge Inverter – ใช้อุปกรณ์สวิทช์ชิ่ง 4 ตัว 
 # หน้าที่: 

• แปลงไฟฟ้ากระแสตรง (DC) ให้เป็นไฟฟ้ากระแสสลับ (AC) 

• ปรับความถ่ีและแรงดันของไฟฟ้าเพ่ือให้เหมาะกับการใช้งาน 
 # หลักการทำงาน: 

• ใช้ อุปกรณ์สารกึ ่งต ัวนำกำลัง (Power Semiconductor Devices) เช ่น IGBT 
(Insulated Gate Bipolar Transistor), MOSFET หรือ Thyristor ทำหน้าที ่เปิด-
ปิดกระแสไฟฟ้าอย่างรวดเร็ว 

• ใช้เทคนิค Pulse Width Modulation (PWM) เพ่ือสร้างรูปคลื่นไฟฟ้ากระแสสลับที่
มีความแม่นยำสูง 

 
รูปที ่2.4.4 วงจรอินเวอร์เตอร์หลัก (Inverter Bridge Circuit) 

2.4.5 วงจรควบคุม (Control Circuit) 

เป็นระบบควบคุมที่ใช้ ไมโครคอนโทรลเลอร์ (Microcontroller) หรือ DSP (Digital Signal 
Processor) ในการควบคุมการทำงานของอินเวอร์เตอร์ 
 # หน้าที่: 

• ควบคุมการทำงานของอินเวอร์เตอร์ให้มีความแม่นยำ 

• กำหนดความถี่และแรงดันของไฟฟ้ากระแสสลับ 
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 # หลักการทำงาน: 

• ใช้เซ็นเซอร์ตรวจจับแรงดันและกระแส 

• ควบคุมการสวิทช์ของ IGBT หรือ MOSFET ให้ทำงานตามต้องการ 

รูปที ่2.4.5 วงจรควบคุม (Control Circuit) 

 2.4.6 วงจรป้องกัน (Protection Circuit) 

เป็นระบบที่ช่วยป้องกันความเสียหายของอินเวอร์เตอร์จากความผิดพลาดทางไฟฟ้า เช่น 
ไฟฟ้าเกิน กระแสเกิน หรืออุณหภูมิสูงเกินไป 
 # หน้าที่: 

• ป้องกันไฟฟ้าลัดวงจร (Short Circuit Protection) 

• ป้องกันแรงดันไฟฟ้าเกิน (Overvoltage Protection) 

• ป้องกันกระแสไฟฟ้าเกิน (Overcurrent Protection) 

• ป้องกันอุณหภูมิสูงเกิน (Overtemperature Protection) 
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 # หลักการทำงาน: 

• ใช้รีเลย์, ฟิวส์, หรือเซ็นเซอร์ตรวจจับความผิดปกติของแรงดันและกระแ 

• ตัดการทำงานของอินเวอร์เตอร์เมื่อเกิดความผิดพลาด 

รูปที ่2.4.6 วงจรป้องกัน (Protection Circuit) 

2.4.7 ระบบระบายความร้อน (Cooling System) 

 เป็นระบบที่ช่วยลดอุณหภูมิของอินเวอร์เตอร์เพ่ือป้องกันความร้อนสูงเกินไป 
 # หน้าที่: 

• ป้องกันอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์จากความร้อนสะสม 

• เพ่ิมอายุการใช้งานของอินเวอร์เตอร์ 
 # หลักการทำงาน: 

• ใช้พัดลมระบายความร้อน หรือ ฮีตซิงค์ (Heatsink) 

• บางระบบอาจใช้ ระบบระบายความร้อนด้วยน้ำ (Liquid Cooling) 
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รูปที ่2.4.7 ระบบระบายความร้อน (Cooling System) 

2.5 ระบบไฟฟ้า 

 2.5.1 ไฟฟ้ากระแสตรง (Direct Current หรือ D.C) เป็นไฟฟ้าที่มีทิศทางการไหลไปทางเดียว
ตลอดระยะเวลาที่วงจรไฟฟ้าปิดกล่าวคือกระแสไฟฟ้าจะไหลจาก ขั้วบวกภายในแหล่งกำเนิดผ่านตัว
ต้านหรือภาระไฟฟ้าผ่านตัวนำไฟฟ้าแล้วย้อนกลับเข้าแหล่งกำเนิดที่ขั้วลบ วนเวียนเป็น ทางเดียว
เช่นนี้ตลอดเวลา แหล่งกำเนิดไฟฟ้าที่เรา รู้จักกันดีคือ แบตเตอรี่ ไดนาโม ดีซีเจนเนอเรเตอร์ เป็นต้น 

 
 
 
 
 
 
 
 

 

รูปที ่2.5.1 ไฟฟ้ากระแสตรง (Direct Current หรือ D.C 
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 2.5.2 ไฟฟ้ากระแสสลับ (Alternating Current หรือ A.C.) เป็นไฟฟ้าที่มีการไหลกลับไป 
กลับมา ทั้งขนาดของกระแสไฟฟ้าและแรงดันไฟฟ้าไม่คงที่เปลี่ยนแปลงอยู่เสมอ คือ กระแสไฟฟ้าจะ
ไหลไปทางหนึ่งก่อน ต่อมาก็จะไหลสวนกลับแล้วก็เริ่มไหลเหมือนครั้งแรก 

 2.5.3 ความถี ่หมายถึง จำนวนคลื่นไฟฟ้ากระแสสลับที่เปลี่ยนแปลงใน 1 วินาที กระแสไฟฟ้า
สลับในเมืองไทยใช้ ไฟฟ้าที่มีความถี่ 50 เฮิรตซ์ ซึ่งหมายถึง จำนวนลูกคลื่นไฟฟ้าสลับที่เปลี่ยนแปลง 
50 รอบ ในเวลา 1 วินาที 

 
รูปที ่2.5.3 ไฟฟ้ากระแสสลับ ( Alternating Current หรอื A.C.) 

2.6 หน่วยของไฟฟ้า  

 หน่วยไฟฟ้าเป็นสิ่งที่จะบ่งบอกถึงปริมาณการใช้ไฟฟ้าของอุปกรณ์ไฟฟ้านั้น ๆ ว่ามีมากน้อย
เพียงใด มีการบอก ค่าต่าง ๆ ดังนี้   

 2.6.1 กระแสไฟฟ้า (Current) มีหน่วยเป็นแอมแปร์ (Ampere) ใช้ตัวอักษร A เป็นหน่วย
มาตรฐาน ใช้ ตัวอักษร แทนกระแสไฟฟ้า สามารถแปลงหน่วยได้ดังนี้ 

 

รูปที ่2.6.1 ตารางหน่วย กระแสไฟฟ้า (Current) 
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 2.6.2 แรงดันไฟฟ้า (Voltage) มีหน่วยเป็นโวลต์ (Volt) เป็นหน่วยมาตรฐาน ใช้อักษร V และ
ใช้อักษร E หรือ V แทนแรงดันไฟฟ้า สามารถแปลงหน่วยได้ดังนี้  

 

รูปที ่2.6.2 ตารางหน่วย แรงดันไฟฟ้า (Voltage) 

 2.6.3 ความต้านทานไฟฟ้า (Resistance) มีหน่วยเป็นโอห์ม (Ohm) เป็นหน่วยมาตรฐาน ใช้
สัญลักษณ์ Ω และ ใช้ตัวอักษร R แทนความด้านทาน สามารถแปลงหน่วยได้ดังนี้  

 

รูปที ่2.6.3 ตารางหน่วย ความต้านทานไฟฟ้า (Resistance) 

 2.6.4 กำลังไฟฟ้า (Power) มีหน่วยเป็นวัตต์ (Watt) เป็นหน่วยมาตรฐาน ใช้ตัวอักษร W 
และ ใช้ตัวอักษร P แทนกำลังไฟฟ้า สามารถแปลงหน่วยได้ 

 

รูปที ่2.6.4 ตารางหน่วย กำลังไฟฟ้า (Power) 
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2.7 การติดตั้งระบบInverter  

 # ประเภทของอินเวอร์เตอร์ในอุตสาหกรรม 
1. Variable Frequency Drive (VFD) – อินเวอร ์เตอร ์ควบคุมความเร็วรอบของ

มอเตอร์ 
2. Grid-Tied Inverter – ใช้ในระบบพลังงานแสงอาทิตย์ เชื่อมต่อกับโครงข่ายไฟฟ้า 
3. Stand-alone Inverter – ใช้ในระบบพลังงานสำรองแบบออฟกริด 

 2.7.1 องค์ประกอบของระบบอินเวอร์เตอร์ในอุตสาหกรรม 

• แหล่งพลังงาน (Power Supply) – ไฟฟ้าจากการไฟฟ้าหรือพลังงานทางเลือก 

• อินเวอร์เตอร์ (Industrial Inverter) – แปลงไฟ DC เป็น AC หรือควบคุมความถ่ี 

• มอเตอร์ไฟฟ้า (Electric Motor) – ใช้หมุนเครื่องจักร 

• ตู้ควบคุมไฟฟ้า (Control Panel) – รวมเบรกเกอร์, ฟิวส์, และรีเลย์ 

 2.7.2 ขั้นตอนการติดตั้งอินเวอร์เตอร์อุตสาหกรรม 

 ขั้นตอนที่ 1: การเลือกสถานที่ติดตั้ง 

• ติดตั้งในพ้ืนที่ระบายอากาศดี หลีกเลี่ยงความร้อนสะสม 

• ต้องอยู่ใกล้โหลดที่ต้องการควบคุม เพ่ือป้องกันการสูญเสียพลังงาน 

• ควรติดตั้งบนแผงควบคุมไฟฟ้าในโรงงาน 

รูปที่ 2.7.1 ขั้นตอนที่ 1 การเลือกสถานที่ติดตั้ง 
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 ขั้นตอนที่ 2: การเดินสายไฟ 

• ใช้สายไฟที่มีฉนวนหนา ทนกระแสสูง และป้องกันสัญญาณรบกวน 

• ติดตั้งเซอร์กิตเบรกเกอร์ก่อนเข้าอินเวอร์เตอร์เพื่อป้องกันไฟเกิน 

• เดินสายไฟจากอินเวอร์เตอร์ไปยังโหลด (มอเตอร์หรือเครื่องจักร) 

 
      รูปที่ 2.7.2 ขั้นตอนที่ 2 การเดินสายไฟ 

 ขั้นตอนที่ 3: การเชื่อมต่อสายไฟ 
 # (ข้อควรระวัง: ควรปิดเบรกเกอร์ก่อนต่อสายทุกครั้ง) 

• ต่อสาย ไฟเข้า (Input) จากแหล่งพลังงาน เข้าท่ีอินเวอร์เตอร์ 

• ต่อสาย ไฟออก (Output) จากอินเวอร์เตอร์ ไปที่มอเตอร์หรือโหลด 

• ติดตั้งสายดินเพ่ือป้องกันไฟฟ้ารั่ว 
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รูปที่ 2.7.3 ขั้นตอนที่ 3 การเชื่อมต่อสายไฟ 

 ขั้นตอนที่ 4: การตั้งค่าการทำงานของอินเวอร์เตอร์ 

• ตั้งค่าความถี่เริ่มต้นท่ีต้องการ (ปกติ 50Hz หรือ 60Hz) 

• ตั้งค่ากระแสสูงสุดของมอเตอร์ เพ่ือป้องกันกระแสเกิน 

• เชื่อมต่อกับ PLC หรือระบบควบคุมอัตโนมัติในโรงงาน 

 

รูปที่ 2.7.4 ขั้นตอนที่ 4 การตั้งค่าการทำงานของอินเวอร์เตอร์ 

 ขั้นตอนที่ 5: การทดสอบการทำงาน 

• เปิดเบรกเกอร์แล้วตรวจสอบแรงดันขาเข้าอินเวอร์เตอร์ 

• ค่อย ๆ เปิดใช้งานอินเวอร์เตอร์ และเช็คความเร็วรอบของมอเตอร์ 

• ตรวจสอบอุณหภูมิและเสียงรบกวน เพ่ือดูความผิดปกติ 
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รูปที่ 2.7.5 ขั้นตอนที่ 5 การทดสอบการทำงาน 

 
2.8 เทคโนโลยีการติดตั้งInverter 

      การติดตั้งอินเวอร์เตอร์ (Inverter) ในโรงงานอุตสาหกรรมมีความสำคัญอย่างยิ่ง เนื่องจากช่วย
ควบคุมความเร็วรอบของมอเตอร์ไฟฟ้า ลดการใช้พลังงาน และเพิ่มประสิทธิภาพในการทำงานของ
เครื ่องจักร การติดตั ้งอินเวอร์เตอร์อย่างถูกต้องและเหมาะสมจะช่วยให้ระบบทำงานได้อย่างมี
ประสิทธิภาพและปลอดภัย 

ขั้นตอนการติดตั้งอินเวอร์เตอร์ 

1. การเลือกสถานที่ติดตั้ง: 

• เลือกสถานที่ที่มีการระบายอากาศที่ดี ปราศจากฝุ่น ความชื้น และอุณหภูมิที่สูงเกินไป 

• ตรวจสอบให้แน่ใจว่าสถานที่ติดตั้งสามารถเข้าถึงได้ง่ายสำหรับการบำรุงรักษา 
 

2. การติดตั้งทางไฟฟ้า: 

• ต่อสายดินของอินเวอร์เตอร์อย่างถูกต้องเพ่ือป้องกันความผิดพลาดทางไฟฟ้า 

• ใช ้สายเคเบิลที ่ม ีขนาดและประเภทที ่ เหมาะสมกับกระแสและแรงดันไฟฟ้าที่
อินเวอร์เตอร์ใช้งาน 

• ตรวจสอบการเชื่อมต่อทั้งหมดให้แน่นหนา และปิดแหล่งจ่ายไฟก่อนเริ่มการติดตั้ง 
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3. การตั้งค่าและการดีบัก (Debugging): 

• ป้อนข้อมูลพื ้นฐานของมอเตอร์ เช่น กำลังไฟฟ้า แรงดันไฟฟ้า และความถี่ เพื่อให้
อินเวอร์เตอร์ปรับการทำงานให้เหมาะสม 

• กำหนดโหมดการควบคุม เช่น การควบคุมด้วยปุ่มกด การควบคุมภายนอก หรือการ
ควบคุมผ่านโปรโตคอลการสื่อสาร 

• ปรับเวลาการเร่งความเร็วและการชะลอตัวให้เหมาะสมกับการใช้งาน เพ่ือให้การสตาร์ท
และหยุดมอเตอร์เป็นไปอย่างราบรื่น 

4. การทดสอบและการแก้ไขปัญหา: 

• ทดสอบระบบเพื่อให้แน่ใจว่าทำงานได้ตามที่ตั้งใจ 

• หากพบปัญหา ใช้ฟังก์ชันการวินิจฉัยของอินเวอร์เตอร์เพื่อตรวจสอบและแก้ไขปัญหา 
เช่น แรงดันไฟฟ้าเกิน ความร้อนสูงเกินไป หรือข้อบกพร่องในมอเตอร์หรือสายไฟ 

5. การบำรุงรักษาและการเพิม่ประสิทธิภาพ: 

• ตรวจสอบอินเวอร์เตอร์เป็นระยะเพ่ือป้องกันการหยุดทำงานที่ไม่คาดคิด 

• ปรับพารามิเตอร์ต่างๆ เช่น การชดเชยแรงดันไฟฟ้า การเพิ ่มแรงบิด และการตั้ง
ค่าความถ่ี เพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพของระบบและลดการใช้พลังงาน 

การติดตั้งอินเวอร์เตอร์อย่างถูกต้องและการบำรุงรักษาอย่างสม่ำเสมอจะช่วยให้ระบบ
มอเตอร์ในโรงงานอุตสาหกรรมทำงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ ประหยัดพลังงาน และยืดอายุการใช้
งานของอุปกรณ ์

  

2.9 การประเมินประสิทธิภาพระบบอินเวอร์เตอร์  

การประเมินประสิทธิภาพของระบบอินเวอร์เตอร์เป็นขั้นตอนสำคัญในการรับรองว่าระบบ
ทำงานได้อย่างมีประสิทธิภาพและยั่งยืน อินเวอร์เตอร์มีบทบาทสำคัญในการแปลงพลังงานไฟฟ้า
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กระแสตรง (DC) จากแหล่งพลังงาน เช่น แผงโซล่าเซลล์ ให้เป็นไฟฟ้ากระแสสลับ (AC) ที่สามารถใช้
งานได้ในระบบไฟฟ้าทั่วไป 

# ประเภทของประสิทธิภาพอินเวอร์เตอร์ 

1. ประสิทธิภาพของอินเวอร์เตอร์ไม่ได้คงท่ี แต่จะเปลี่ยนแปลงตามสภาวะการทำงาน  
สำคัญเกี่ยวกับประสิทธิภาพของอินเวอร์เตอร์ ได้แก่: 

• ประสิทธิภาพสูงสุด (Peak Efficiency): เป็นค่าประสิทธิภาพสูงสุดที่อินเวอร์เตอร์
สามารถทำได้เมื่อทำงานที่ความจุสูงสุด ตัวอย่างเช่น อินเวอร์เตอร์ขนาด 3kW อาจ
มีประสิทธิภาพสูงสุดเมื่อรับพลังงาน DC 3kW จากแผงโซล่าเซลล์ อย่างไรก็ตาม 
อินเวอร์เตอร์อาจทำงานที่ประสิทธิภาพสูงสุดนี้ในช่วงเวลาสั้น ๆ ของวันเท่านั้น 

• ประสิทธิภาพเฉลี่ย (Weighted Efficiency): เนื่องจากอินเวอร์เตอร์ไม่ได้ทำงานที่
ความจุสูงสุดตลอดเวลา การวัดประสิทธิภาพเฉลี่ยจึงถูกพัฒนาขึ้นเพื่อสะท้อนถึง
ประสิทธิภาพของอินเวอร์เตอร์ในสภาวะการทำงานที่หลากหลายตลอดทั ้งวัน 
ตัวอย่างเช่น ประสิทธิภาพยูโร่ (Euro Efficiency) และประสิทธิภาพ CEC ที่ใช้ใน
บางประเทศ 
 

2. การประเมินประสิทธิภาพของอินเวอร์เตอร์สามารถทำได้โดยการวัดพลังงานที่ป้อนเข้า (DC) 
และพลังงานที่ส่งออก (AC) แล้วคำนวณอัตราส่วนระหว่างสองค่านี้ การใช้เครื่องมือวัดที่มีความ
แม่นยำสูง เช่น เครื ่องวิเคราะห์พลังงาน (Power Analyzer) ร่วมกับอุปกรณ์แบ่งแรงดันไฟฟ้า 
(Voltage Divider) ที ่รองรับแรงดันสูง สามารถช่วยในการวัดและประเมินประสิทธิภาพของ
อินเวอร์เตอร์ได้อย่างถูกต้อง 

3. การบำรุงรักษาและดูแลอินเวอร์เตอร์เพ่ือยืดอายุการใช้งาน 

การบำรุงรักษาอินเวอร์เตอร์อย่างสม่ำเสมอเป็นสิ ่งสำคัญเพื ่อให้ระบบทำงานได้อย ่างมี
ประสิทธิภาพและยาวนาน ข้อแนะนำในการบำรุงรักษา ได้แก่: 
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• ทำความสะอาดอย่างสม่ำเสมอ: ตรวจสอบและทำความสะอาดตัวเครื่องเพื่อป้องกันฝุ่นและ
สิ ่งสกปรกสะสม ซึ ่งอาจทำให้การระบายความร้อนของอินเวอร์เตอร์ทำงานไม่เต็ม
ประสิทธิภาพ 

• ตรวจสอบความร้อนและระบบระบายความร้อน: อินเวอร์เตอร์มักมีพัดลมระบายความร้อน
และชิ้นส่วนต่าง ๆ ที่อาจสึกหรอ การตรวจสอบและเปลี่ยนพัดลมเป็นสิ่งสำคัญหากพัดลมเริ่ม 

• ตรวจสอบการเชื่อมต่อและสายไฟ: ตรวจสอบการเชื่อมต่อของสายไฟฟ้าและการต่อสายดิน
ให้ถูกต้องและแน่นหนา เพื่อป้องกันปัญหาที่อาจเกิดจากการต่อสายไฟหลวม ซึ่งอาจทำให้
เกิดการลัดวงจรและความเสียหายอื่น ๆ 

• ตรวจสอบตัวเก็บประจุ (Capacitor): ตัวเก็บประจุในอินเวอร์เตอร์เป็นชิ้นส่วนที่มีอายุการใช้
งานจำกัด ควรตรวจสอบและเปลี่ยนตามระยะเวลาที่เหมาะสม เพื่อป้องกันปัญหาจากการ
เสื่อมสภาพของตัวเก็บประจุ 

• การบำรุงรักษาประจำและตรวจสอบการทำงาน: ควรตรวจสอบการทำงานของอินเวอร์เตอร์
เป็นระยะ รวมถึงการตรวจสอบแรงดันไฟฟ้า กระแสไฟ และอุณหภูมิ เพ่ือให้แน่ใจว่าทุกอย่าง
ทำงานได้ตามปกติ 

• ตั้งค่าการป้องกันและการแจ้งเตือน: ใช้ฟังก์ชันการป้องกันที่มีในอินเวอร์เตอร์ เช่น การแจ้ง
เตือนล่วงหน้าสำหรับความร้อนเกินหรือพัดลมที่ทำงานผิดปกติ ซึ่งจะช่วยยืดอายุการใช้งาน
ได้อย่างมาก 

การปฏิบัติตามคำแนะนำเหล่านี้จะช่วยให้ระบบอินเวอร์เตอร์ทำงานได้อย่างมีประสิทธิภาพและ
ยาวนานขึ้น 

2.10 การบำรุงรักษาและการแก้ไขปัญหา  

การบำรุงรักษาและการแก้ไขปัญหาอินเวอร์เตอร์อุตสาหกรรมเป็นสิ่งสำคัญเพื่อให้ระบบ
ทำงานได้อย่างมีประสิทธิภาพและยืดอายุการใช้งานของอุปกรณ์ การดูแลรักษาอย่างถูกต้องสามารถ
ป้องกันการหยุดชะงักของการผลิตและลดค่าใช้จ่ายในการซ่อมแซม 

# การบำรุงรักษาอินเวอร์เตอร์ 
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1. รักษาความสะอาด: อินเวอร์เตอร์มักมีช่องระบายอากาศเพ่ือช่วยในการระบายความร้อน ฝุ่น
ละอองที ่สะสมอาจทำให้อากาศไหลผ่านไม่สะดวก ส่งผลให้การระบายความร้อนไม่มี
ประสิทธิภาพ ควรทำความสะอาดอินเวอร์เตอร์อย่างสม่ำเสมอเพ่ือป้องกันปัญหานี้ 

2. ตรวจสอบความชื้น: การติดตั้งอินเวอร์เตอร์ควรอยู่ในที่แห้งและสะอาด เพ่ือป้องกันความชื้น
ที่อาจทำให้แผ่นวงจรเกิดการผุกร่อน 

3. ตรวจสอบการเชื ่อมต่อ: ความสั ่นสะเทือนและการเปลี ่ยนแปลงของอุณหภูมิอาจทำให้
จุดเชื่อมต่อหลวม ควรตรวจสอบและขันแน่นจุดเชื่อมต่อเป็นประจำ เพื่อป้องกันการเกิด
อาร์คที่อาจทำให้อุปกรณ์เสียหาย 

4. ตรวจสอบพัดลมระบายความร้อน: พัดลมที่ใช้ระบายความร้อนอาจเสื่อมสภาพหรือมีสิ ่งกีด
ขวาง ควรตรวจสอบการทำงานของพัดลม ฟังเสียงที่ผิดปกติ และตรวจสอบการโยกของแกน
พัดลม 

5. ตรวจสอบตัวเก็บประจุ (Capacitor): ตัวเก็บประจุมีอายุการใช้งานจำกัด ควรตรวจสอบว่ามี
การโป่งหรือรั่วซึมหรือไม่ และเปลี่ยนเมื่อจำเป็น 

# การแก้ไขปัญหาอินเวอร์เตอร์ 

เมื่ออินเวอร์เตอร์เกิดปัญหา ควรปฏิบัติตามข้ันตอนดังต่อไปนี้: 

1. ตรวจสอบรหัสข้อผิดพลาด: อินเวอร์เตอร์มักจะแสดงรหัสข้อผิดพลาดเมื่อเกิดปัญหา ควร
ตรวจสอบรหัสเหล่านี้เพ่ือระบุสาเหตุของปัญหา 

2. ตรวจสอบแหล่งจ่ายไฟ: ตรวจสอบว่าแหล่งจ่ายไฟเข้าสู่อินเวอร์เตอร์มีแรงดันและความถี่ที่
ถูกต้อง 

3. ตรวจสอบมอเตอร์และโหลด: ตรวจสอบว่ามอเตอร์และโหลดที่เชื่อมต่อกับอินเวอร์เตอร์
ทำงานปกติหรือไม่ 

4. ตรวจสอบการตั้งค่า: ตรวจสอบการตั้งค่าพารามิเตอร์ของอินเวอร์เตอร์ว่าเหมาะสมกับการใช้
งานหรือไม่ 

5. ปรึกษาผู ้เชี ่ยวชาญ: หากไม่สามารถแก้ไขปัญหาได้ ควรปรึกษาผู ้เชี ่ยวชาญหรือผู ้ผลิต
อินเวอร์เตอร์เพ่ือขอความช่วยเหลือ 
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การบำรุงรักษาและการแก้ไขปัญหาอินเวอร์เตอร์อย่างถูกต้องจะช่วยให้ระบบทำงานได้อย่างมี
ประสิทธิภาพ ลดการหยุดชะงักของการผลิต และยืดอายุการใช้งานของอุปกรณ ์

2.11 ความปลอดภัยในสถานที่ทำงาน  

# ความปลอดภัยในสถานที่ทำงาน 

ความปลอดภัยในสถานที่ทำงานเป็นปัจจัยสำคัญที่ช่วยป้องกันอุบัติเหตุ ลดความเสี่ยง และ
สร้างสภาพแวดล้อมการทำงานที่ดีขึ ้นสำหรับพนักงานทุกระดับ การจัดการความปลอดภัยที่มี
ประสิทธิภาพช่วยเพิ่มประสิทธิภาพการทำงาน ลดต้นทุนจากการบาดเจ็บ และเสริมสร้างความมั่นใจ
ให้กับบุคลากรในองค์กร 

1. มาตรฐานด้านความปลอดภัยในสถานที่ทำงาน 
การรักษาความปลอดภัยในสถานที่ทำงานต้องเป็นไปตามมาตรฐานสากลและกฎหมายที่เกี่ยวข้อง 

เช่น: 
• ISO 45001 ระบบการจัดการอาชีวอนามัยและความปลอดภัย 
• มาตรฐาน OSHA (Occupational Safety and Health Administration) 
• กฎหมายความปลอดภัยแรงงานของไทย เช่น พ.ร.บ. ความปลอดภัย อาชีวอนามัย และ

สภาพแวดล้อมในการทำงาน 

2. อันตรายที่อาจเกิดข้ึนในสถานที่ทำงาน 
อุบัติเหตุและอันตรายในโรงงานอุตสาหกรรมมักเกิดจากปัจจัยหลักดังนี้: 

• อันตรายทางกายภาพ เช่น เครื่องจักรที่ไม่มีการป้องกัน เสียงดัง ฝุ่นละออง แสงสว่างไม่
เพียงพอ 

• อันตรายทางเคมี เช่น สารเคมีที่เป็นพิษ วัตถุไวไฟ การสัมผัสสารเคมีโดยไม่มีอุปกรณ์
ป้องกัน 

• อันตรายทางชีวภาพ เช่น เชื้อโรคที่เกิดจากของเสียหรือกระบวนการผลิต 
• อันตรายจากสภาพแวดล้อมการทำงาน เช่น ความร้อนสูง ความชื้นมาก หรือการทำงาน

ในพ้ืนที่อับอากาศ 
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3. หลักการสร้างความปลอดภัยในสถานที่ทำงาน 
การจัดการความปลอดภัยในสถานที่ทำงานควรดำเนินการตามแนวทางดังต่อไปนี้: 

3.1 การออกแบบสถานที่ทำงานที่ปลอดภัย 
• จัดวางเครื่องจักรและอุปกรณ์ให้เหมาะสมกับพ้ืนที่ 
• มีป้ายเตือนและสัญลักษณ์ความปลอดภัยที่ชัดเจน 
• ใช้เทคโนโลยีเพ่ือช่วยลดความเสี่ยง เช่น ระบบเซ็นเซอร์ตรวจจับอันตราย 

3.2 การฝึกอบรมและให้ความรู้แก่พนักงาน 
• ให้พนักงานได้รับการอบรมเกี่ยวกับความปลอดภัยในการทำงาน 
• ฝึกซ้อมแผนฉุกเฉิน เช่น อพยพกรณีไฟไหม้ หรืออุบัติเหตุจากสารเคมี 
• ส่งเสริมวัฒนธรรมความปลอดภัยภายในองค์กร 

3.3 การใช้อุปกรณ์ป้องกันส่วนบุคคล (PPE) 
• พนักงานควรสวมใส่อุปกรณ์ป้องกันที่เหมาะสมกับประเภทงาน เช่น หมวกนิรภัย ถุงมือ 

แว่นตานิรภัย รองเท้าเซฟตี้ หน้ากากกันฝุ่นหรือสารเคมี 
• ตรวจสอบสภาพของ PPE เป็นประจำ 

3.4 การตรวจสอบและบำรุงรักษาเครื่องจักร 
• ตรวจสอบเครื่องจักรและอุปกรณ์เป็นประจำ 
• เปลี่ยนหรือซ่อมแซมอุปกรณ์ท่ีเสื่อมสภาพหรือไม่ปลอดภัย 
• ติดตั้งระบบล็อกเครื่องจักร (Lockout/Tagout) เพ่ือป้องกันอุบัติเหตุจากการเริ่มทำงาน

โดยไม่ตั้งใจ 

3.5 การมีแผนป้องกันและรับมือเหตุฉุกเฉิน 
• จัดทำแผนฉุกเฉินสำหรับอัคคีภัย การรั่วไหลของสารเคมี และเหตุการณ์ที่อาจก่อให้เกิด

อันตราย 
• มีอุปกรณ์ดับเพลิงและชุดปฐมพยาบาลในจุดที่เข้าถึงได้ง่าย 
• ซักซ้อมแผนฉุกเฉินเป็นระยะ 
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4. การปฏิบัติตามกฎหมายและข้อกำหนดด้านความปลอดภัย 
• องค์กรต้องปฏิบัติตามกฎหมายแรงงานและความปลอดภัยของแต่ละประเทศ 
• มีเจ้าหน้าที่ความปลอดภัย (จป.) ดูแลและตรวจสอบมาตรฐานความปลอดภัยภายใน

องค์กร 
• รายงานอุบัติเหตุและหาสาเหตุเพ่ือนำไปปรับปรุงมาตรการความปลอดภัย 

5. ประโยชน์ของการจัดการความปลอดภัยในสถานที่ทำงาน 
• ลดอุบัติเหตุและการบาดเจ็บของพนักงาน 
• ลดค่าใช้จ่ายในการซ่อมบำรุงและค่ารักษาพยาบาล 
• เพ่ิมประสิทธิภาพและความพึงพอใจในการทำงาน 
• สร้างภาพลักษณ์ท่ีดีให้กับองค์กร 

 



 

 

บทที่ 3 
รายละเอียดการปฏิบัติงาน 

 
3.1 ชื่อและท่ีตั้งสถานประกอบการ 
 บริษัทอินเวอร์ เตอร์ โซลูช ั ่น จำกัด  ซอย 2 เอกชัย 97 แขวงบางบอนใต้ เขตบางบอน 
กรุงเทพมหานคร 10150 
 
3.2 ลักษณะการประกอบการ 
 บริษัทอินเวอร์เตอร์ โซลูชั่น จำกัด ก่อตั้งเมื่อวันที่ 2 กันยายน พ.ศ. 2546 โดยมีทุนจดทะเบียน
เริ่มต้น 1,000,000 บาท และได้เพิ่มเป็น 5,000,000 บาทในภายหลัง บริษัทดำเนินธุรกิจจำหน่ายและ
บริการซ่อมแซมมอเตอร์ทุกประเภท รวมถึงเป็นตัวแทนจำหน่ายหลักอย่างเป็นทางการของอินเวอร์เตอร์
และ PLC แบรนด์ "HITACHI" นอกจากนี้ ยังจัดจำหน่ายสินค้าอุตสาหกรรมที่รองรับมาตรฐานสากล และ
ให้บริการให้คำปรึกษาด้านการติดตั้งและการซ่อมบำรุงโดยทีมงานวิศวกรมืออาชีพที่มีประสบการณ์กว่า 
20 ปี 
 
3.3 รูปแบบการจัดองค์การและการบริหารงานขององค์กร 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ฝ่ายขาย 

 

ฝ่าย Engineer 

ฝ่าย Sale Engineer 
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1. ฝ่ายขาย 

ฝ่ายขายของ บริษัท อินเวอร์เตอร์ โซลูชั่น จำกัด มีหน้าที่หลักในการนำเสนอและจัดจำหน่าย
ผลิตภัณฑ์อินเวอร์เตอร์และอุปกรณ์ควบคุมไฟฟ้าสำหรับอุตสาหกรรม โดยมีรายละเอียดดังนี้ 

 
# หน้าที่และบริการของฝ่ายขาย 
1.1 ให้คำปรึกษาและแนะนำผลิตภัณฑ์ 

• แนะนำอินเวอร์เตอร์ที่เหมาะสมกับการใช้งานของลูกค้า เช่น สำหรับมอเตอร์โรงงาน 
ระบบสายพาน หรือเครื่องจักรอัตโนมัติ 

• วิเคราะห์ความต้องการของลูกค้าเพ่ือเลือกอุปกรณ์ที่มีประสิทธิภาพและคุ้มค่าท่ีสุด 
1.2 นำเสนอและจัดจำหน่ายสินค้า 

• จำหน่ายอินเวอร์เตอร์, PLC, และอุปกรณ์ไฟฟ้าอุตสาหกรรมที่ผ่านมาตรฐานสากล 

• เป็นตัวแทนจำหน่ายอย่างเป็นทางการของแบรนด์ HITACHI 
1.3 ให้บริการก่อนและหลังการขาย 

• ให้คำแนะนำด้านเทคนิคเก่ียวกับการติดตั้งและใช้งาน 

• บริการฝึกอบรมการใช้งานอินเวอร์เตอร์สำหรับลูกค้า 

• มีทีมงานวิศวกรช่วยแก้ไขปัญหาทางเทคนิคและสนับสนุนการใช้งาน 
1.4 การจัดการและดูแลลูกค้าองค์กร 

• ติดต่อลูกค้ากลุ่มโรงงานอุตสาหกรรม ผู้รับเหมา และบริษัทที่เก่ียวข้อง 

• สร้างความสัมพันธ์กับลูกค้าเพ่ือให้เกิดความต่อเนื่องในการใช้บริการ 

ฝ่ายขายอินเวอร์เตอร์อุตสาหกรรมเน้นการให้บริการแบบครบวงจร ตั้งแต่ให้คำปรึกษา จัด
จำหน่าย ติดตั้ง และดูแลหลังการขาย เพื่อให้ลูกค้าได้รับโซลูชันที่ดีที่สุดในการปรับปรุงประสิทธิภาพของ
ระบบไฟฟ้าในโรงงานอุตสาหกรรม 
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2. ฝ่าย Sale Engineer 
ฝ่าย Sale Engineer สำหรับอินเวอร์เตอร์อุตสาหกรรม มีหน้าที่หลักในการให้การสนับสนุนดา้น

วิศวกรรมและเทคนิคแก่ฝ่ายขาย รวมถึงการออกแบบและพัฒนาโซลูชันที่เหมาะสมกับการใช้งานของ
ลูกค้าในภาคอุตสาหกรรม โดยมีรายละเอียดดังนี้ 

# หน้าที่และความรับผิดชอบของฝ่าย Sale Engineer 
2.1 การสนับสนุนทางเทคนิคแก่ฝ่ายขาย 

• ประสานงานกับฝ่ายขายในการให้คำแนะนำทางเทคนิคเกี ่ยวกับอินเวอร์เตอร์และ
อุปกรณ์ควบคุมไฟฟ้า 

• ช่วยฝ่ายขายวิเคราะห์ความต้องการของลูกค้าและเลือกผลิตภัณฑ์ที่เหมาะสม 
2.2 การออกแบบและพัฒนาโซลูชันสำหรับลูกค้า 

• ออกแบบระบบควบคุมด้วยอินเวอร์เตอร์ให้สอดคล้องกับกระบวนการผลิตของลูกค้า 

• ทดสอบและตรวจสอบระบบเพ่ือให้แน่ใจว่าการใช้งานเป็นไปตามข้อกำหนดทางเทคนิค 
2.3 การติดตั้งและการปรับแต่งระบบ 

• สนับสนุนการติดตั้งและการตั้งค่าระบบอินเวอร์เตอร์ให้ทำงานอย่างมีประสิทธิภาพ 

• ปรับแต่งพารามิเตอร์ของอินเวอร์เตอร์ให้เหมาะสมกับลักษณะงานของลูกค้า 
2.4 การแก้ไขปัญหาและบำรุงรักษา 

• วิเคราะห์และแก้ไขปัญหาทางเทคนิคที่เก่ียวข้องกับอินเวอร์เตอร์และระบบควบคุม 

• ให้คำแนะนำเกี่ยวกับการบำรุงรักษาเชิงป้องกัน (Preventive Maintenance) เพื่อลด
การหยุดชะงักของกระบวนการผลิต 

ฝ่าย Sale Engineer มีบทบาทสำคัญในการช่วยให้ฝ่ายขายสามารถนำเสนอและส่งมอบโซลูชัน
อินเวอร์เตอร์ที่ตอบโจทย์ลูกค้าได้อย่างมีประสิทธิภาพ ทั้งในด้านการออกแบบ ติดตั้ง และสนับสนุนหลัง
การขาย 
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3. ฝ่าย Engineer 
ฝ่าย Engineer มีหน้าที่หลักในการสนับสนุนฝ่ายขายด้วยข้อมูลทางเทคนิค การออกแบบระบบ 

และการติดตั้งอุปกรณ์อินเวอร์เตอร์ให้ตรงตามความต้องการของลูกค้าอุตสาหกรรม เพ่ือให้การทำงานของ
เครื่องจักรและระบบไฟฟ้ามีประสิทธิภาพสูงสุด 

# หน้าที่และความรับผิดชอบของฝ่าย Engineer 
3.1 สนับสนุนฝ่ายขายด้านเทคนิค 

• ให้ข้อมูลทางวิศวกรรมเก่ียวกับอินเวอร์เตอร์และอุปกรณ์ควบคุมไฟฟ้า 

• วิเคราะห์ความต้องการของลูกค้าและเลือกผลิตภัณฑ์ท่ีเหมาะสม 

• ประสานงานกับฝ่ายขายเพื่อให้แน่ใจว่าโซลูชันที่นำเสนอสามารถตอบโจทย์ลูกค้าได้ 
3.2 ออกแบบและพัฒนาโซลูชันอินเวอร์เตอร์ 

• ออกแบบระบบควบคุมมอเตอร์ที่ใช้กับอินเวอร์เตอร์ในกระบวนการผลิตอุตสาหกรรม 

• คำนวณและกำหนดค่าพารามิเตอร์ของอินเวอร์เตอร์ให้เหมาะสมกับโหลดของเครื่องจักร 

• ทดสอบการทำงานของอินเวอร์เตอร์ก่อนการส่งมอบ 
3.3 ติดตั้งและตั้งค่าระบบ 

• ให้บริการติดตั้งอินเวอร์เตอร์และอุปกรณ์ควบคุมในหน้างาน 

• ตั้งค่าระบบและปรับแต่งโปรแกรมให้สอดคล้องกับความต้องการของลูกค้า 

• ทดสอบการทำงานของระบบก่อนส่งมอบ 
3.4 การบำรุงรักษาและการแก้ไขปัญหา 

• ให้บริการตรวจสอบและบำรุงรักษาเชิงป้องกัน (Preventive Maintenance) 

• วิเคราะห์และแก้ไขปัญหาทางเทคนิคเกี่ยวกับอินเวอร์เตอร์และระบบควบคุม 

• ให้คำแนะนำลูกค้าเกี่ยวกับการใช้งานที่ถูกต้องและแนวทางการแก้ไขปัญหาเบื้องต้น 

ฝ่าย Engineer มีบทบาทสำคัญในการช่วยให้ฝ่ายขายสามารถนำเสนอและส่งมอบอินเวอร์เตอร์ที่
มีคุณภาพสูง พร้อมให้บริการด้านเทคนิคที่ครบวงจร เพื่อรองรับความต้องการของอุตสาหกรรมอย่างมี
ประสิทธิภาพ 
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3.4 ตำแหน่งและลักษณะงานที่นักศึกษาได้รับมอบหมาย 
นายณัทพงศ์ โสภาสาย เด็กฝึกงานฝ่าย Engineer 

ลักษณะงาน รับผิดชอบให้บริการบำรุงรักษา ตรวจสอบ ทดสอบ แก้ไข ซ่อมแซม ออกแบบ ปรับปรุง ตรวจ
รับระบบฯ วิเคราะห์ให้คำปรึกษางานด้านวิศวกรรม งานบำรุงรักษา งานติดตั้ง 
 
3.5 ชื่อและตำแหน่งงานของพนักงานที่ปรึกษา 
 นายอภิชาติ ทรัพย์อนันต์ ตำแหน่ง Senior Service Engineer 
 
3.6 ระยะเวลาที่ปฏิบัติงาน 
 ระยะเวลาในการดำเนินงานทั ้งหมด 4 เดือน ตั ้งแต่ว ันที ่ 21 เดือน สิงหาคม ถึงวันที ่ 8  
เดือน ธันวาคม พ.ศ. 2566 
 
3.7 ขั้นตอนและวิธีการดำเนินงาน 
 1. กำหนดหัวข้อการทำโครงงาน ขออนุมัติโครงงานและวางแผนการดำเนินงาน 

2. ศึกษาเอกสาร และงานวิจัยที่เก่ียวข้อง 
3. ดำเนินการปฏิบัติงานการควบคุมงานติดต้ัง  

4. อธิปรายและสรุปผลการดำเนินการ 
 

ขั้นตอนการดำเนินงาน 
ส.ค. 
2566 

ก.ย. 
2566 

ต.ค.  
2566 

พ.ย. 
2566 

ธ.ค. 
2566 

กำหนดหัวข้อการทำโครงงาน  ขออนุมัติโครงงาน
และวางแผนการดำเนินงาน 

     

ศึกษาเอกสาร และงานวิจัยที่เกี่ยวข้อง      

ดำเนินการปฏิบัติงานการควบคุมงานติดตั้ง      

สรุปผลการดำเนินการ      
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3.8 เครื่องมือที่ใช้ในการปฏิบัติงาน  
1. คู่มือการปฏิบัติงานติดตั้ง 
2. คู่มือการปฏิบัติงานในอุตสาหกรรม 
3. คู่มือความปลอดภัยในการปฏิบัติงานอุตสาหกรรม 
4. อุปกรณ์ในการเพ่ือติดตั้งอินเวอร์เตอร์ 

4.1 รถกระบะ  1 คัน 
4.2 อุปกรณ์และเครื่องมือ 1 ชุด 
4.3 เครื่องอินเวอร์เตอร์ 1 ตัว 
4.4 อุปกรณ์ที่เก่ียวข้องอ่ืน ๆ 
 
 
 

 



 

 

บทที่ 4 
ผลการปฏิบัติตามโครงการ 

ดำเนินการออกแบบและติดตั้งระบบอินเวอร์เตอร์ควบคุมมอเตอร์ เพื่อควบคุมความเร็วและ
ประหยัดหลังงานไฟฟ้า ทำงานเครื่องจักรอุตสาหกรรม มีวัตถุประสงค์ เพื่อการศึกษาศักยภาพการใช้
งานระบบอินเวอร์เตอร์ 
 
4.1 การปฏิบัติงาน 

การดำเนินงานควบคุมงานออกแบบและติดตั้งระบบอินเวอร์เตอร์ควบคุมมอเตอร์ ณ บริษัท 
ไทยยูเนี่ยม ฟิดมิลล์ จำกัด (มหาชน)ได้ดำเนินการตั้งแต่วันที่ 8 สิงหาคม ถึงวันที่ 9 สิงหาคม พ.ศ. 2567  
 
4.2 ขั้นตอนการปฏิบัติงาน 

4.2.1 ดำเนินเตรียมของเพ่ือเอาไปติดตั้งให้ลูกค้า 

  
รูปที่ 4.2.1 เตรียมเครื่อง และตรวจเช็ค 
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4.2.2 สำรวจหน้างานก่อนจะขนสินค้ามาติดตั้ง และประเมินหน้างาน 

 
รูปที่ 4.2.2 สำรวจพื้นที่ และประเมินหน้างาน 

 
4.2.3 ทำการติดตั้งเซพตี้เบรกเกอร์ เพ่ือป้องกันความอันตราย 

 
รูปที่ 4.2.3 เซฟความปลอดภัย 
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 4.2.4 ทำการถอดสายไฟ และอุปกรณ์ท่ีติดตั้งของอินเวอร์เตอร์เครื่องเก่าออก 
 

    
รูปที่ 4.2.4 ทำการถอดและติดตั้งใหม่ 

 
 4.2.5 เริ่มยกเครื่องอินเวอร์เตอร์ตัวใหม่ มาติดตั้งมาใส่ตู้ 

 
รูปที่ 4.2.5 เริ่มเอาเครื่องตัวใหม่ติดตั้ง 
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 4.2.6 เริ่มวายริ่งสายไฟ และต่อสายคอนโทรนเข้าเครื่องอินเวอร์เตอร์  

 
รูปที่ 4.2.6 วายริ่งสายเข้าอินเวอร์เตอร์ 

  
4.2.7 เสียบสายคอนโทรน  

 
รูปที่ 4.2.7 สายคอนโทรนใช้ควบคุมการทำงาน และคำสั่ง 
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4.2.8 วายริ่งสายเรียบร้อยแล้ว เริ่มการตรวจเช็ค วัดกระแสความต้านทาน 

 
รูปที่ 4.2.8 วัดความต้านทาน 

 
4.2.9 เริ่มตรวจเช็คสายคอนโทรน เพ่ือความปลอดภัย 

 
รูปที่ 4.2.9 ตรวจเช็ค 
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4.2.10 วงจรของการเครื่องอินเวอร์เตอร์  

 
รูปที่ 4.2.10 วงจร INVT GD350A 
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 INVT GD350A เป ็นอ ินเวอร ์ เตอร ์  (VFD - Variable Frequency Drive) ท ี ่ ใช ้ควบคุม
ความเร็วรอบของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสสลับ (AC Motor) โดยสามารถปรับแรงดันและความถี่ได้ตาม
ต้องการ เหมาะสำหรับงานอุตสาหกรรมที่ต้องการประสิทธิภาพและความแม่นยำสูง 
4.2.11 เริ่มทำการตั้งค่า แรงดัน ความถ่ี และความเร็วรอบ 

รูปที่ 4.2.11 ปุ่มการตั้งค่าแต่ละตัวทำหน้าที่แตกต่างกัน 
 

ภาพที่คุณให้มาเป็นคู่มือของ Goodrive350A (GD350A) ซึ่งอธิบายเกี่ยวกับแป้นควบคุม 
(LCD Keypad) ที่ใช้สำหรับสั่งงานอินเวอร์เตอร์ (VFD - Variable Frequency Drive) 

• INVT GD350A Keypad ใช้ควบคุมการทำงานของอินเวอร์เตอร์ (VFD) 

• มีปุ่ม RUN/STOP และปุ่มตั้งค่าพารามิเตอร์ 

• มีหน้าจอ LCD แสดงค่าต่างๆ 
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4.2.12 หน้าแสดงสถานะขอจอแสดงผล 

รูปที่ 4.2.12 ข้อมูลจอแสดงสถานะ 
 

จากรูปที่ 4.2.12 คือ หน้าหลักของจอ LCD ของอินเวอร์เตอร์ INVT GD350A ซึ่งใช้แสดง
ข้อมูลและสถานะการทำงานต่างๆ ของ VFD (Variable Frequency Drive) 

• หน้าจอ LCD ของ INVT GD350A ใช้แสดง สถานะการทำงาน, พารามิเตอร์ และข้อผิดพลาด 
ของอินเวอร์เตอร์ 

• สามารถดู ทิศทางการหมุน, แหล่งสั่งงาน, และสถานะ VFD ได้ในโซน B 
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4.2.13 แสดงสถานะหน้าจอ 

 
รูปที่ 4.2.13 จอจริงที่แสดงสถานะ 

4.2.14 ทำการตั้งค่าเรียบร้อยแล้ว ตรวจเช็คหน้างาน 

 
 

รูปที่ 4.2.14 ตรวจเช็คหน้างาน ก่อนเปิดเครื่อง 
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4.2.15 เริ่มเปิดเครื่องทำงาน 

 
รูปที่ 4.2.15 หน้างานเครื่องจักร 

 
รูปที่ 4.2.16 เครื่องรีดผ้าดิบ และอบ 
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4.3 ผลการปฏิบัติงาน 
ดำเนินการออกแบบและติดตั้งระบบอินเวอร์เตอร์ควบคุมมอเตอร์ เพื่อควบคุมความเร็วและ

ประหยัดหลังงานไฟฟ้า ทำงานเครื่องจักรอุตสาหกรรม มีวัตถุประสงค์ เพื่อการศึกษาศักยภาพการใช้
งานระบบอินเวอร์เตอร์ 
  

ลำดับ รายการ จำนวนที่จะติดตั้ง 

1. INVT GD350A 1 

2. อุปกรณ์เครื่องมือ 1 
3. ของสแปร 1 

 
4.3.1 ตารางแสดงถึงข้อมูลการดำเนินการ 

 
การดำเนินงานควบคุมงานออกแบบและติดตั้งระบบอินเวอร์เตอร์ควบคุมมอเตอร์ ณ บริษัท 

ไทยยูเนี่ยม ฟิดมิลล์ จำกัด (มหาชน)ได้ดำเนินการตั้งแต่วันที่ 8 สิงหาคม ถึงวันที่ 9 สิงหาคม พ.ศ. 2567 
 
4.4 ปัญหาและข้อเสนอแนะ 
 การดำเนินงานควบคุมงานออกแบบและติดตั้งระบบอินเวอร์เตอร์ควบคุมมอเตอร์ ณ บริษัท 
ไทยยูเนี่ยม ฟิดมิลล์ จำกัด (มหาชน) ผู้ปฏิบัติงานได้พบกับปัญหาที่เก่ียวข้องกับการปฏิบัติงานดังกล่าว
และได้เสนอแนะข้อแก้ไขปัญหาที่พบ 
  

4.4.1 พบปัญหาหน้างานที่ไมส่ามารถรู้ได้ว่า สถานที่จริงมีพื้นท่ีหน้างานเป็นอย่างไร 
 ข้อเสนอแนะ : อยากให้ฝ ่ายเซลล์ฝ ่ายขายที ่ต ิดต ่อลูกค้า เอารูปสถานที ่ส ่งให้ฝ ่าย  

Engineering ได้เห็นหน้างานก่อน 1 วันเพื่อที่จะได้วางแผนหน้างานรอบครอบและทำงานได้อย่าง
สมบูรณ์ 
 

4.4.2 พบสินค้าที่สั่งไม่ตรงสเปคตามหน้างานจริง  
 ข้อเสนอแนะ : เกิดความผิดพลาดจากเซลล์ที่สื่อสารกับลูกค้า และแนะนำสินค้าไม่เหมาะ
กับสเปคมอเตอร์ จึงทำให้เกิดเสียเวลาในการเตรียมของ หรือเสียเวลาในหน้างานที่ได้เข้ามาหน้างาน 
อยากให้ทางเซลล์ คุยกับลูกค้าให้ละเอียด จะได้ไม่เกิดผลตามมา 
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 4.4.3 พบปัญหาชื่อบริษัทของลูกค้าที่แจ้งใบเอกสารในใบแจ้งสินค้าไปติดตั้ง ระบุสถานที่ ไม่
ตรง จึงทำให้เกิดปักหมุดหมาย ไปไม่ถึงท่ีบริษัทนั้นๆ และเกิดเสียเวลา 
 ข้อเสนอแนะ : อยากให้ฝ่ายจัดการเอกสาร ตรวจสอบสถานที่ให้เรียบร้อยก่อนส่งมาให้ฝ่าย 
Engineering และระบุ GPS ให้เรียบร้อย เวลาฝ่าย Engineering จะทำการค้นหาสถานที่ จะได้ตรงที่
ปักหมุดไว้ และสะดวกต่อการเดินทางมากยิ่งข้ึน 
 
 4.4.4 พบปัญหาที่ต้องเอาสินค้าตัวใหญ่ 60 แรงขึ้นไป แต่ให้ไปติดตั้งคนเดียว 
 ข้อเสนอแนะ : อยากให้ทางบริษัท ปรับเปรียน จัดหาคนที่ให้ไปช่วยการทำงาน เพราะสินค้า 
60 แรงขึ้นไป สินค้ามีขนาดที่ใหญ่และน้ำหนักตัวหนักมากขึ้น จึงเกิดปัญหา การทำงานคนเดียวมาก 
และยิ่งเก่ียวกับระบบไฟฟ้าด้วย จึงสมควรทำงาน 2 คนขึ้นไป 
 
 4.4.5 พบปัญหาหน้าที่ที่ไม่เคยเจอ 
 ข้อเสนอแนะ : อยากให้ทางเซลล์บอกข้อมูลของลูกค้าให้ละเอียด เพื่อไม่ให้เกิดความล่าช้า
ของงานนั้นๆ และส่งรูปมาด้วยยิ่งดีเพ่ือสะดวกต่อการทำงานมากข้ึน เพ่ือที่จะได้ เอามาศึกษาก่อน ไป
ทำงานจริง 



 

 

บทที่ 5 
สรุปผลและข้อเสนอแนะ 

5.1 สรุปผล 

1. การประหยัดพลังงาน: การปรับความเร็วของมอเตอร์ให้เหมาะสมกับภาระงานช่วยลด
การใช้พลังงาน โดยเฉพาะในระบบที่ต้องการควบคุมความเร็ว เช่น พัดลม ปั๊ม และ
คอมเพรสเซอร์ ซึ่งสามารถลดการใช้พลังงานได้ถึง 20-50% เมื่อเปรียบเทียบกับระบบ
ที่ไม่ใช้อินเวอร์เตอร์ 

2. การลดการสึกหรอของอุปกรณ์: การสตาร์ทและหยุดมอเตอร์อย่างนุ่มนวลช่วยลด
กระแสกระชากและความเครียดเชิงกลบนมอเตอร์และระบบขับเคลื่อน ทำให้อายุการ
ใช้งานของอุปกรณ์ยาวนานขึ้น 

3. การปรับปรุงคุณภาพกระแสไฟฟ้า: อินเวอร์เตอร์สามารถลดปัญหาที่เกิดจากการ
กระชากของกระแสไฟฟ้า ทำให้ระบบไฟฟ้ามีความเสถียรมากขึ้น ลดการเกิดความ
เสียหายกับอุปกรณ์ไฟฟ้า 

4. การควบคุมความเร็วที่แม่นยำ: อินเวอร์เตอร์ช่วยให้สามารถปรับความเร็วของมอเตอร์
ได้ตามความต้องการของกระบวนการผลิต ซึ่งเพิ่มความแม่นยำและลดข้อผิดพลาดใน
การผลิต 

5. การเพิ่มประสิทธิภาพการทำงานของระบบ : การควบคุมความเร็วและแรงบิดของ
มอเตอร์อย่างแม่นยำช่วยปรับปรุงประสิทธิภาพและความน่าเชื ่อถือของระบบ
ขับเคลื่อน 

6. การติดตั้งเป็นไปอย่างสมบูรณ์แบบใช้งานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
 
5.2 ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 

1. การประหยัดพลังงานและลดค่าไฟฟ้า: อินเวอร์เตอร์ช่วยปรับความเร็วรอบของมอเตอร์
ให้เหมาะสมกับภาระงานที่ต้องการ หากโหลดงานน้อย อินเวอร์เตอร์จะปรับให้มอเตอร์
หมุนช้าลง ซึ่งช่วยลดการใช้พลังงานและลดค่าไฟฟ้าได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

2. การยืดอายุการใช้งานของมอเตอร์และลดต้นทุนการบำรุงรักษา:  การสตาร์ทมอเตอร์
โดยไม่ใช้อินเวอร์เตอร์อาจทำให้เกิดกระแสกระชาก ( Inrush Current) ที่สูง ส่งผลให้
มอเตอร์และอุปกรณ์ไฟฟ้าเสื่อมสภาพเร็วขึ้น อินเวอร์เตอร์ช่วยให้การเริ่มต้นและหยุด 
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3. การควบคุมกระบวนการผลิตอย่างแม่นยำ: อินเวอร์เตอร์สามารถตั้งค่าความเร็วหรือ
แรงบิดของมอเตอร์ได้ตามต้องการ ทำให้การควบคุมการทำงานของเครื่องจักรใน
กระบวนการผลิตที่ต้องการความสม่ำเสมอ เช่น ความเร็ว แรงดัน หรืออัตราการไหล 
เป็นไปอย่างแม่นยำ นอกจากนี้ ยังสามารถเชื่อมต่อกับระบบควบคุมอัตโนมัติ (PLC) 
เพ่ือการสั่งการที่สะดวกและรวดเร็ว 

4. การเพิ ่มความยืดหยุ ่นในการผลิต:  ด้วยความสามารถในการปรับค่าต่าง ๆ ได้
หลากหลาย อินเวอร์เตอร์ช่วยให้โรงงานสามารถปรับกระบวนการผลิตได้อย่างยืดหยุ่น 
เช่น การเพิ่มหรือลดกำลังการผลิตโดยการปรับความเร็วรอบของมอเตอร์ ลดความ
ยุ่งยากในการเปลี่ยนอุปกรณ์หรือสายการผลิต 

5. การใช้เป็นแหล่งจ่ายไฟสำรอง: ในกรณีที่แหล่งจ่ายไฟฟ้ากระแสสลับหลักเกิดปัญหา
ขัดข้อง อินเวอร์เตอร์สามารถทำหน้าที่เป็นแหล่งจ่ายไฟฟ้ากระแสสลับสำรอง เพื่อให้
เครื่องจักรและอุปกรณ์ยังคงทำงานได้อย่างต่อเนื่อง 

6. การแปลงไฟฟ้าให้เหมาะสมกับการใช้งาน: อินเวอร์เตอร์ช่วยแปลงระบบส่งกำลังของ
ไฟฟ้าแรงสูงในรูปแบบกระแสตรง ให้เป็นไฟฟ้ากระแสสลับที่เหมาะสมกับการใช้งาน
ของเครื่องจักรและอุปกรณ์ต่าง ๆ ในโรงงาน 
 

5.3 ข้อดีของการปฏิบัติงานโครงการสหกิจศึกษา 
1. โอกาสในการได้งานหลังสำเร็จการศึกษา:  การเข้าร่วมสหกิจศึกษาเปิดโอกาสให้

นักศึกษาได้ทำงานในองค์กรจริง ซึ่งเพ่ิมโอกาสในการได้รับการเสนองานหลังจากสำเร็จ
การศึกษา 

2. ประสบการณ์ในองค์กรขนาดใหญ่: นักศึกษามีโอกาสทำงานในองค์กรขนาดใหญ่ 
องค์กรมหาชน หรือบริษัทข้ามชาติ ซึ่งช่วยเพิ่มพูนประสบการณ์และเปิดมุมมองการ
ทำงานในระดับสากล 

3. การพัฒนาทักษะและความชำนาญ: การทำงานจริงช่วยให้นักศึกษาได้พัฒนาทักษะการ
ปฏิบัติงาน ความชำนาญในสาขาวิชาชีพ และการแก้ไขปัญหาในสถานการณ์จริง 

4. การเรียนรู้การทำงานเป็นทีม: นักศึกษาได้เรียนรู้การทำงานร่วมกับผู้อ่ืน การสื่อสาร 
และการประสานงาน ซึ่งเป็นทักษะสำคัญในการทำงานในอนาคต 

5. โอกาสได้รับค่าตอบแทนที่สูงขึ ้น: ประสบการณ์จากสหกิจศึกษาช่วยให้นักศึกษามี
โอกาสได้รับเงินเดือนในอัตราที่สูงขึ้นเมื่อเข้าสู่ตลาดแรงงาน 
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5.4 การแก้ไขปัญหาในการปฏิบัติงาน 
1. ทำการจัดประชุมกันใหม่ เพ่ือความเข้าใจงานกันมากขึ้น 
2. รับฟังความคิดงานกับทุกคนๆเพื่อ ทำให้งานออกมาสมบูรณ์ 
3. ปรับปรุงงานกันมากขึ้น  
4. ร่วมมือกับการทำงานของทุกคนมากข้ึน 
5. ไม่โทษงานกัน แต่จะช่วยพัฒนางานกันมากขึ้น 

 
5.5 ข้อเสนอแนะในการปฏิบัติงาน 

1. เรียนรู้ สอบถาม และขอคำแนะนำจากผู้มีประสบการณ์ตรง 
2. ศึกษาหาความรู้ในทางทฤษฎีเพ่ิมเติม 
3. มีความมุ่งมั่นที่จะเรียนรู้มากขึ้น เพื่อที่จะปฏิบัติงานที่ได้รับมอบหมายได้อย่างถูกต้อง 

สมบูรณ์มากที่สุด และดำเนินการทันตามระยะเวลาที่กำหนด 
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ภาคผนวก ก 

 
(หนังสือยินยอมให้เผยแพร่รายงาน) 

 
 
 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



      

 

บริษัท อินเวอร์เตอร์ โซลูชั่น จำกัด  

INVERTER SOLUTION CO., LTD. 

      87/511 ถนนกาญจนาภิเษก แขวงบางบอน
เหนือ เขตบางบอน กรุงเทพฯ 10150 

 
วันที่  6  ธันวามคม  พ.ศ.2567 

เรื่อง   หนังสือยินยอมให้เผยแพรร่ายงานปฏิบัติงานโครงการสหกิจศึกษา 

เรียน   อธิการบดี มหาวิทยาลัยสยาม 

  ช้าพเจ้า นายอภิชาต  ทรัพย์อนันต ์ Senior  Service  Engineer  บรษิทั  อินเวอร์เตอร์  โซลูชั่น  

จำกัด  ได้ตรวจสอบข้อมูลทั้งหมดในรายงานการปฏิบัติงานโครงการสหกิจศึกษา และการศึกษาเชิง

บูรณาการกับการทำงาน เรื่อง การปรับปรุงระบบแสงสว่างภายในสำนักงานและศูนย์บรกิารเพ่ือเพ่ิม ประสิทธิภาพ

และลดการใชพ้ลังงาน 

ของนาย  ณัทพงศ์  โสภาสาย  รหัสนักศึกษา  6503200002  สาขาวิศวกรรมศาสตร์ มหาวิทยาลัยสยาม 

  ยินยอมให้นักศกึษาและมหาวทิยาลัยสยาม เผยแพร่รายงานปฏิบัติงานโครงการสหกิจศกึษา 

ดังกล่าวต่อสาธารณะ เพื่อประโยชน์ทางการศึกษาต่อไป 

 

 

 

ผู้ประสานงาน : แผนกทรัพยาการบุคคลฯ 

โทรศัพท์ 0-2899-6800 



 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 

ภาคผนวก ข 

 
(การปฏิบัติงานสหกิจในส่วนที่เกี่ยวข้องกบัเอกสารที่ใช้ในการทำงาน 

และการนิเทศงานของอาจารย์ที่ปรึกษา) 
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เตรียมเครื่อง Inverter รุ่น GD350A 

 

 
ประเมินหน้างาน 
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เซพความปลอดภัย 

 
ทำการถอดและติดตั้ง 
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ติดตั้งเครื่อง Inverter รุ่น GD350A  

 
วายริ่งสายเข้าเครื่อง Inverter   
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สายคอนโทรนใช้ควบคุมการทำงาน และคำสั่ง 

 
วัดความต้านทาน 
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เริ่มเอาสายเข้าช่องคอนโทรน 

 
เริ่มตั้งค่าใส่ แรงดัน ความถี่ และความเร็วรอบ 
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ตรวจเช็คหน้างาน ก่อนเปิดเครื่อง 

 
หน้างานเครื่องจักร 
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เครื่องรีดผ้าดิบ และอบ 

 

 
ได้ปฏิบัติงานจริง 1  
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ได้ปฏิบัติงานจริง 2 

 
ชิ้นงานก่อนจบฝึกงานทำตู้ลิฟต์ 4 ชั้น 
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อาจารย์ที่ปรึกษานิเทศสหกิจ 1 

 

อาจารย์ที่ปรึกษานิเทศสหกิจ 2 
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อาจารย์ที่ปรึกษานิเทศสหกิจ 3 
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นำเสนอพรีเซ็น 3 



รายงานการตรวจสอบการลอกเลียนแบบ
สร้ างเมื่อ 2025-03-04 23:53:04 ที่ 23:53 น.

ข้ อมูลการส่งเอกสาร

4160170 4 มี.ค. 2568 เวลา
23:50 น.

natthapong.sop@siam.edu มหาวิทยาลัย
สยาม

08_ch2_รวม
เล่ม.pdf

สมบูรณ์ 0.00 %

ภาพรวมการแข่งขัน

บั ตรประจำ
ตั ว

วั นที่ส่งเอกสาร ส่งโดย องค์กร ชื่อไฟล์ สถานะ ดั ชนีความ
คล้ายคลึง

ไม่มีข้ อมูลในตาราง

เลขที่ ชื่อ ผู้ แต่ง แหล่งที่มา ดั ชนีความคล้ายคลึง



 

 

 
  

แบบสรุปโครงงานสหกิจศึกษาและการศึกษาเชิงบูรณาการกับการทำงาน (CWIE) 
มหาวิทยาลัยสยาม  

  
ข้อมูลของนักศึกษา  

 

1. ชื่อ-สกุล                     :    นาย ณัทพงศ์  โสภาสาย 

2. สาขาวิชา/คณะ            : สาขาวิชา     วิศวกรรมไฟฟ้า     คณะ     วิศวกรรมศาสตร์ 

3. E-mail นักศึกษา          : natthapong.sop@siam.edu 

4. ชื่อโครงการ/ผลงาน       :    การติดตั้งอินเวอร์เตอร์ควบคุมมอเตอร์ ร่วมกับ บริษัทอินเวอร์เตอร์ โซลูชั่น จำกัด  

5. ชื่อสถานประกอบการ     : บริษัทอินเวอร์เตอร์ โซลูชั่น จำกัด  

6. ที่อยู่สถานประกอบการ   : 2 ซอย เอกชัย 97 แขวงบางบอนใต้ เขตบางบอน กรุงเทพมหานคร 10150 

7. ระยะเวลาปฏิบัติงาน      : 19 ส.ค. 2567 ถึง 6 ธ.ค. 2567 (ระบุวันที่/เดือน/พ.ศ. ถึง  วันที่/เดือน/พ.ศ.) 

8. ผู้นิเทศงานในสถานประกอบการ (พนักงานพี่เลี้ยง)   
ชื่อ-สกุล : นาย อภิชาติ ทรัพย์อนันต์  
ตำแหน่ง : Senior Service Engineer 
แผนก : Engineering 

ข้อมูลโครงงาน/ผลงาน  
1. โครงงาน/ผลงาน/งานประจำ ได้รับการจัดระบบการทำงานที่เหมาะสมจากสถานประกอบการ ทัง้

ลักษณะ งานและระยะเวลา มีการจัดระบบพี่เลี้ยงสอนงาน 
(สรุปข้อมูลที่สนับสนุน สามารถมีรูปภาพประกอบได้) 
 
งานส่วนมากจะเป็นการติดตั้งเครื่อง Inverter และอยู่ในหน้างานเกี่ยวกับอุตสาหกรรม 



 

 

2. การดำเนินงานมีความถูกต้องมีระเบียบแบบแผนและให้นักศึกษามีโอกาสประยุกต์ใช้วิชาความรู้/ทักษะ 
ตามที่ได้เรียนมา โดยใช้ความรู ้ทักษะในการศึกษากระบวนการ การวิเคราะห์ และการแก้ปัญหา                     
หรือสร้างแนวทางใหม่  
(สรุปข้อมูลที่สนับสนุน สามารถมีรูปภาพประกอบได้)  

 
การติดตั้งอินเวอร์เตอร์สำหรับควบคุมมอเตอร์ต้องดำเนินการอย่างถูกต้องและมีระเบียบแบบแผน เพื่อให้

ระบบ ทำงานได้อย่างมีประสิทธิภาพและปลอดภัย นักศึกษาหรือผู้ปฏิบัติงานจะมีโอกาสเรียนรู้และฝึกฝน
ทักษะด้านการ ติดตั้ง ออกแบบวงจรไฟฟ้า การตั้งค่าการทำงานของอินเวอร์เตอร์ และการวิเคราะห์ปัญหาที่
อาจเกิดข้ึน พร้อมทั้ง สามารถนำความรู้ที่ได้รับไปประยุกต์ใช้หรือพัฒนาแนวทางใหม่ในการปรับปรุงระบบให้ดี
ยิ่งขึ้น 

 
3. เป็นโครงงาน/ผลงานที่นำไปใช้ประโยชน์ได้อย่างเป็นรูปธรรมในสถานประกอบการ  

หมายเหตุ: - หากเป็นงานประจำต้องสามารถนำไปพัฒนาองค์กร/หน่วยงานได้อย่างชัดเจน อาทิ ลดเวลา
ในการทำงานประจำ/ลดต้นทุนค่าใช้จ่าย 

- โครงงานมีการสร้างความคิดสร้างสรรค์ให้กับสถานประกอบการในระหว่างปฏิบัติสหกิจศึกษา
และการศึกษาเชิงบูรณาการกับการทำงาน หรือมีการยื่นจดคุ้มครองทรัพย์สินทางปัญญา
หรือไม่ถ้ามีโปรดอธิบาย  
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 โครงการติดตั้งอินเวอร์เตอร์เพื่อควบคุมมอเตอร์สามารถนำไปใช้ให้เกิดประโยชน์ในสถานประกอบการได้
อย่างเป็นรูป ธรรม โดยช่วยเพิ่มประสิทธิภาพการทำงานของเครื่องจักร ลดการใช้พลังงาน ลดต้นทุนค่าไฟฟ้า 
และยึดอายุการใช้งาน ของมอเตอร์ นอกจากนี้ยังช่วยให้กระบวนการทำงานมีความแม่นยำมากขึ้น ลดความ
ผิดพลาดที่เกิดจากการควบคุม ด้วยมือ และสามารถปรับเปลี่ยนความเร็วของมอเตอร์ให้เหมาะสมกับลักษณะ
งานได ้
 
 หากโครงการนี้ถูกนำไปใช้จริง จะช่วยลดเวลาและต้นทุนในการปฏิบัติงาน และเป็นแนวทางในการพัฒนา
ระบบ อัตโนมัติที่ทันสมัยในสถานประกอบการ การร่วมกับเทคโนโลยีอื่น ๆ ได้ในอนาคต อีกทั้งยังสามารถต่อ
ยอดเพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพของระบบการผลิต หรือบูรณา 
  
หมายเหต ุ :  แบบสร ุป โครงงานสหก ิจศ ึกษาฉบ ับน ี ้ เ ป ็ นส ่ วนหน ึ ่ ง ของรายงานสหก ิ จศ ึกษา 
โปรดนำเข้าในเล่มรายงานฯ ด้วย 
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